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UZivatelska pfiru¢ka FRENIC 5000G11S-4
Uvod, Bezpecnostni opatieni

Uvod

Dékujeme Vam, Ze jste si zakoupili nas frekvenéni méni¢ FRENIC5000G11S. Tento vyrobek je uréen pro
provoz 3 — fazovych asynchronnich motord na riznych ota¢kach. Nevhodné pouziti tohoto vyrobku mize
zpusobit zranéni osob nebo poskozeni majetku, proto si pozorné pred pouzitim méniCe proctéte vSechny
instrukce obsazené v této uzZivatelské pfirucce.

ProtozZe v této pfiru¢ce neni popsano pouziti volitelnych rozsifujicich moduld ménice, hledejte tyto informace
v uzivatelskych pfiruc¢kach od téchto moduld.

Bezpeénostni instrukce

Pozorné si proc¢téte tuto uZivatelskou pfFiruCku pred instalovanim, zapojovanim, provozovanim, opravami
nebo prohlidkami ménice.

Pfed pouzitim ménie se dobfe obeznamte s bezpe€nostnimi instrukcemi.

Varovné znacky a napisy v této pfirucce vypadaiji takto:

& VYSTRAHA Nevhodné pouziti mGze zpusobit vazné zranéni obsluhy nebo smrt.

@ VAROVANi Nevhodné pouziti mize zpusobit lehké az stfedni zranéni obsluhy nebo poskozeni majetku.

Instrukce pro pouzivani ménice

AVYSTRAHA

. Tento frekvenéni ménic je uréen pro fizeni ota€ek 3 — fazovych asynchronnich motor( a neni uréen pro jednofazové nebo jiné
motory, nebezpeci vzniku pozaru.

. Tento méni€ nesmi byt pouZit jako soucast zafizeni pro podporu lidského Zzivota nebo jiného lékafského zafizeni pfimo
ovliviiujiciho zdravi osob.

. Tento ménic byl vyroben podle pfisnych pravidel pro dodrzeni kvality. Pfesto v§8ak musi byt instalovano bezpeénostni zafizeni,
pokud porucha méni¢e muze zpusobit zranéni osob nebo poskozeni majetku. Nebezpeéi nehody.

Instrukce pro instalaci ménice

AVYSTRAHA

. Pfipevnéte méni¢ na podlozku z nehoflavého materialu, napfiklad z kovu. Nebezpeéi pozaru.

. Neumistujte v blizkosti méni¢e predméty z hoflavych nebo snadno vznititelnych materiali, protoze hrozi nebezpeci vzniku
pozaru.

/A VAROVANI

. Neuchopujte nebo neprenasejte ménic za horni kryt. Méni¢ muze upadnout a zplsobit zranéni.

. Ujistéte se, ze na ménici a zejména na jeho chladi¢i nejsou zadné cizi pfedméty nebo latky (cupanina, Utrzky papiru, malé kousky
kovu nebo dfeva, prach apod.), protoze hrozi nebezpeci vzniku pozaru.

. Neinstalujte nebo neprovozujte prorazeny nebo jinak poSkozeny méni¢, pfipadné méni¢ s chybéjicimi ¢astmi, protoze maze dojit
k urazu elektrickym proudem.

Instrukce pro zapojovani ménice

MAVYSTRAHA

L] Pripojte méni¢ k napajeni pres jisti¢, pojistku nebo jiny jistici prvek, jinak hrozi nebezpeci vzniku pozaru.

= Vzdy pfipojte k ménici ochranny vodi¢, jinak hrozi nebezpeci vzniku pozaru nebo urazu elektrickym proudem.
. Zapojovani ménie smi provadét jen kvalifikovana osoba, protoze hrozi nebezpeci trazu el. proudem.

. Pfed zapojovanim ménice vypnéte napajeni, jinak hrozi nebezpeci urazu elektrickym proudem.

. Méni¢ zapojujte az poté, co je ukonCena jeho mechanicka instalace, jinak hrozi nebezpeci urazu elektrickym proudem nebo
jiného zranéni.




UZivatelska pfiru¢ka FRENIC 5000G11S-4
Uvod, Bezpecnostni opatieni

A VAROVANI

. Ovéite, zda pocet fazi a jmenovité napéti napajeni odpovida pozadavkim ménice, jinak hrozi nebezpeci zranéni.
L] Nezapojujte napajeni ménice na jeho vystupni svorky U,V nebo W, jinak hrozi nebezpeci zranéni.
L] Nezapojujte brzdny odpor pfimo na svorky P+ a N-, jinak hrozi nebezpec¢i pozaru.

. Ujistéte se, Ze ruSeni generované meénicem, motorem nebo kabeldzi neovliviiuje okolni senzory a systémy, protoZze hrozi
nebezpedéi nehody.

Instrukce pro provozovani ménice

AVYSTRAHA

. PresvédCete se, Ze je ménic cely zakrytovan, dfive nez zapnete napajeni. Nesnimejte z méniCe zadné kryty, pokud je zapnuty.
Nebezpeci Urazu elektrickym proudem.
L] Neobsluhujte méni¢ s mokryma rukama, protoZe hrozi nebezpedéi trazu elektrickym proudem.

. Kdyz je aktivovana funkce automatického restartu, méni¢ se mize automaticky rozb&hnout i po nastalé chybé. Proto je nutné
pohon koncipovat tak, aby ani v tomto pfipadé nedoslo ke zranéni osob. Nebezpeci nehody.

. Kdyz je aktivovana funkce momentového omezeni, mohou se provozni viastnosti ménice liSit od nastavenych (doba akcelerace a
decelerace nebo rychlost pohonu). | v tomto pfipadé musi byt zajiSténa bezpecnost osob. Nebezpeci nehody.

. Protoze tlacitko STOP na ovladacim panelu ménie pracuje jen pokud byla zvolena obsluha méni¢e pomoci jeho ovladaciho
panelu, instalujte nezavisly nouzovy vypinag, ktery méni¢ vypne i kdyz je Fizen pres fidici svorky. Nebezpe€i nehody.

. Protoze méni¢ zahaji provoz ihned po provedeni resetu chyby v dobé kdy je aktivni pfikaz k chodu, ujistéte se, Zze pred resetem
chyby neni zadny pfikaz k chodu aktivni. Nebezpeci nehody.

"  Nedotykejte se vystupnich svorek méni¢e, na ktery je pfivedeno napdjeni, i kdyz pravé neni vchodu. Nebezpeéi urazu
elektrickym proudem.

A VAROVANI

. Nerozbihejte nebo nezastavujte méni€¢ pomoci hlavniho napajeni. Nebezpeci vzniku pozaru.
. Nedotykejte se chladi¢e nebo brzdného odporu ménice, protoze mohou byt velmi horké. Nebezpe¢€i popaleni.

. ProtoZe s méni¢em je mozné snadno provozovat pohon na vysokych otackach, peclivé provéfte moznosti motoru a pohonu pred
provadénim zmén rychlosti otac¢eni motoru. Nebezpeéi zranéni.

"  Nepouzivejte brzdnou funkci méni¢e pro mechanické drzeni zatéze. Nebezpeci zranéni.

Instrukce pro udrzbu, kontroly a vymény dilQ

MAVYSTRAHA

. Pred provadénim kterékoliv z vySe uvedenych operaci vyckejte alespon 5 minut (pro ménice s vykonem do 22 kW vé&etné) nebo
alespon 10 minut (ménice s vykonem 30 kW nebo vice) po odpojeni napajeni. Také se ujistéte, Zze indikator nabiti kondenzatorl ve
stejnosmérném meziobvodu ménice jiz nesviti a Ze stejnosmérné napéti mezi svorkami P+ a N- nepfevySuje 25 V. Nebezpeéi
urazu elektrickym proudem.

. Udrzbu, kontroly a vymény dili ménite smi provadét jen kvalifikovana osoba (sejméte zrukou kovové predméty jako jsou
napfiklad prsteny, hodinky apod. Pouzivejte izolované naradi.). Nebezpeci urazu elektrickym proudem nebo nebezpecéi jiného
zranéni.

Instrukce pro likvidaci méni€e

M VAROVANI

= Pi likvidaci ménice s nim zachazejte jako s primyslovym odpadem. Nebezpeci zranéni.

Ostatni instrukce

AVYSTRAHA

= Neprovadéjte na ménici zadné Upravy. Nebezpeci zranéni nebo urazu elektrickym proudem.

Prizpisobeni LVD (Low Voltage Directive) pro Evropu

/A VAROVANI

. Kontakty relé alarmu (svorky 30A, B a C) a kontakty vystupnich signalizacnich relé (svorky Y5A a Y5C) jsou zatizitelné
maximalnim proudem 0.3 A pfi stejnosmérném napéti 48 V.

. Zemnici svorka ménie G ma byt zapojena. Pro pfipojeni vodi¢t k zemnici svorce G nebo k nékteré ze svorek na hlavni silové
svorkovnici pouzivejte kabely se zamackavacimi koncovkami.

. Jestlize pouzivate ochranu pfed zbytkovym proudem v pfipadé pfimého nebo nepfimého dotyku, pak na napajeci strané ménice
Ize pouzit jen ochrany tfidy B. Jinak by méla byt pouzita ochrana zesilenou nebo dvojitou izolaci nebo galvanické oddéleni ménice
od napajeni pomoci transformatoru.
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K zemnici svorce G pfipojte pouze jeden kabel.

Pouzivejte odpojovace, stykace a jiné elektrické pfistroje takové, aby vyhovovaly standardiim EN nebo IEC.

Pouzivejte méni¢ v napdjeci soustavé, ktera ma uzemnény stfed. V pfipadé neuzemnéné soustavy (napfiklad | — T sité) by pak
fidici obvody ménice fungovaly jako zakladni izolace, proto nesmi byt pfipojeny SELV obvody z externiho fidiciho systému pfimo.
Viz. zakladni schéma zapojeni, obrazek 12.

Pouzivejte méni¢ s napajenim, které splfiuje pozadavky na pfepétovou kategorii lll a udrzujte stupen znecisténi 2 nebo lepsi, jak je
uvedeno v IEC664. Pro zajiSténi stupné znecisténi 2 nebo lepsiho, instalujte méni¢ do rozvadéce s krytim IP54 nebo lepSim, ktery
zamezuje pFistupu vody, olejl, prachu, uhlikovych &astic apod.

Pro zapojeni silovych obvodt ménice (napajeci vstup, vystupy pro motor) pouzijte kabel (primér a typ), ktery je uveden v pfiloze C
v normé EN60204.

PFi pouziti externiho chlazeni zakrytujte méni¢ zezadu tak, aby se obsluha nemohla dotknout brzdného odporu nebo hlavnich
filtracnich kondenzatoru.

Pouzivate-li stfidavou vstupni nebo stejnosmérnou meziobvodovou tlumivku nebo externi brzdny odpor, instalujte je pro zajisténi
bezpecnosti takto: pokud jsou elektrické ¢asti pfistupné, do rozvadéce s krytim 1P4x, pokud elektrické ¢asti nejsou pfistupné, pak
staci instalace do rozvadéce IP2x.

Varovani podle pozadavki UL/cUL

A VAROVANI
[VAROVANI] Nebezpeéi trazu elektrickym proudem. Pfed zapojovanim méniée a jakékoliv jiné praci na ném s vyjimkou obsluhy
odpojte napajeni.
[VAROVANI] Dokud nezhasne indikator nabiti kondenzator(i ve stejnosmérném meziobvodu méniée, je v méniéi nebezpeéné

napéti, i kdyZ je napajeni odpojeno.

[VYSTRAHY]

Méni¢ je zafizeni tfidy 1 (Jen pro vnitfni pouziti)

V ménici je nebo je k nému pfipojeno vice jak 1 zivy okruh (podivejte se na zakladni schéma zapojeni, obrazek 12).
Pouzivejte pouze vodiCe a kabely 1. jakostni tfidy

PFipojte vodiCe ke svorkovnicim ménice, které tvofi zejména svorky pro pfipojeni napajeciho napéti L1, L2 a L3, vystup ménice U,V
a W, pomocny napajeci vstup RO a TO, svorky Fidicich obvod(. Pouzijte bud kabelova o¢ka nebo zamackavaci koncovky. Pro
dotazeni Sroubu ve svorkovnicich pouzijte patfi€ny nastroj, odpovidajici jejich velikosti.

Utahovaci moment a prufezy vodi¢u jsou uvedeny v blizkosti svorkovnic nebo v zapojovacim schématu.

Napajeni k ménici pfipojte pfes vykonovy vypina¢ (plné uzavieny typ, styka¢ nebo vypina¢ s ruénim ovladanim) nebo pfes jisténi
reagujici na proud unikajici do zemé, aby se vyhovélo pfedpisiim podle UL. Viz. zakladni schéma zapojeni, obrazek 12.

V pfipadé, Ze budete pouzivat pomocny napajeci vstup, zapojte ho podle zakladniho schématu zapojeni, obrazek 12.

Typ ménice Utahovaci moment (Nm) Praiez vodice [mm2]
Napajeci Silova Pomocny | Svorkovnice | L1/R, L2/S, Pomocny Ovladani
napéti FRENIC 5000G11S-EN svorkovnice | napajeci | ovladacich | L3/T, U, V, napajeci
vstup obvodl W vstup

FRN0.4G11S-4EN 12

FRNO.75G11S-4EN 13

FRN1.5G11S-4EN

FRN2.2G11S-4EN 1.8

FRN4.0G11S-4EN 21

FRN5.5G11S-4EN (CT) 35 3.3

FRN7.5G11S-4EN (CT) 53

FRN11G11S-4EN (CT)

FRN15G11S-4EN (CT) 58 8.4

FRN18.5G11S-4EN (CT) 13.3
3faze, | pN22G11S-4EN 07 02
400V

FRN30G11S-4EV 1.2 21.2 1.3

FRN30G11S-4EN (CT)

FRN37G11S-4EN (CT) 13.5 26.7

FRN45G11S-4EN (CT) 336

FRN55G11S-4EN (CT)

FRN75G11S-4EN (CT) P 53.5

FRN90G11S-4EN (CT) G 135 85

FRN110G11S-4EN (CT) 107.2

FRN132G11S-4EN (CT) 48 127

FRN160G11S-4EN (CT) G: 27 177




UZivatelska pfiru¢ka FRENIC 5000G11S-4
Uvod, Bezpecnostni opatieni

Typ ménice Utahovaci moment (Nm) Prarez vodiée [mm?]
Napajeci Silova Pomocny | Svorkovnice | L1/R,L2/S, | Pomocny Ovladani
napeéti FRENIC 5000G11S-EN svorkovnice napajeci ovladacich L3/T, U, V, napéjeci
vstup obvodl W vstup

FRN200G11S-4EN (CT) 253
3faze, | FRN220G11S-4EN (CT 48 1.2 0.7 304 1.3 02
400V - (CT) G: 27 : : : :

FRN220G11S-4EN (VT) 152 x 2

= pouzivejte jen médéné vodiCe s izolaci snasejici trvalé teploty vodice 75 °C

VSEOBECNE INSTRUKCE

= Ackoliv obrazky v této pfiruéce mohou z diivodu nazornéjsiho vysvétleni problému ukazovat méni¢ bez krytl nebo s odstranénymi
varovnymi nalepkami, nesmi byt takto méni¢ provozovan.




Uzivatelska pfirucka FRENIC 5000G11S-4
Kapitola 1, Informace pred pouzitim ménice

1. Informace pred pouzitim ménice I

1.1. Kontrola po dodavce

Po vybaleni méni¢e ho zkontrolujte podle niZze uvedeného navodu. Pokud budete potfebovat néjaké
informace, kontaktujte nejblizsi pobocku firmy FUJI nebo Vaseho distributora.

1) Zkontrolujte, zda Udaje na Stitku méni¢e odpovidaji tomu, co jste si objednali.

o Y
TYPE | FRN3OGIS-4EN c (e eres
SERNo. | 97HYI2345R00I-iH gars MCOHTEQ

Conslant Torque |} [ Variable Terque
SOURCE | 3PH 380-440V/50Hz 380-480V/60H:
864 U 1044
QUTPUT | 3PH 380-460V 0.1-400H:
30kW 604 150% Imin [J 37KkW 75A 110% Imin
WEIGHT 3 | kg

Fuji Electric Co.,Ltd.  Made in Jopan

Obrazek 1.
Typovy stitek ménice.

TYPE Typ ménice.

FRN 30 G11S — 4EN

T Napajeni ménice.

4 > 3x400V

Nazev fady: G11S

Jmenovity vykon pfipojitelného motoru.
30 = 30 kW

Typ vyrobku.
FRN = FRENIC 5000

Ser. No. Sériové &islo ménice.

9 7 HY12345R001 -1 H .. ] ] Lo
T T Cislo vyrobku (neni uvedeno na ménicich

s vykonem 22 kW nebo mensim)

Sériove Cislo

Mésic vyroby: 1 az 9 = Leden az Zafi,
X: Fijen, Y: listopad, Z: prosinec

Rok vyroby. Posledni Cislice roku.

9 > 1999
SOURCE Jmenovité hodnoty napajeni.
OUTPUT Jmenovité hodnoty vystupu.
WEIGHT Hmotnost (neni uvedeno na méni€ich s vykonem 22 kW nebo mensim).
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Kapitola 1, Informace pred pouzitim ménice

2) Zkontrolujte, zda méni¢ neni poskozeny nebo zda nechybi nékteré jeho ¢asti.

3) Kromé ménice a uZivatelské pFirucky obsahuje baleni ménic¢e také gumové prichodky (plati pro ménice
s vykonem 22 kW nebo niz8im) a zakonCovaci odpory (120 Q / 0.5 W) pro RS-485 komunikaci.
Zakoncovaci odpory u ménic¢ua s vykonem 22 kW nebo méné jsou baleny v sacku.

4) Po zapojeni vSech kabelll nazapomefte instalovat jejich kryt — viz. obrazek 3.

1.2. Vzhled ménice

Upeviovaci Srouby vrchniho krytu

Bocnikryt

manifa

Ovladaci panel

AnilA

/ Anila

Obrazek 2.
Provedeni ménici s vykony do 22 kW véetné.

Upevnovaci Srouby vrchniho / l

krytu

Otvory pro zavéSeni
ménice pfi manipulaci
(celkem 4)
Ovladaci panel
Vrchnikryt __—""1
ménice
Kryt kabell
Typovy Stitek
ménice

Obrazek 3.
Provedeni ménicti s vykony nad 30 kW vcetné.
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1.3. Manipulace s méniéem

| Demontaz krytu ménide

Pro ménice s vykonem 22 kW nebo menSim povolte upeviovaci Srouby krytu a potom kryt tahem za jeho
horni ¢ast sejméte (viz. obrazek 4).

Obrazek 4.
Demontaz vrchniho krytu ménice (pro ménice do 22 kW vcetné).

Pro ménice s vykonem 30 kW nebo vétSim odstrarte 6 upevnovacich Sroubu na krytu a potom kryt sejméte
(viz. obrazek 5).

Upevriovaci Srouby
vrchniho krytu

Obrazek 5.
Demontaz vrchniho krytu ménice (pro ménice pres 30 kW véetné).
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| DemontaZ oviaddaciho panelu

U ménic¢d s vykonem do 22 kW véetné sejméte kryt ménice jak bylo popsano vySe, povolte upevriovaci
Srouby ovladaciho panelu a sejméte jej, jak je vidét na obrazku 6.

Upevriovaci Srouby
oviadaciho panelu

Obrazek 6.
Demontaz ovladaciho panelu (pro ménice do 22 kW vcetné).

U ménicu s vykonem pfes 30 kW vcetné sejméte kryt ménice jak bylo popsano vyse, povolte upevnovaci
Srouby ovladaciho panelu a vyjméte jej z jeho drZaku, jak je vidét na obrazku 7.

/ .
Drzak oviadaciho ) o
panelu 1]
9
- “ g
Zafezy
o

Obrazek 7.
Demontaz ovladaciho panelu (pro ménice pres 30 kW vcetné).

1.4. Prenaseni ménice

Kdyz méni¢ pfenasite, drzte jej za jeho hlavni &asti (chladic, ...).

Neprenasejte méniC pokud jej drzite za cokoliv jiného, nez za jeho hlavni Cast. Zejména je zakazano
prenaset ménic¢ pokud jej drzite za jeho kryt — méni¢ muUze upadnout a zpusobit zranéni.

U ménica vétSich vykonu, které jsou vybaveny otvory pro zavéSeni, pouZijte k jeho pfemisténi jefab nebo
kladkostroj.
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1.5. Skladovani

| Kratkodobé skladovani

P¥i kratkodobém skladovani musite dodrZzet podminky uvedené v tabulce nizZe.

Teplota okoli -10az+ 50 °C
Teplota pfi skladovani nebo . o Vlivem nahlych zmén teploty
transportu -25a2+65°C nesmi dochazet ke kondenzaci

" . nebo namrzani.
Vlhkost vzduchu pfi skladovani 5 a2 95 % relativni vihkosti.
nebo transportu

Atmosféra Stupeni zneCisténi nejvyse 2.

Provoz a skladovani: 86 az 106 kPa

Atmosféricky tlak
y Transport: 70 az 106 kPa

Poznamky:

1) Teplota pfi skladovani je povolena jen pro skladovani kratkodobé, za které se povazuje napfiklad transport ménice.
2) Pokud nahlé zmény teploty zplsobuji kondenzaci nebo namrzani, i kdyz je dodrzena pozadovana vihkost vzduchu, neskladujte
ménic¢ v takovém prostredi, ve kterém k témto nahlym zménam teploty dochazi.

1) Neumistujte krabici s méni¢em pfimo na podlahu.

2) Pro skladovani ménice v extrémnich podminkach pouzijte navic obal z vinylové félie apod.

3) Pokud budete méni¢ skladovat v prostorach s vysokou vihkosti vzduchu, viozte do krabice pohlcovad
vihkosti (napfiklad silika gel) a pouZzijte navic obal z vinylové nebo jiné podobné fdlie.

| Dlouhodobé skladovani

Pokud budete méni¢ skladovat velmi dlouho, li§i se zpusob jeho uskladnéni zejména podle mista, kde bude
skladovani probihat. Obecné podminky pro uspésné dlouhodobé skladovani jsou tyto:

1) Musi byt dodrzeny vySe uvedené teploty. Pokud doba skladovani pfesahuje 3 meésice, smi byt
maximalni teplota okoli pfi skladovani 30 °C, aby se zabranilo vysychani elektrolytickych kondenzator(
v meénici.

2) Meéni¢ dikladné zabalte, aby nebyl vystaven pusobeni vihkosti a pfidejte pohlcova¢ vihkosti, aby se
zajistila relativni vihkost okolniho vzduchu pod 70%.

3) Pokud je namontovany méni¢ nebo nepouzivany ovladaci panel vystaven plsobeni vihkosti, prachu
nebo jinych nedistot, demontuijte jej a skladujte ve vhodném prostiedi.

4) Elektrolytickym kondenzatorim klesa kapacita vlivem dlouhého skladovani bez pfipojeného napajeni.
Neskladujte proto ménic¢ déle nez 1 rok bez toho, aby se k nému pfipojilo napajeni.
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2. Mechanicka a elektricka instalace meénice I

2.1. Okolni prostredi vhodné pro provoz ménice

Ménic¢ instalujte pouze v misté, které vyhovuje podminkam uvedenym v této tabulce:

Umisténi Uvnitf rozvadéce.

-10 az + 50 °C (u ménic¢a s vykonem pod 22 kW vcetné odstrante ventilaéni

Teplota okoli krytky, pokud teplota okoli prekrogi 40 °C)

Relativni vihkost vzduchu 5 az 95 %, bez kondenzace

Atmosféra Stupen znecisténi nejvyse 2

Atmosféricky tlak 86 az 106 kPa

3 mm: pro vibrace od 2 do 9 Hz

9.8 ms? pro vibrace od 9 do 20 Hz
2 ms™: pro vibrace od 20 do 55 Hz
1 ms™: pro vibrace od 55 do 200 Hz

Vibrace

V pfipadé, Ze je méni¢ instalovan v misté s velkou nadmotskou vySkou, je ucinnost jeho chlazeni snizena
niZ8i hustotou vzduchu. Proto je tfeba sniZit jeho proudové zatiZeni podle této tabulky:

Nadmoiska vyska Koeficient redukce

vystupniho proudu
ménice

1000 m nebo méné 1.00

1000 az 1500 m 0.97

1500 az 2000 m 0.95

2000 az 2500 m 0.91

2500 az 3000 m 0.88

2.2. Postup pfi mechanické instalaci ménice

1) Méni¢ bezpetné upevnéte na pevny podklad, ovlddacim panelem vpfed. Nemontujte méni¢ obracené
vrchni ¢asti dolll nebo v horizontalni poloze.

2) Protoze méni¢ za provozu produkuje teplo, je nutné pro zajisténi dobrého chlazeni dodrzet mezery od
okolnich pfedmétl, jak je uvedeno na obrazku 8. ProtoZze horky vzduch z méni¢e stoupa vzhiru,
neumistujte méni¢ pod pfedméty nebo zafizeni citlivé na teplo.

3) Protoze teplota chladiée mlze za provozu méni¢e dosahovat az 90 °C, je nutné oveéfit, Zze podklad na
kterém je méni¢ instalovan tuto teplotu snese.

A WSTRAHA Méni¢ instalujte pouze na podklad z nehoflavého materialu, napfiklad na kov.

4) P¥i instalaci méniCe v uzavienych prostorach (rozvadéce, ...) berte v vahu fakt, Zze je nutné zabezpedit
dostate€nou cirkulaci vzduchu, aby teplota okoli méni€e nepfekro€ila poZadované meze. Neinstalujte
meéni¢ v uzavienych prostorach, ze kterych se teplo nemuze dostateéné uvolfiovat.

5) Jestlize bude v jednom rozvadéci umisténo vice ménic(, instalujte je vedle sebe horizontalné. Pokud je
nutna instalace vertikalné (pod sebou), vloZte mezi ménice izolani desku, aby horky vzduch stoupajici
ze spodniho méni¢e neohfival horni ménic.
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# 100mm
Nahore Pro ménice s vykonem do 22 kW vCetné:
Mezera X mGze byt 0 (ménice je mozno
instalovat t&sné vedle sebe).
Vlevo Ménic »| Vpravo
X|  FRN-G11S X

Pro ménice s vykonem pfes 30 kW véetné:
Mezera X musi byt minimalné 50 mm.

Dole 100mm

Obrazek 8.

Minimalni vzdalenosti ménice od ostatnich predmétu.

6) Meéni¢ v zakladnim provedeni je uren pro montaz do rozvadéce a to vCetné chladi¢e. Pro snizeni
mnozstvi ztratového tepla uvolriujiciho se do rozvadécCe je mozno méni¢ instalovat tak, Ze jeho zadni
strana s chladi€em je vystréena mimo rozvadéc. V tomto pfipadé se pak 70% ztratového tepla uvolfuje
mimo rozvadéc, ale je tfeba zajistit, aby nedochazelo ke znecistovani chladiCe cizimi latkami (hoflavy
prach, utrzky papiru nebo jinych hoflavin, ...). U méni¢l s vykonem do 22 kW je Uprava na externi
chlazeni mozna dokoupenim specialniho montazniho ramu, u ménic¢d s vykonem nad 30 kW vcetné je
tato Uprava mozna jednoduchym posunutim montaznich ramu, které jiz na ménici jsou.

Vnitfni vyzarené VnéjSi vyzafené
teplo (30 %) <\ T teplo (70 %)

=3 [=—>—}——__ Chladici

ventilator

™~ Chladi¢

V Vstup vzduchu T T

evnitf
zevn Vstup vzduchu z

I: | vnéjsku

Obrazek 9.
Externi chlazeni ménice.

= V pfipadé, Ze pouzivate externi chlazeni, zabrante vhodnymi kryty tomu, aby se
néjaka osoba dotkla hlavnim filtraénich kondenzatord nebo brzdného odporu.
Hrozi nebezpedi urazu elektrickym proudem.

A VYSTRAHA

= Zajistéte, aby méni€ a zejména jeho chladici ¢asti nebyl znecistén cizimi latkami,
zejména cupaninou, utrzky papiru, malymi kousky kovu nebo jinych materiald,
prachem apod. Hrozi nebezpedi vzniku pozaru nebo nehody.
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Uprava méni&t s vykonem 30 kW a v&tSim na externi chlazeni je na obrazku 10. Demontujte $rouby M6,
kterymi jsou montazni ramy pfipevnény k chladi€i. Tyto Srouby jiz dale nebudete potfebovat. Montazni ramy
upevnéte pomoci Sroubd M5 k hlavnimu Sasi ménic¢e. Pocty Sroubl M5 a M6 jsou uvedeny v nasleduijici

tabulce:
o X o . . | Srouby M5 pro pfipevnéni
Napajve’c ! Typ ménice Srou’bvy M 6 pro pripevnent, montaznich ramu k sasi
napéti montaznich ramu k chladi€i .
meénice
FRN30 az FRN110G11S-4EN 5 5
3 faze, |FRN30G11S-4EV
400V | FRN132 az FRN160G11S-4EN 8 8
FRN200 az FRN220G11S-4EN 6 6

Montazni ram

Montazni ram

Obrazek 10.

Uprava méniéa s vykonem nad 30 kW véetné na externi chlazeni.

7) Pokud pouZivate méni¢ do vykonu 22 kW v€etné a teplota okoli je vy3Si nez 40 °C, je nutné demontovat
ventilacni krytky. Jedna ventilaCni krytka je umisténa na vrchni strané ménice a 2 nebo 3 daldi jsou pak
na spodni strané ménice. Po odstrané&ni hlavniho krytu méniCe se ventilacni krytky snadno demontuji
odtla¢enim Uchytnych zobacku, jak je nakresleno na obrazku 11.

Obrazek 11.
Demontaz ventilaénich krytek u méniéa s vykonem do 22 kW véetné.

8
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2.3. Elektricka instalace a zapojovani ménice

Pfed zapojovanim ménice je nutné nejprve odstranit jeho kryt tak, jak bylo popsano v kapitole 1.

[2.3.1 Zakladni informace |

1) Napajeni vzdy pfipojte ke svorkam L1/R, L2/S a L3/T, které najdete na silové svorkovnici ménice.
Pripojeni napdjeni na jakékoliv jiné svorky zpuUsobi zni€eni méniCe. Zkontrolujte také, zda napajeci
napéti odpovida pozadovanym hodnotam, uvedenym na Stitku ménice.

2) Vzdy uzemnéte uzemnovaci svorku, aby se omezilo elekiromagnetické ruSeni a aby se zabranilo
nehodam, jako napfiklad Urazu elektrickym proudem nebo vzniku pozaru.

3) VSechny vodi¢e, které pfipojujete do svorkovnic méniCe, opatfete spolehlivymi zamackavacimi
koncovkami.

4) Po zapojeni vSech vodi¢t ovérte tyto skutecnosti:
a) zda zapojeni je spravné
b) zda byly zapojeny viechny nezbytné spoje
c) zda mezi kabely nebo svorkami nejsou zadné zkraty nebo zemni spojeni

5) Zmény zapojeni méni¢e potom, co byl zapnut:

Vyhlazovaci kondenzatory ve stejnosmérném meziobvodu ménife maji tak znaCnou kapacitu, ze jejich
vybiti po odpojeni napajeni od ménice trva dosti dlouho, i kdyz je méni¢ vybaven vybijecimi odpory. Aby
byla zajisténa bezpelnost prace, vyckejte az zhasne indikator nabiti kondenzatort — je oznaen CRG a
najdete jej pobliz silové svorkovnice u méni¢l niz8ich vykonud a pfimo na krytu méni¢e u ménicl vyssich
vykonu. | kdyz indikator nabiti bude jiz zhasnuty, ovéfte stejnosmérnym voltmetrem, zda napéti na
stejnosmérném meziobvodu méni¢e ( napéti mezi svorkami P+ a N- ) uz pokleslo pod 25 V. Pokud
chcete stejnosmérny meziobvod pfechodné zkratovat, pfesvédCete se, zda napéti na ném je 0 V, jinak
muze dojit ke vzniku elektrickych vyboju.

= Vzdy pfipojte uzemnéni. Hrozi nebezpeéi vzniku pozaru nebo urazu
elektrickym proudem.

A VYSTRAHA |" Zaijistéte, aby veskeré zapojovani ménice provadél kvalifikovany specialista.

= Pfed zapocCetim zapojovani nebo Uprav v zapojeni méniCe se Ujistéte, Ze je
odpojeno napajeni ménice a indikator nabiti kondenzatori CRG jiz nesviti. Hrozi
nebezpedi urazu elektrickym proudem.

| Zakladni schéma zapojeni ménice

Zakladni schéma zapojeni je na obrazku 12A a 12B .

Poznamky:
1) Spole¢né svorky ovladaciho obvodu [11], (CM) a <CME> jsou izolovany nezavisle

2) U ménict s vykonem nad 75 kW véetné je nutné pouziti tlumivky ve stejnosmérném meziobvodu
meéniCe, ktera zlepSuje harmonickou uc€innost (obdoba uU&iniku) ménice tim, Ze upravuje tvar proudu
odebiraného ménicem ze sité. Tlumivka je soucasti dodavky ménice. U ménic¢d s vykonem pod 55 kW
véetné tlumivku pouzit mizete, ale nemusite. U méni¢a téchto vykonl neni tlumivka soucasti dodavky a
je nutno ji objednat jako pfisluSenstvi za pfiplatek.
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Ménice G11S
s vykonem do

Kovovy uzavieny rozvadéé

Extemni brzdny

AS. MOTOR

(THR)
v v e
7.5 kW vcetnée Stejnosmema | ¢ |
tlumivka H !
e2.04 1 ] (P24)
Co T ., / -_ -_ -_ ) o -Hléw;isilm;y ébv-od- .
X o MUl :
— P1 P(+) DB N(-)
Napaj_enl Styka¢ Odru$ovaci filtr 1T° - T DBR T T :
3 x400az480V, ' Stinény nebo
50/60 Hz opancéfovany kabel
AL L1/R sR | | T ol AT
b2, L1 L1 /
2/S Vv
& — L2 L2'@ ]»{L ¢ :l: \
3T
o AN\ L3 L3'C
Pomocny
PE @ napéjeci[ RO
vstup (*7) T0
* Uzemnéni
Uzemnéni ©c Cq—
I evrevssa B n " Oviddaciobvod |
10V ov
. 13 LSS 30A
( Potendiometr (*2)
P Vystup
Napétovy 12 T > 30 308 poruchového
vstup 0 az I: L 11 relé
. tovs - T - 30C,
.Misto potendometru je mozno mez
Analogové ,svorky 11 a 12 pfipojit extemi fidici
vstupy .napétiO az10V ssnebo0 az5V ss. X SW1
Druhy napstovy vetup (Pt - 21 »
0az +10V ss o
(0az £5V =) e Source  Sink
. C1 Y5C
Proudovy vstup ‘> > 4
\_ 4az20mAss Ij ) Reléovy
e vystup
. FMA Y5A 4
Analogowé méiidio = 0az10Vss
frekvence 0 a2 50 Hz, (*2) !
.‘l'
g ( +24v ) (ov)
P24 ¥
e
PLC
v
FWD "
— —
REV ¢
— ™ ] e |
CM
e Obou'smérmje cmy| -
transistorové — . N
- X1 7 spinace
- 3 .
Digitalni —
B I X 1 LRt
X3 7
L X 3 —
P 4& R rv3 Transistorové
— - - vstupy
Lxs ¢
- bt —1v2
y & 172
— % B
X7 4 | '
— 1 b F_ vl )
- I(xe 4 1
— - -
a X9 7
= — R
R CM
o i
Digitalni méiidio frekvence A T FMP
-
-Ob-vo-d s-ériz.)ve'. kc;ml.-mil-rac-e RS-485 ]E.
DX- DX+ SD
I 174 oL

Obrazek 12A. Zakladni schéma zapojeni ménice s vykonem do 7.5 kW véetné.

10



Uzivatelska pfirucka FRENIC 5000G11S-4
Kapitola 2, Mechanicka a elektricka instalace ménice

Stejnosméma
tlumivka
(*2). (*4)

Kovovy uzavieny rozvadéc

Extemni brzdny odpor

V2R "Hiavni silovy obvod *
X ('g) X .
.y P1 P(+) N(-)
s 4’\(‘)%!3:164"{;0\/ Styka& Odrugovaci filtr I T
X z , Stinény nebo
50/60 Hz SR opancéfovany kabe!
L1/R A .
o5 —aN, Lo 7
2 AN L2 124 28K 4 v [ AS. MOTOR
L3/T w
e SN L3 L3 —
PE e; Pome_cn}'/ [ s RO
napajeci G
vstup (*7) TO
‘U i
— ’fe G G Y zemneni
Uzemnéni
B evrevava B " Oviddaciobvod |
+10V ov
. 13 > 30A
f Potendiometr (2) ] — A
12 . Vystup
N;pét(’;)vy’/‘ I: T 5—‘: > 30 308 Y pomcl-:qvého
vstup 0 az Vo 11 . relé
10V ss —— 30C4
. Misto potendometru je moZno mez
Analogové _svorky 11 a 12 pfipojit extemi fidici
vstupy napéti0az 10 V ssnebo0 az5V ss. SW1
Druhy napétovy vstup [ P> At V2 »
0az +10V ss
(0az 5V ss) . Source  Sink
.., C1 Y5C
Proudovy vstup f K * ] ’ A
4 az 20 mA ss - Reléovy
" FMA Y5A e
Analogové méiidio - 0az10Vss
frekvence 0 az50 Hz, (*2) A
e ( +24v ) (ov)
P24 ¥
~
PLC
e
FWD z
- Bt
' REV 4
- o —
CM
e Obousmémé CMY] -
transistorové — . \
- X1 7 spinate
Digitaini I~ b1 —
x2 7 z‘g 14
vetupy — 4 -
X3 7
— :—H’_ ¢ QC_"Y:& Transistorové
+ X 1 stupy
X5 4
® - K172
7
= - -
X7 “ | '
— ; I xx_vl. )
L 7 g .
— T e s
o Ve X9 4
g L . <+ 2 B¢
. CM
-.
Digitélni méiidlo frekvence FMP
(@it pulsd), (2) 50 Hz i —( Pusni vystup )
-
e " "Obvod sériové komunikace RS-485 L
DX- DX+ SD
o5 2 I

Obrazek 12B. Zakladni schéma zapojeni ménice s vykonem nad 11 kW vcetné.
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Legenda k obrazku 11:

*1
*2
*3
*4
*5

*6

*7

K ménici pfipojte pouze takové napajeci napéti, které odpovida jeho pozadavkim, jez jsou uvedeny
na typovém Stitku ménice.

Volitelné pfisluSenstvi. Pouzijte, je-li to potfebné.

Tento externi pFistroj pouZijte, je-li to nutné.

PFi pouziti stejnosmérné tlumivky odstrarite propojku *9 mezi svorkami P1 a P(+). MéniCe s vykonem
nad 75 kW v€etné tuto propojku nemaji.

Pro pfipojeni externiho brzdného odporu (volitelné pfisluSenstvi). Nepfipojujte brzdny odpor pfimo,
vzdy musi byt pouzita brzdna jednotka (volitelné pfisluSenstvi).

Pro ménice s vykonem 7.5 kW nebo méné: odpojte vnitini brzdny odpor ze svorek P(+) a DB.
Svorka P(+) musi byt od svorky DB izolovana.
Pro ménice s vykonem 11 kW nebo vice: brzdnou jednotku (volitelné pFisluSenstvi) pfipojte

mezi svorky P(+) a N(-). Svorky 1 a 2 zapojte
spravné s ohledem na polaritu, podle obrazku 12B.

Témito svorkami jsou standardné vybaveny méni¢e s vykonem nad 1.5 kW vEetné. | tyto méniCe
vSak mohou bez zapojeni téchto svorek pracovat.

| 2.3.2 Zapojeni hlavnich silovych svorek a zemnicich svorek

Oznaéeni svorky Nazev svorky Popis
L1/R, L2/S, L3/T Hlavni napajeci svorky Pro pfipojeni 3 fazového napajeni.
U Vv,w Vystup ménice Pro pfipojeni 3 fazového motoru.
Pomocné napajeni fidicich obvodu PI’Ovp’I’IpOJEQI’ ;a’loznlho stnga_\{eho 1f,napaj?0'.bc3
RO, TO N napéti pro fidici obvody méni¢e (neni u ménicud
meénice , -
s vwwkonem 0.75 kW a méné).
P1, P(+) Svorky pro pripojen stejnosmérne Pro pfipojeni volitelné stejnosmérné tlumivky.
tlumivky
P(+), DB Svorky pro pfipojeni externiho Pro pfipojeni volitelného externiho brzdného odporu
' brzdného odporu (tyka se jen méni¢d do vykonu 7.5 kW véetné).
Pro pfipojeni externi brzdné jednotky (volitelné
P(+), N(-) Stejnosmérny meziobvod ménice prlglusen§tV|') nebo ob_vodu bro vraceni energie ze
stejnosmérného meziobvodu méni¢e zpét do
napajeci sité (volitelné pfisluSenstvi).
G Zemnici svorka ménice Pro pfipojeni Sasi méni€e k uzemnéni.

1) Hlavni napajeci svorky L1/R, L2/S a L3/T

a) Ktémto svorkam pfipojte pres vypinac, odpina¢, stykac nebo jiny ochranny prvek slouzici
zaroven k odpojeni napajeni od méni¢e napajeci napéti. Neni nutno dodrzet sled fazi.

b) Pro zajisténi bezpednosti by mél byt v napajecim obvodu méni¢e zapojen stykac, ktery jej odpoji
od napajeni v pfipadé, Ze dojde k aktivaci nékteré ochranné funkce ménie (tedy ke vzniku
chyby).

c) Pro zahdjeni chodu méni¢e a jeho zastaveni pouzivejte svorky FWD/REV nebo tlaCitka
RUN/STOP na ovladacim panelu. Pfipojeni nebo odpojeni hlavniho napajeciho napéti mize byt
pouzito pro rozb&h a zastaveni ménice jen v absolutné nutnych pfipadech nejvySe jednou za
hodinu.

d) Na tyto svorky nepfipojujte zadnym zplsobem jednofazové napajeni.
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2) Vystupni svorky ménicée U, V, W

a) Na tyto svorky pfipojte 3 fazovy asynchronni motor. Pokud je smér otaceni motoru opacny, nez
pozadujete, pfehodte mezi sebou jakékoliv dva vodice.

b) K vystupu ménie nepfipojujte svodite prepéti nebo kondenzatory slouzici k posunuti faze.

c) Pokud je kabel mezi méni€em a motorem velmi dlouhy, generuiji se vlivem kapacity kabelu a
prudkych narastl a poklesu napéti na vystupu méniCe vysokofrekvenéni proudy, které mohou
zpUsobovat proudové pretizeni ménice, zvétSeni proudu unikajiciho do zemé nebo sniZeni
pfesnosti méfeni a indikace vystupniho proudu ménice. Aby se tomu zabranilo, nesmi délka
kabelu pfesdhnout 50 m pro méniCe s vykonem 4 kW nebo méné a 100 m pro ménice
s vykonem vy88im. Pokud musi byt kabel delSi, je nutno pouzit vystupni sinusovy filtr (OFL filtr).

Bez vystupniho sinusového (OFL) filtru S vystupnim sinusovym (OFL) filtrem
OFL filtr
L M1 - L M1
Ménic Méni¢
5m
L2 nebo L2
mené
L1+ L2 =max. 50 m L1+ L2 =max. 400 m
pro méniCe s vykonem 3.7 kW a méné nebo | Pokud pfipojite za OFL filtr dva nebo vice
100 m pro ménice s vykonem nad 5.5 kW |motorll, pak celkova délka vSech kabell
véetné. k motordm nesmi pfesahnout 400 m.

Poznamka 1: Pokud pouzivate pro ochranu motoru externi tepelné relé zapojené mezi
méni¢ a motor, pak toto relé mize pracovat Spatné, zejména je-li délka
kabelu mensi nez 50 m. Pro vyifedeni tohoto problému musite pouzit
vystupni sinusovy (OFL) filir nebo snizit modulaéni frekvenci sinusové PWM
(zménte nastaveni parametru F26 = zvuk motoru).

Pozndmka 2: Kdyz je asynchronni motor napajen zfrekvenéniho méniCe s vystupem
PWM, mize byt motor vystaven pusobeni napétovych Spicek, které vznikaji
v disledku velmi rychlého spinani vykonovych polovodi¢d v ménici. Kvdli
tomu dochazi k poSkozovani izolace motoru, zejména pokud je kabel mezi
mé&ni¢em a motorem velmi dlouhy. Aby se tomu zabréanilo, drzte se téchto
pravidel:

1) Poutzijte motor s kvalitni izolaci (alespon tfidy F).

2) Na vystup ménice pfipojte vystupni sinusovy filtr.

3) Zkratte kabel mezi méni¢em a motorem na 10 az 20 m
nebo méné .

3) Svorky pro pomocné napajeni ridicich obvodii ménic¢e RO, TO

Méni¢ pracuje i kdyz tyto svorky nezapojite. Pokud béhem prace méniCe zareaguje néjaky ochranny
obvod a dojde k odpadnuti stykace, pres ktery je pfivedeno napajeni do méniCe, pfestanou byt napajeny
i Fidici obvody méniCe, displej na oviadacim panelu zhasne a poruchove relé (svorky 30A, 30B a 30C) se
neudrzi v sepnutém stavu aby indikovalo chybu méni€e a odpadne. Aby se tomu zabranilo, pfivede se
na pomocné napajeci svorky RO a TO napajeni ze stejného zdroje, z jakého se napdji cely méni¢ — viz.
obrazek 13. Na obrazku 13 je také vidét, Ze aby se zajistilo dostate&né odruseni ménice, je nutno pouZit
odruSovaci filtr k jehoz vystupu se pfipoji jak hlavni napajeci svorky ménice, tak i svorky pro pomocné
napajeni Fidicich obvod.
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P1 P(+)
Odrusovaci filtr ~ Stykac N :
“‘;@m_zs A ’4@%@4@
g s - —
» :VOLI!/F
Vv A
U S N
" i T DC/DC
&+ —
K B [ B

Obrazek 13.
Pripojeni napajeni ke svorkam RO a TO.

4) Svorky pro pripojeni stejnosmérné tlumivky P1 a P(+)

a) PrFed pfipojenim stejnosmérné tlumivky odstrarite propojku mezi svorkami P1 a P(+), ktera tam
byva instalovana od vyroby. Viz. obrazek 14.

b) Pokud stejnosmérnou tlumivku nebudete pouzivat , propojku neodstranuijte.

P1 RSP (+)

Stejnosmérna tlumivka

Obrazek 14.

Poznamka: U méni¢d s vykonem pres 75 kW vCetné se stejnosmérna tlumivka dodava
standardné jako samostatna komponenta a méla by vzdy byt k ménici pfipojena.

5) Svorky pro pripojeni ext. brzdného odporu P(+) a DB (u méni¢t s vykonem do 7.5 kW vcetné)

Ménice s vykonem do 7.5 kW v€etné maji z vyroby vestavény brzdny odpor, ktery je pfipojen ke svorkam
P(+) a DB. Pokud tento odpor nema dostate¢nou tepelnou kapacitu (tzn. ze brzdite zatéze s velkym
momentem setrvacnosti a kineticka energie zatéZze ménéna v brzdném odporu v teplo zpUsobuje jeho
prehfivani), musite pouzit externi brzdny odpor s vysSi zatiZitelnosti.

a) Nejprve odpojte vestavény brzdny odpor ze svorek P(+) a DB. Odpojené vyvody odporu dobfe
izolujte napfiklad pomoci izolacni lepici pasky.

b) Pfipojte vyvody P(+) a DB externiho brzdného odporu ke svorkam P(+) a DB na ménici.
c) Vodi¢e propojujici méni¢ s externim brzdnym odporem by nemély byt delSi nez 5 m.
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Stejnosmeérna tlumivka

Externi brzdny odpor

Obrazek 15.
Pfipojeni externiho brzdného odporu (pro ménice do 7.5 kW véetné).

6) Stejnosmérny meziobvod ménice (svorky P(+) a N(-) )
Ménic¢e fady G11S s vykonem nad 11 kW vCetné nemaji vestavénou brzdnou jednotku. Aby se zajistil
dostatecny brzdny ucinek ménice, je nutno jej dovybavit brzdnou jednotkou a brzdnym odporem (oboji je
volitelné pfisluSenstvi za pfiplatek).

a) Pripojte vyvody P(+) a N(-) brzdné jednotky ke svorkam P(+) a N(-) méni¢e. Délka vodic¢l by
neméla pfesahnout 5 m.

b) Pripojte vyvody P(+) a DB brzdného odporu na svorky P(+) a DB brzdné jednotky. Délka vodict
nema pfesahnout 10 m. Pokud ke svorkdm P(+) a N(-) na méni¢i neni pfipojena brzdna
jednotka, nepfipojujte pfimo na né brzdny odpor. Dojde ke zni€eni brzdného odporu ménice
nebo i pfimo samotného ménice.

c) Svorky 1 a 2 brzdné jednotky je tfeba spravné zapojit s ohledem na polaritu, viz. obrazek 16.

Externi brzdny odpor

Stejnosmeérna tlumivka

¥4
, [
| |
£
LJ
P1 P(+)  "N()
i
Obrazek 16.

Pfipojeni externiho brzdné jednotky a odporu (pro ménice pres 11 kW véetné).

Poznamka: Informace o pfipojeni rekuperacni jednotky, kterda umi vracet energii ze
stejnposmérného meziobvodu do sité, najdete v jeji uZivatelské pfirucce.
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Uzivatelska pfirucka FRENIC 5000G11S-4
Kapitola 2, Mechanicka a elektricka instalace ménice

Zemnici svorka ménice G

Zemnici svorku G vzdy zapoijte, zajistite tim ochranu pfed Urazem elektrickym proudem a v neposledni
fadé se tim silné potlaci elektromagnetické ruseni produkované méniCem. Uzemnény by mély byt také
vSechny kovové &asti pfistroju k ménici pfipojenych.
a) Sasi ménige (svorka G) a neZivé kovové &asti elektrickych pristrojd pFipojenych k méniéi pfipojte
k uzemnéni, jehoz odpor nepfevySuje 10 Q.
b) Pro uzemnéni pouzijte co nejkratsi a co nejsilngjSi vodic.

Prepina€ rozsahu hlavniho napajeciho napéti CN UX (pro méni¢e nad 30 kW véetné)

Pokud u méni¢u s vykonem nad 30 kW véetné lezi napajeci napéti v rozsahu uvedeném nize v tabulce,
je tfeba prepinaci konektor CN UX vypojit z pozice U1 a zapojit jej do pozice U2. Viz obrazek 19.

CNUX=U2:
Frekvence [Hz] Napajeci napéti [V]
50 380 — 398
60 380 —430

/A VAROVANI

= QOveéfte, zda pocCet fazi a jmenovité napéti napajeni odpovida pozadavkim ménice, jinak hrozi
nebezpedi zranéni.

= Nezapojujte napajeni méni€e na jeho vystupni svorky U,V nebo W, jinak hrozi nebezpeéi zranéni.
= Nezapojujte brzdny odpor pfimo na svorky P+ a N-, jinak hrozi nebezpeci pozaru.

Pirepina¢ napajeni chladiciho ventilatoru CN RXTX (pro ménic¢e nad 30 kW vcetné)

Ménice fady G11S mohou byt napajeny stejnosmérnym napétim pfimo do stejnosmérného meziobvodu
standardné, bez instalace jakychkoliv pfiplatkovych komponent. Tento zplsob napajeni se pouzije
pokud méni¢ dovybavite rekuperacni jednotkou, ktera umi vracet pfebyteCnou energii ze
stejnosmérného meziobvodu ménice zpét do sité (viz. obrazek 18). ProtoZze v8ak méniCe s vykonem nad
30 kW v€etné obsahuiji chladici ventilatory, které jsou napajeny stfidavym napétim, je nutno pfepinaci
konektor CN RXTX prepojit do posice RO-TO a na pomocné napajeci svorky méni¢e RO a TO pfivést
stfidavé napéti (viz. obrazek 17). Umisténi pfepinaciho konektoru CN RXTX a zpusob, jak jej pfepaijit, je
na obrazku 19.

Propojka (nedodava se pro ménice nad 75 kW v&etné)

Odrusovaci filtr

~a" ]

i Pro pfipad napajeni
i

ménice ss napétim do
meziobvodu.

‘HJ:OzP

T o 1

©
!
-

U

Obrazek 17.
Prepinani napajeni chladiciho ventilatoru (pro ménic¢e nad 30 kW véetné).
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Poznamka 1:

Napajeni

W @ e
—_rvvvx.::__fku@ é -

Uzivatelska pfirucka FRENIC 5000G11S-4
Kapitola 2, Mechanicka a elektricka instalace ménice

Z vyroby je prepinaé CN RXTX pfepojen na stranu L1/R, L2/S a L3/T. Pokud
nepouzivate stejnosmérné napajeni, nepiepojujte je;.

Pokud stejnosmérné napajeni do meziobvodu pouzivate, musite na pomocné
napajeci svorky RO a TO pfivést stfidavé napajeci napéti. Pokud to neudélate,
chladici ventilatory se nebudou tocit, dojde k prehfati chladi¢e, méni¢ zastavi provoz
a vyhlasi chybu OH1.

Rekuperaéni jednotka

b

A 4@4

TR

mrm m e mm e e m e e o em m o .

Ménic¢ 3 P(s) N(-)

ST KA |
EET 4@*’@

|-
P e
g

Poznamka 2:

T
1
|
1

\ X

' Pfepnéte CN RXTX na stranu RO-TO X
'

i :

. ]

]

1

=)
2g—-

Obrazek 18.
Priklad zapojeni rekuperacni jednotky (pro ménice nad 30 kW).

Chcete-li pripojit rekuperaéni jednotku k méni¢dm s vykonem 22 kW a nizSim,
nepfipojujte stfidavé napajeci napéti na svorky RO a TO pfimo. V takovém pfipadé
pouzijte izola€ni transformator, kterym se oddéli napajeni svorek RO a TO od
napajeni rekuperacni jednotky. PFiklad zapojeni je na obrazku 18, ostatni informace
najdete v uZivatelské pfiru¢ce od rekuperacni jednotky.
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Pfepinate CN UX a CN RXTX jsou umistény na silové desce
ploSnych spoju nad ploSnym spojem Fidicich obvod(, jak je
vidét na obrazku vpravo.

\ﬁ/ WCNUX
WGNRXTX
Poznamka:

Pro odpojeni pfepinace jej nejprve odjistéte (stisknéte
zajiStovaci mechanismus) a poté jej vytahnéte. Chcete-li
prepinac zapojit, zatlacte jej az se zajisti (klikne).

Svorky pro pfipojeni i
pomocného napajeni "

=7 Svorky pro pfipojeni
§ pomocného napajeni

T ¥

e IDJ ]Q[
T L Joal
lololclk fols «]

o]
£

ZvétsSeny pohled na ¢ast A

- L=
1 2 |2 - N
& Z vyroby je konektor CN UX pfipojen na stranu U1 a konektor
E' CN RXTX je pfipojen na stranu L1/R-L3/T.

ooaa ooano oaonoa

Celkovy pohled na ¢ast A:

Stav po pfepojeni pfepinace do polohy pro

Tovarni nastaven: napajeci napéti 380 az 398 V (50 Hz) nebo
CN UX = U1 . AL
380 az 430 V (60 Hz) a pro napajeni ménice
CNRXTX =L1/R-L3/T o . . )
pfimo do stejnosmérného meziobvodu.
Obrazek 19.

Prepinace CN UX a CN RXTX (jen pro méni¢e s vykonem nad 30 kW).
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|2.3.3. Zapojeni svorek ovladacich obvod(i |

V nasledujici tabulce je uveden prehled vSech ovladacich svorek ménice a jejich vyznamu. Vyznam a funkce
nékterych svorek se mohou ménit podle nastaveni parametr( ménice, proto tyto nastaveni provérte.

Zarazeni | Oznaceni Nazev svorky Funkce
svorky
13 Napajeni Vystup + 10 V z vnitfniho zdroje méniCe pro potenciometr 1 az
potenciometru 5 kQ pfipojeny k napétovému vstupu ménice.
12 Napétovy vstup Svorka muze slouZit k témto uceltm:

1) Vystupni frekvence ménice se méni s velikosti napéti
pfivedeného z externiho obvodu na tento vstup. Vztah
mezi napétim a frekvenci mize byt dan takto:

a) 0az10V =0 az 100 % vystupni frekvence
b) —10az + 10 V = 0 az 100 % vystupni frekvence se
zménou sméru otaéeni motoru danou polaritou
vstupniho napéti
c) 10az0V=0az100 % vystupni frekvence
2) Signal zpétné vazby pro PID regulator

3) Podle velikosti napéti pfivedeného z externiho obvodu na
tento vstup se méni velikost vystupniho momentu ménice
(resp. hodnota momentového omezeni).

Vstupni odpor svorky 12 : 22 kQ

V2 Napétovy vstup Svorka muGze slouzit jako pfidavny vstup pro fizeni vystupni

frekvence meénice. Vystupni frekvence méniCe se meéni

s velikosti napéti pfivedeného zexterniho obvodu na tento
vstup. Vztah mezi napétim a frekvenci mize byt dan takto:

a) 0az10V =0az 100 % vystupni frekvence
b) 10az0V = 0az 100 % vystupni frekvence
Vstupni odpor svorky V2 : 22 kQ
POZOR ! mize byt pouzita bud svorka V2 nebo C1.
C1 Proudovy vstup Svorka muze slouZit k témto uceltm:

1) Vystupni frekvence ménice se méni s velikosti proudu
pfivedeného z externiho obvodu na tento vstup. Vztah
mezi napétim a frekvenci mize byt dan takto:

a) 4az20 mA=0az100 % vystupni frekvence
b) 20 az4 mA =0 az 100 % vystupni frekvence
2) Signal zpétné vazby pro PID regulator
3) Vstup pro vyhodnoceni signalu z PTC termistoru
Vstupni odpor svorky C1: 250 Q
POZOR ! muze byt pouzita bud svorka V2 nebo C1.

Analogoveé vstupy

FF
1Ko SW2

13@——%?——

11 Spoleéna svorka Spole¢na svorka pro véechny analogové svorky.
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Prikaz k chodu

Po sepnuti FWD a P24 se motor po nabé&hové rampé

FWD vored / zastaveni rozbéhne vpfed a bé&Zi nastavenou rychlosti. Po rozepnuti
P FWD a P24 motor po dob&hové rampé zpomali a zastavi se.
Prikaz k chodu Po sepnuti REV a P24 se motor po nabéhové rampé rozb&hne
REV ; vzad a bézi nastavenou rychlosti. Po rozepnuti REV a P24
vzad / zastaveni N ; . ; :
motor po dob&hové rampé zpomali a zastavi se.
X1 Digitalni vstup 1 Kazda ze svorek mize mit jednu z nékolika funkci, jako je
X2 Digitalni vstup 2 napfiklad pfikaz k dobéhu volnobéhem, vstup externiho
<3 Diaitalni vstup 3 poruchového signalu, aktivace prednastavenych frekvenci a
Igitaini vStup mnoho jinych. Podrobnosti najdete v kapitole zabyvajici se
> X4 Digitalni vstup 4 popisem parametr ménice, konkrétné parametrti EO1 az E09.
% X5 Digitalni vstup 5
; X6 Digitalni vstup 6 Specifikace digitalnich vstup(:
ol X7 Digitalni vstup 7 Polozka Min. Typ. Max.
é—” X8 Digitalni vstup 8 Vstupni Log. 1 22V 24V 27V
X9 Digitalni vstup 9 napéti | Log.0 IAY - 2V
Vst. proud pfi Log. 1 - 3.2 mA 4.5 mA
Dowvoleny vytékajici
proud pfi log. 0 - - 0.5 mA
P24 Zdroj + 24 V Vystup vnitfniho zdroje ménice, + 24 V, max. 100 mA
CM Spole¢na svorka Spole¢na svorka pro svorky P24 a FMP.
PLC Vstup pro externi | Pouzivda se pro pfipojeni napajeciho napéti pro vystupni
zdroj +24 V signaly PLC (rozsah napéti 22 — 27 V, jmenovité 24 V) pfi
pouZiti negativni logiky.
Vystupni analogovy signal (stejnosmérné napéti 0 az 10 V).
Napéti na vystupu mlze odpovidat jedné z téchto veli€in (lze
nastavit parametrem F31):
a) vystupni frekvence pfed kompenzaci skluzu
o b) vystupni frekvence po kompenzaci skluzu
g c) vystupni proud
:?‘ FM’?\ Analogovy d) v;:/stupnf napé&ti
g’ (? 1: | monitorovaci e) vystupni moment
g Ssp\?o?;;)a vystup f) faktor zatéze
g g) hodnota zpétné vazby PID regulatoru
h) hodnota zpétné vazby rychlostni smycky (PG)
i) napéti stejposmérného meziobvodu
j) universalni analogovy vystup (hodnota se zadava dalkové
pres RS-485)
Pfipojitelna impedance: minimalné 5 kQ
Y1 Transistorovy Kazdy z vystupl muUze indikovat jeden z nékolika udajd, jako
vystup 1 napfiklad signal dosazeni zadané hodnoty frekvence, signal
Transistorovy vCasné vystrahy pred aktivaci elektronické ochrany a jiné.
> Y2 vystup 2 Podrobnosti najdete v kapitole zabyvajici se popisem
2 . . parametrd ménice, konkrétné parametri E20 az E23.
73 Transistorovy . e . .
2> Y3 wstup 3 Specifikace digitalnich vystupt:
No) ~ .
§ va Transistorovy Polozkva’ Min. Typ. Max.
S vystup 4 Napéti Log. 1 - 2V 3V
% vystupu Log. 0 - 24V 27V
S Max. vystupni proud - - 50 mA
= pfi log. 1
Dowoleny wytékajici
proud pfi log. 0 - - 0.1 mA
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Spole¢na svorka

CMY pro transistorové Spole¢na svorka pro transistorové vystupy Y1 az Y4. Tato

svorka je izolovana od svorek 11 a CM.

vystupy
9 FMP_ Pulsni Vystupni pulsni signal. Frekvence pulsi na vystupu muze
% 0 (CM- | monitorovaci indikovat stejné veli€iny jako u svorky FMA.
ae spole¢na wystup
svorka)
a Jestlize se méni¢ zastavi vlivem néjaké poruchy (napfiklad
2 L vlivem aktivace nékteré zjeho ochrannych funkci), dojde
g | 30A 30B, Releovy wstup pro | " yioneni tohoto relé (1 SPDT). Maximalni zatizeni kontaktu
30C signalizaci poruchy . . . C .
> relé je 48 V ss / 0.5 A. Lze nastavit, ve které poloze ma byt relé
3 preklopeno v pfipadé chodu bez poruchy.
& Y5A. Y5C Viceulcelovy Tyto dva vystupy mohou indikovat stejné udaje, jako vystupy
’ releovy vystup Y1 az Y4. Maximalni zatiZzeni kontaktl je opét 48 V ss/ 0.5 A.
. | Svorky slouzi pro pfipojeni datovych vodi¢l (kroucena
Q8 | DX+, DX- fggg‘é’ F‘zrso_ fg‘sto"e dvojlinka) pro dalkové fizeni ménice pres sériové rozhrani RS-
S ;.’) 485. Na jeden komunikaéni kabel Ize pfipojit az 31 ménicu.
5o Svorka pro
5,% sSD pfipojeni stinéni Svorka pro pfipojeni stinéni datovych vodi€l RS-485.

datovych vodi¢i Potencial této svorky je elektricky plovouci.
RS-485

1) Analogové vstupy (svorky 13, 12, V2, C1 a 11)

a)

b)

c)

na tyto vstupy se pfivadi slabé analogové signaly, které mohou byt ovlivnény pUsobenim
elektromagnetického ruseni z okoli. Proto musi byt kabely pfipojené k témto vstuplm co nejkratsi
(méné nez 20 m), musi byt stinéné a stinéni musi byt uzemnéno jen na strané prfijemce signalu,
tedy na strané ménice. Pokud je i pfesto vliv rudeni zna€ny, zkuste stinéni pfipojit na svorku 11
misto na zem. P¥iklad zapojeni analogovych vstup(l je na obrazku 20.

Stinény kabel
| B iy 13
Linearni n "
potenciometr L -t 12
1az5kQ i Vi
L O 11

Obrazek 20.
Pripojeni potenciometru k analogovému napét'ovému vstupu.

Pokud k témto vstupnim svorkam musi byt pfipojeny néjaké kontakty relé apod., je nutné aby tyto
kontakty byly vhodné pro pfenaseni slabych analogovych signald — mélo by se tedy jednat o dvojité
pripadné rozvidlené typy kontakt(. Jakékoliv kontakty nesmi byt pfipojeny ke spoleéné svorce 11.
Pokud je Fidici napéti dodavano na vstupy ménice z néjakého externiho zafizeni, mize vlivem
ruSeni Sificiho se od méni¢e dochazet k ovlivnéni chodu tohoto zafizeni. Aby se tomu zabranilo,
pfipojte na vystupni svorky tohoto zafizeni kondenzator a navic pouzijte feritové jadro, viz. obr. 21.

X Krouzkem proviéct 2
[> 72\ S 12 az 3 Zavity vodic
[Fe (U]

\\y Feritovy 1

0.022uF  krouzek

50V

Obrazek 21.
Zamezeni Sifeni ruseni z ménice do nadrazeného zarizeni.
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2) Digitalni vstupy (svorky FWD, REV, X1 az X9, CM)

3)

4)

5)

a) Pro vSechny digitalni PLC G118
vstupy plati, Ze se

zapinaji /  vypinaji
pfipojenim na svorku
P24 (vyvod +24
V zinterniho zdroje FWD, REV,
méni¢e). Pokud je — o
napdjeci napéti + 24
V pro ovladani vstupu -1'"*24\11
pfivedeno z vnéjSich 1
obvodU, zapojte obvod |CM
tak, jak je uvedeno na
obrazku 22.

Obrazek 22.

Pripojeni externiho napajeciho napéti.

b) pokud jsou ke vstupim méni¢e pfipojena relé, je nutné pouzivat pouze typy s velmi vysokou
spolehlivosti sepnuti kontaktd, jako napfiklad FUJI HH54 PW.

Transistorové vystupy (svorky Y1 az Y4, CMY)

a) Chcete-li k témto vystupum pfipojit oviadaci civku relé, je nutné na oba jeji konce pfipojit diodu
potladujici napétoveé Spicky

Ostatni informace

a) Aby se zabranilo Spatné funkci méni¢e v disledku elektromagnetického ruseni, je nutné vést
ovladaci vodice v co nejvétsi vzdalenosti od vodicu silovych.

b) Owladaci vodiCe uvnitf méniCe musi byt zajist&ny tak, aby nemohlo dojit k jejich kontaktu se silovymi
Zivymi ¢astmi ménice (napfiklad s hlavni silovou svorkovnici).

Ovladaci vodice obvykle nemaji silnou izolaci. Pokud se tato izolace poskodi,
i mohou byt Fidici signaly vystaveny vysokému napéti od hlavniho silového
& VYSTRAHA |obvodu ménice. Vystaveni ovladacich vodi¢l vysokému napéti fesi v Evropé
predpis LVD (Low Voltage Directive).

Nebezpeci urazu elektrickym proudem.

| Méni¢, motor a kabely generuji elektromagneticke ruseni. PfesvédCete se, zda
A VAROVANI | okolni senzory a systémy pracuji spravné.
Nebezpec€i vzniku nehody.

Zapojeni ovladaciho obvodu, spravné tazeni ovladacich kabelt

FRN 30 G11S-4EN az FRN 110 G11S-4EN

1) Ovladaci kabely vedte podél levého krytu ménice, tak jak je vyobrazeno na obrazku 23.

2) Ovladaci kabely zajistéte proti pohybu pomoci upinaciho oka A (je umisténo na levé strané hlavni
silové svorkovnice) a upinaci pasky (napfiklad Insulock). Upinaci paska nesmi byt SirSi nez 3.5 mm
a vy8si nez 1.5 mm.

3) Pokud je v ménidi instalovan né&jaky rozSifujici modul, musi byt ovladaci vodi¢e upevnény i pomoci
upinaciho oka B.
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Detail A

Ovladaci kabely

Levy kryt ménice

Svorkovnice fidicich obvodu

Obrazek 23.
Spravné vedeni ovladacich kabeld uvniti ménice.
(FRN 30 G11S-4EN az FRN 110 G11S-4EN)

Detail A: Upevriovaci pasky

Ovladaci kabely

Upevriovaci oko B

Upevnovaci oko A

Obrazek 24.
Poloha upevnovacich ok v ménici.
(FRN 30 G11S-4EN az FRN 110 G11S-4EN)
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FRN 132 G11S-4EN az FRN 160 G11S-4EN

1) Ovladaci kabely vedte podél levého krytu ménice, tak jak je vyobrazeno na obrazku 25.

2) Ovladaci kabely zajistéte proti pohybu pomoci upinacich ok a upinacich pasek (napfiklad Insulock).
Upinaci paska nesmi byt SirSi nez 3.8 mm a vysSi nez 1.5 mm.

Ovladaci kabely

Detail A

Svorkovnice Fidicich obvod

Levy kryt ménice

Obrazek 25.
Spravné vedeni ovladacich kabel( uvnitf ménice.
(FRN 132 G11S-4EN az FRN 160 G11S-4EN)

Ovladaci kabely
Upevhovaci pasky

Detail A:

Obrazek 26.
Poloha upeviovacich ok v ménici.
(FRN 132 G11S-4EN az FRN 160 G11S-4EN)
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FRN 200 G11S-4EN az FRN 220 G11S-4EN

1) Ovladaci kabely vedte podél levého krytu ménice, tak jak je vyobrazeno na obrazku 27.

2) Ovladaci kabely zajistéte proti pohybu pomoci upinacich ok a upinacich pasek (napfiklad Insulock).
Upinaci paska nesmi byt SirSi nez 3.8 mm a vysSi nez 1.5 mm.

Detail A

Levy kryt ménice

Obrazek 27.
Spravné vedeni ovladacich kabeld uvniti ménice.
(FRN 200 G11S-4EN az FRN 220 G11S-4EN)

A P T

Upevriovaci pasky

Obrazek 28.
Poloha upevinovacich ok v ménici.
(FRN 200 G11S-4EN az FRN 220 G11S-4EN)
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[2.3.4. RozloZeni svorek

Hlavni silové svorky

LR|L2s 3T | DB | P1 |P#) | N | U | vV | w
@c
[LYe Srouby M3 .5
FRN 0.4 az 0.75 G11S-4EN
Srouby M3.5
[ RO | TO |
LR|L2s 3T | DB | P1 [P | N | U | vV | w
Srouby M4
FRN 1.5 az 4.0 G11S-4EN
Srouby M3.5
| Ro [ To |
LR|L2s |am| pB | P1 |PH | N | U | v | w
Srouby M5
FRN 5.5 az 7.5 G11S-4EN
Srouby M3.5
[ RO [ TO |
LR|L2s | 3T | DB | P1 |PH) | N | U | v | w

Srouby M6

FRN 11 az 22 G11S-4EN
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Srouby M4
RO TO U \ W
L1R | L2/ | L3T | P1 P(+) NG)

Srouby M8

FRN 30 az 55 G11S-4EN / FRN 30 G11S-4EV

Srouby M4
RO TO U \% W
LIR | L2is | L3m | P1 P(+) NG-)

Srouby svorky G: M8

Srouby ostatnich svorek: M10

FRN 75 az 110 G11S-4EN

Srouby M4
L1/R L2/S L3/T U \ W

P1 P(+) N(-)

Srouby svorky G: M10
Srouby ostatnich svorek: M12

FRN 132 az 220 G11S-4EN

30C oA
30B [0
Y5C [y
Y4 v3
Y2 1
11 o1
12 eva
13 T emp
V2 I'pi ¢
CM_ [~
oM [,
FWD [ -
REV [T,
P24 I~ .
P24 [~
DX- ["y7
DX + X8
SD X9
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[2.3.5. Doporugené pfislusenstvi a priifez vodi&tl pro hlavni silovy obvod

CT ménic¢ pro konstantni zatézny moment
VT méni¢ pro proménny zatézny moment (ventilatory, ¢erpadia)
DCR stejnosmérna tlumivka v meziobvodu ménice

x Pojistka, Utahovaci moment 2
- w stykaé N Doporuceny prarez vodi¢e (mm®)
-1 © 3|
5 E £ e 5 > L1/R, L2/S,
g E =R?) >% z L3I, (G > | 2
2l g g_ x 5 x g g9 o = (©) = o + z s
z ) S X ol al $Sa | T - L o 0| o
o g X al Nl 399 | | = > S = 0| =
= > > 5 - >
a 7 o 31 %3 3 | spcr| Pz | B x | a y| 3
o s DCR
04 |FRN0.4G11S4EN | CT| 5 5 i,
0.75 | FRNO.75G11S-4EN | CT | 5 5 12
15 |FRN15G11S4EN | CT| 5 | 10 25
2.2 | FRN2.2G11S-4EN CT| 10 | 15 1.8 25 (2.5) 25 25
40 |FRN4.0OG11S4EN | CT| 10 | 15 (2.5) ' '
5.5 CT| 15 ] 20
FRN5.5G11S-4EN
7.5 VT 20 | 30 35 6
7.5 CT ' (6)
FRN7.5G11S-4EN 25 25
11 VT 6
30 | 40 4 4
11 CT (6) 10
FRN11G11S-4EN
15 VT (10)
40 | 50 6 6
15 CT
FRN15G11S-4EN
18.5 VT 5.8 10 16
40 | 60
18.5 CT (10) (16)
FRN18.5G11S-4EN 10 10
22 VT 50 | 75 25
22 | FRN22G11S-4EN CcT (16)
30 | FRN30G11S-4EV Vas 16 50
75 | 100 25 25
30 CT (10) | (25)
FRN30G11S-4EN
>| 37 VT 25 70 02
= 100 | 125 35 35 |25]| 02
g 37 CT (16) | (35) az
x FRN37G11S-4EN 12107 0.75
™| 45 VT 135 35 70 :
100 | 150 50 50
45 CcT (25) | (35)
FRN45G11S-4EN
25 VI 125 | 175 %0 352 70 70 4
55 CT (25) | (35)
FRN55G11S-4EN
75 VT 175 35x2 35x2 50,2 6
75 CT 95 (50) 95
FRN75G11S-4EN
90 VT 50x2 25
200 - - 50x2 - 70x2
90 CT (50) az
FRN90G11S-4EN 27 | 135 6.0
110 VT 70x2 '
225 - - 70x2 95x2 10
110 CT (70)
FRN110G11S-4EN
132 VT 70x2
300 - - 95x2 120x2
132 CT (70)
FRN132G11S-4EN
160 il 350 12002 120x2 150x2 16
160 CT i (120) )
FRN160G11S-4EN
200 VT 400 48 27 1502 185x2 185x2 | 25
200 CT (150)
FRN200G11S-4EN
220 VI 500 1852 185x2 185x2
220 CT (185) 50
FRN220G11S-4EN
280 VT | 600 - 240x2 - 300x2 300x2

VySe uvedené doporucené prilifezy vodicu plati pfi pouZiti vodi¢l tfidy 70° C / 600 V s izolaci z PVC a pfi teploté okoli do 50 °C.
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3. Kontrola zapojeni a zkouska chodu

3.1. Kontrola a pfriprava pred prvnim spusténim ménice

Pfed prvnim spusténim ménice postupujte takto:

1) Zkontrolujte, zda jste méni¢ zapojili spravné. Zejména se ujistéte, Ze jste napajeni nepfipojili na vystupni
svorky méni¢e U, V a W a zda jste zapojili zemnici svorku. Viz. obrazek 29.

Ménié
&G LRLSLAT U Vv, W
— ©—~0—©
Napajeni Motor

Obrazek 29.
Spravné zapojeni ménice.

2) Zkontrolujte, zda mezi svorkami nejsou zkraty nebo zemni spojeni.

3) Zkontrolujte, zda nékteré svorky nejsou nedotazené, nekompletni, pfipadné zda se z nékteré z nich
neuvolnil dotahovaci Sroub a nespadl dovnitf ménice.

4) Zkontrolujte, zda je motor odpojen od jakékoliv mechanické zatéze nebo pohonu.

5) VSechny spinace (zejména v ovladacim obvodu ménice) vypnéte, aby se méni¢ po pfivedeni napajeni
neCekané nerozebéhl.

6) Zapnéte napajeni ménice. Zkontroluijte :

a) zda neni na displeji ménice zobrazen néjaky chybovy kod. Oviadaci panel ménice by mél
vypadat tak, jak je uvedeno na obrazku 30.

b) zda funguji chladici ventilator(y) méni¢e (jen pro ménie s vykonem nad 1.5 kW v€etné)

Obrazek 30.
Zobrazeni na displeji ovladaciho panelu po zapnuti napajeni.
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A VYSTRAHA

Nebezpedi trazu elektrickym proudem.

« Pfed pfivedenim napajeni do méniCe se ujistéte, Ze neni demontovan zadny kryt
ménice, zejména vrchni.

¢ Béhem chodu méni¢e zadné kryty nedemontuite.

¢ Tlagitka na ovladacim panelu obsluhujte pouze suchyma rukama.

3.2. Zpusoby ovladani ménice

Méni¢ muze byt oviadan nékolika zplsoby. Vhodny zplUsob ovladani vyberte podle pozadavk(l Vasi aplikace
s ohledem na informace v oddile 4.2. a v kapitole 5, “Konfigurovatelné parametry méni¢e”. Nejzakladné&jsi
zpusoby ovladani ménice jsou uvedeny v této tabulce:

Zpusob ovladani

Zpusob zadavani zadané
hodnoty vystupni frekvence

Zpuisob zadavani prikazu
k chodu a k zastaveni

Ovladani pomoci vestavéného
ovladaciho panelu ménice

Tladitka na ovladacim panelu.

Tlacitka na ovladacim panelu.

Ovladani pres ovladaci svorky

Tlacitka na ovladacim panelu.

A~

Spojeni, pfipadné rozpojeni
ovladacich svorek FWD-P24 nebo

meénice : — REV-P24.
Potenciometr pfipojeny
k analogovym vstupim ménice,
analogové napéti popf. proud
3.3. Zkouska chodu

Jestlize jste provedli kontrolu zapojeni ménice podle oddilu 3.1., muzete provést zkousku chodu. Z vyroby je
méni¢ nastaven tak, ze veSkeré ovladani se déje pomoci ovladaciho panelu.

1) Zapnéte napajeni méniCe a ovérte, zda na displeji ovladaciho panelu ménice blika hodnota vystupni

frekvence 0.00 Hz.

2) Nastavte zadanou hodnotu vystupni frekvence pomoci tlacitka (0 na cca 5 Hz.

3) Pro spusténi méniCe stisknéte tlatitko FWD (motor se rozeb&hne vpfed) nebo tlaCitko REV (motor  se
rozb&hne vzad). K zastaveni méniCe pouZzijte tlaCitko STOP.

4) Zkontrolujte tyto skutecnosti:

a) Je smér otaceni motoru spravny ?

b) Je otaceni motoru plynulé (zadné abnormalni vibrace nebo nezvykly hluk) ?

c) Je plynulé i zvySovani &i snizovani otacek motoru ?
Pokud je v3e v poradku, zvyste vystupni frekvenci méniCe, a znovu zkontrolujte vySe uvedené body.
Pokud je vSe v pofadku, muzete zahajit normalni provoz méni¢e bez omezeni.

Poznamka 1:

Pokud dojde bé&éhem zkousky chodu ke vzniku chyby na motoru nebo na méniéi, ihned

zastavte chod méniCe a zkuste odhalit pFi¢inu chyby podle informaci v kapitole 7.

Poznamka 2:

ProtoZe napajeci napéti je pfivedeno na hlavni napajeci svorky (L1/R, L2/S, L3/T) i na

pomocné napajeci svorky (RO, TO) i kdyz je chod méniCe zastaven a jeho vystup nepracuje,
nedotykejte se Zadnych svorek.
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Poznamka 3:

Uzivatelska pfirucka FRENIC 5000G11S-4
Kapitola 3, Kontrola zapojeni a zkouska chodu

Po zapnuti napajeni ménice se nabiji hlavni vyhlazovaci kondenzatory ve stejnosmérném
meziobvodu ménice. Po vypnuti napdjeni se kondenzatory nevybiji ihned, ale napéti na ném
klesa pozvolna. Pfedtim, nez se dotknete jakychkoliv svorek nebo elektrickych obvodu
pfipojenych k ménici, se ujistéte, zda je odpojeno napajeni ménice, zda jiz nesviti indikator
nabiti kondenzatord CRG (ménice do 30 kW ho maji umistén v blizkosti silové svorkovnice,
vétsi méni¢e pak pfimo na vrchnim krytu) a zméfte multimetrem, jestli uz je napéti na
stejnosmérném meziobvodu ménice bezpecné (pod 25 V).
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4. Ovladaci panel

Ovladaci panel slouzi pro mnoho Uc¢eld, jako napfiklad pro oviadani ménice (start, stop, zména vystupni
frekvence, ...), prohlizeni a zménu nastaveni konfigurovatelnych parametr(, kopirovani parametrd atd.

Pred spusténim ménice si dlkladné prostudujte zplGsob obsluhy oviadaciho panelu.

Ovladaci panel muze byt béhem chodu méni¢e odpojovan i pfipojovan bez toho, Ze by se narusila funkce
ménic¢e nebo doslo k poSkozeni panelu. Pouze v pfipadé, Ze jste pomoci konfigurovatelnych parametrd
zvolili oviadani méni€e pomoci ovladaciho panelu, vede jeho odpojeni za provozu ke vzniku chyby a k
zastaveni ménice.

4.1. Vzhled ovladaciho panelu

—— LED Displej:
4 — mistny, 7 — mi segmentovy LED displej.
Slouzi pro zobrazeni nejrGznéjsich

sledovanych veli€in, jako napfiklad Zadana
hodnota frekvence, vystupni frekvence,
vystupni proud, kéd chyby atd.

— Pomocné indikatory pro LED Displej:
Zvolena data nebo jejich nasobky zobrazena
na LED displeji jsou indikovana v hornim
fadku LCD displeje. Znak == indikuje, ktera
veliina je zobrazena na LED displeji. Znak W
fika, Ze na LCD monitoru je jesté jina strana,
ktera neni zobrazena.

LCD Displej:

Zde se zobrazuji nejriznéjsi informace o
stavu méni€e, menu ménice, nazvy a hodnoty
parametrd apod. Ve spodni ¢asti displeje
byva zobrazena ¢&ast napovédy, zbytek se
zobrazi po posunuti obrazovky tlagitkem [

FWD REV STOP REM LOC COMM .

Indikatory pro LCD Displej:

Zobrazuiji tyto provozni stavy a reZzimy prace
meénice:

FWD : chod vpred

REV : chod vzad

STOP : méni¢ je zastaven

JOG : JOG rezim

COMM : ovladani pres RS-485

LOC : ovladani z ovladaciho panelu

REM : oviddani pies svorky

'— LED dioda RUN:
Indikuje, zda byl zadan pfikaz k chodu
(napfiklad pomoci tlac¢itka FWD nebo REV)
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Provozni tlacitka

Jsou funkéni jen v pfipadé Fizeni méniCe pomoci ovladaciho panelu a slouzi pro rozbéh a zastaveni
ménice.

Tlagitko FWD. Po jeho stisku se motor pfipojeny k ménici rozbéhne vpred.

Tlacitko REV. Po jeho stisku se motor pfipojeny k ménici rozbéhne vzad.

Tlacitko STOP. Po jeho stisku se motor pfipojeny k ménici zastavi.

Ovladaci tlacitka

Jsou uréena pro prohlizeni a nastavovani parametr(, pfepinani obrazovek na displeji, nastavovani
vystupni frekvence ménice atd.

Tlagitko PRG. Pouziva se pro pfepinani mezi obrazovkami zobrazenymi na

LCD displeji.
FUNC Tlacitko FUNC/DATA. Pouziva se bud pro pfepinani veli€in zobrazenych na
DATA LED displeji nebo pro potvrzovani vystupni frekvence, nazvl parametru a

jejich hodnot.

Tlagitka Oa O Slouzi pro zménu dat, posun kurzoru nahoru ¢i dol nebo pro
posun obrazovky (scrolovani).

SHIFT TlaCitko SHIFT. Slouzi pro horizontalni posun kurzoru pfi zméné& hodnot
' parametrd. Jestlize tuto klavesu stisknete soucasné s nékterou z klaves O
nebo [, kurzor se posune k dal$imu bloku parametr.

Tlacditko RESET. Pouziva se pro zruSeni vkladani dat a pfepina zobrazenou
obrazovku. Pokud dojde k aktivaci ochranné funkce ménice (vzniku chyby),
slouzi tato klavesa pro nulovani pfiznaku chyby (pouze v pfipadé, Ze je na
displeji obrazovka s chybovym hlasenim).

Tato kombinace tlacitek slouzi pro pfepinani z normalniho provozu ménice
do rezimu JOG a naopak. Pravé aktivni rezim je zobrazen na LCD displeji
meénice.

Touto kombinaci tlagitek Ize pfepinat mezi zpusoby fizeni méni¢e — bud
pomoci ovladaciho panelu nebo pfes ovladaci svorky. Pokud tuto kombinaci
tlaCitek pouzijete, dojde soucasné k patfi€né zméné parametru FO1. Zvoleny
zpUsob fizeni ménice se zobrazi na LCD displeji.
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4.2. Operacni systém ovladaciho panelu (LCD displej, struktura menu)

[4.2.1. Normalni provoz

Pfi normalnim provozu (tedy nedoSlo-li k aktivaci ochranné funkce méni€e a zobrazeni kodu chyby na
displeji) vypada struktura menu ménice takto:

50.00 50.00 FUNC/ El_l FUNC/ 50.00
m 50.00
Provozni PRG > Menu | DATA p [ DATA p| Doplikova
obrazovka s funkcemi Obrazovka pro obrazovka
ménice kazdou funkci

RESET RESET | | S RESET

! FUNC/

DATA

PRG

[4.2.2. Chybovy rezim

Do chybového rezimu se menu pfepne v pfipadé, Ze dojde k aktivaci nékteré ochranné funkce ménice. Na
LED displeji se zobrazi kéd chyby a na LCD displeji se zobrazi chybova obrazovka.

Menu programovani parametr(, obrazovky pro kazdy parametr a doplfikové obrazovky zUstavaji nezménény
stejné jako jejich ovladani s jedinou vyjimkou: pfepinani mezi chybovou obrazovkou a menu programovani
parametru je mozné jen pomoci tlaCitka PRG. Tlagitko RESET slouzi k nulovani pfiznaku chyby a k navratu
do normalniho rezimu.

50.00
.| Provozni | Struktura menu a ovladani stejné jakou |
.| obrazovka : normalniho provozu.
i Vznik Proces nulovani pfiznaku chyby :
i chyby (zahrnuje stisk tlagitka RESET) ;
Kaéd chyby Kod chyby FUNC/ El_l FUNC/ Kaod chyby
=1 | Kod chyb
Chybova PRG» Menu | DATA | = o ey DATA p| Doplitkova
obrazovka w Obrazovka pro obrazovka
menice kazdou funkci
Z menu <—
RESET “ | RESET
| FUNC/
DATA
PRG
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[4.2.3. Podrobngjsi popis menu ménice

Cislo

, . Nazev urovné Obsah
urovné
Je <zobrazena, kdyZ je méni€ v normalnim provoznim reZimu.
. Nastavovani zadané hodnoty vystupni frekvence méni¢e a prepinani
1 Provozni obrazovka o 8 . s < < .
veli¢in zobrazenych na LED displeji je mozné jen pokud je zobrazena
tato obrazovka.
Kazda funkce ménice je zobrazena v menu ménife a muze byt zvolena
tlacitkem FUNC/DATA, &imz se pfejde do dalSi drovné a zobrazi se
nova obrazovka pfislusna ke zvolené funkci. V hlavnim menu jsou tyto
funkce:
DATA SET
Zobrazi se kéd a nazev kazdého programovatelného parametru. Po
zvoleni  konkrétniho parametru tlacitkem FUNC/DATA se zobrazi
obrazovka umoZnuijici prohlizet jeho nastaveni a ménit jej.
DATA CHECK
Zobrazi se kéd a hodnota kazdého programovatelného parametru.
Hvézdickou jsou oznadeny parametry, jejichz hodnota je jina nez tovarni
nastaveni. Po zvoleni konkrétniho parametru tlacitkem FUNC/DATA se
pfejde do rezimu DATA SET a zobrazi se obrazovka umoZAujici
prohliZzet jeho nastaveni a ménit jej.
OPR MNTR
UmoZAuje monitorovat stav provozu a jina data.
/O CHECK
. UmoZhuje zobrazit stav a hodnoty jak na digitalnich, tak i na
2 Menu s funkcemi analogovych vstupech ménice.
meénice
MAINTENANC
Umoznuje monitorovat stav méni€e, dobu provozu, chyby sériove
komunikace, verzi firmwaru v ROM a jiné.
LOAD FCTR
Dokaze zméfit maximalni a stfedni proud motoru, stfedni brzdny
moment a jiné parametry zatéze.
ALM INF
Zobrazi podrobnosti o posledni chybé pfi provozu ménie, zejména
okolnosti jejiho vzniku (proud, napéti, ...).
ALM CAUSE
UmoZhuje zobrazit kéd posledni chyby, kdédy chyb které nastaly
souCasné a umozriuje také prochazet historii chyb. Zvolite-li tlacitkem
FUNC/DATA néktery z kédU, zobrazi se text pojednavajici o moznych
pFicinach a zpUsobech FeSeni.
DATA COPY
Ulozi nastaveni vSech programovatelnych parametri ménic¢e do paméti
ovladaciho panelu nebo naopak, coz umozriuje jejich pfehrani do jiného
meénice.
3 Obrazovka pro kazdou | Pro kazdou funkci méni¢e zvolenou v menu na pfedchozi vy$Si Urovni
funkci z menu zobrazi pfisluSnou obrazovku.
Pro kaZdou funkci méniCe zvolenou na obrazovce pfedchozi vy3Si
4 Doplfikova obrazovka |urovné zobrazi pfislusnou obrazovku. Pfiklad: prohlizeni a zména

nastaveni jednotlivych parametrd ménice.
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4.3. Prace s ovladacim panelem a jeho obsluha

|4.3.1. Provozni rezim

V provoznim rezimu je zobrazena jedna ze dvou provoznich obrazovek, mezi kterymi Ize pfepinat zménou
hodnoty parametru E45:

1) obrazovka s udaji o provoznim stavu ménice s napoveédou k obsluze oviadaciho panelu (E45=0)

50.00 50.00
STOP RUN « Stav provozu ménice. RUN = ménic bé2i, STOP = ménié stoji.
,\P/lléﬁl? PRG \ Smér chodu motoru (FWD, REV). V pfipadé, Ze je méni¢
PRG 2> PRG P st i
F/D > LED SHIFT MENLT zastaven, neni na tomto misté nic zobrazeno.

2) obrazovka indikujici provozni stav méni¢e pomoci sloupcovych grafi (E45=1)

50.00

STOP Vystupni frekvence (plny sloupec = nastavena maximaini frekvence)

L HZ‘/ Vystupni proud (pIny sloupec = 200% jmenovitého proudu ménice)
A

B | |% 44— Vystupnimoment (pIny sloupec = 200% jmenovitého momentu motoru)
Fout/ lout/ TRQ

| 4.3.2. Nastavovani zadané hodnoty vystupni frekvence z ovladaciho panelu

Je-li méni¢ v provoznim rezimu (je zobrazena provozni obrazovka), Ize tladitky 0 a [0 ménit zadanou hodnotu
vystupni frekvence ménice, jejiz hodnota se ihned zobrazuje na LED displeji. Frekvence se méni po
nejmensich moznych krocich. Pridrzite-li tlaCitko 00 nebo [0 déle, zvétSite nebo zmenSite krok, s jakym se
frekvence méni. Pomoci tlacitka SHIFT Ize pfimo zvolit Cislici (fad) v nastavované hodnoté frekvence, ktera
se bude tlacitky O a OOmeénit. Nastavenou hodnotu vystupni frekvence Ize ulozit stiskem tlaCitka FUNC/DATA
(nastavena hodnota pak zlUstane zachovana i po odpojeni méni¢e od napdjeni). Pro navrat na provozni
obrazovku stisknéte tlaCitko RESET nebo PRG.

Pokud neni zvoleno ovladani vystupni frekvence méni¢e pomoci tladitek na oviadacim panelu, zobrazi se na
LCD displeji aktivni zpusob jejiho Fizeni.

1) Digitalni nastavovani vystupni frekvence ( pomoci tlagitek na ovladacim panelu, FO1=0 nebo C30=0)

Zadana hodnota vystupni
5000 5000 %6.89 <4 frekvence
RUN <DIG. SET Hz> <DIG. SET Hz> 4—— Popis obrazovky
0o LOCAL 00 LOCAL €&— Z\’/oleny'zpl‘]sob nastavovani
vystupni frekvence
‘ > 50-400 ‘ > 50.400 € Rozsah nastaveni frekvence
,\P/I'Eﬁl? PRG F/D > DATA SET F/D > DATA SET 4—— Napovéda
STORING ... €——— Objevise po stisku tlacitka
F/D > LED SHIFT FUNC/DATA, kdyz méni¢ uklada
zadana data
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2) Jiné nez digitalni nastavovani vystupni frekvence

Zadana hodnota vystupni

50.00 5000 4—F—— frokvence

RU N <REMOTE «41—— Popis obrazovky
Ooagd REF> < Aktualni zpGsob nastavovani
—p 12+V1 vystupni frekvence

PRG > PRG
MEN F/D > DATA SET 1—‘ N3 éd
F/D > LED SHIFT apoveda

|4.3.3.  Prepinani veli¢in zobrazenych na LED displeji

Je-li méni¢ v normalnim provoznim rezimu (je zobrazena provozni obrazovka), dojde pfi stisku tlacitka
FUNC/DATA ke zméné veliCiny zobrazované na LED displeji. Po zapnuti napajeni je na LED displeji
zobrazena veli€ina nastavena v parametru E43.

Zastaveny ménicé Bézici ménic

E43 (E44=0) (E44=1) (E44=0, 1) Jednotka Poznamka
0 |Zadana frekvence Vystupni frekvence pfed komp. skluzu
1 | Zadana frekvence Vystupni frekvence po komp. skluzu Hz
2 | Zadana frekvence Zadana frekvence
3 | Vystupni proud Vystupni proud A
4 | Vystupni napéti Vystupni napéti V
5 | Zadané synchronni o . . :
. Synchronni otacky n/ min | Maximalné 4 dislice,
otacky o L
= ; ; Cislice navic jsou
6 |Zadana posuvna , . - .
Posuvna rychlost pohonu m / min | odfiznuty a je
rychlost L
- zobrazen indikator x10
7 | Z&dané otacky . .
. Otacky pohonu n/ min | nebo x100.
zateze
8 | Vystupni moment Vystupni moment % * indikace
9 | Pfikon ménice Pfikon ménice kW
10 |Zadana hodnota . .
i Zadana hodnota PID regulatoru -
PID regulatoru
11 | Z&dana hodnota . . o
i Zadana hodnota PID regulatoru pro Zobrazeno jen je-li
PID regulatoru pro . . s - - .
i X Lo dalkové ovladani aktivni PID regulator
dalkové ovladani
12| Hodnota zpétne Hodnota zpétné vazby PID
vazby PID P y

|4.3.4. Menu s funkcemi méni¢e

Vzhled obrazovky s funkcemi ménice je vyobrazen dale. Kvlili omezenému poctu Fadk( displeje mohou byt
souCasné zobrazeny jen 4 polozky menu. Pro posun kurzoru po polozkach menu pouzijte tlacitko O nebo [,
pro vybér polozky a zobrazeni jeji obrazovky stisknéte tlacitko FUNC/DATA.
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1. DATA SETTING
2. DATA CHECK
3. OPR MNTR D|Sp|eJ
4.1/0 CHECK
5. MAINTENANC
6.LOAD FCTR 4.1/0 CHECK
7. ALM INF —P |05 MAINTENANC
8. ALM CAUSE 6.LOAD FCTR
9. DATA COPY 7. ALM INF
[4.3.5. ProhliZzeni a nastavovani hodnot programovatelnych parametrdi ménice

V menu ménice vyberte polozku 1. DATA SETTING a na LCD displeji ménice se objevi obrazovka s kody a

podrobnymi nazvy jednotlivych parametri ménice. Vyberte pozadovany parametr a stisknéte FUNC/DATA
pro pfechod na podrobnou obrazovku.

50.00 50.00
—RUN PRG [I1.DATASETTING
2. DATA CHECK
— P 3.0PRMNTR
PRG > PRG 4. 1/0 CHECK
MENU
F/D > LED SHIFT

FUNC/
DATA

/

Kaod

naramatrii

50.00 50.00
DATA PRTC FUNC/ FREQ COM 1
F01 FREQ COM 1
@R orrMETHOD |DATA 0
MAX Hz-1 P
Nazev Rozsah Hodnota
naramatrii nactavani parametru

Koédy funkci se skladaji z alfanumerickych znak(. Kazda skupina parametrd ma pfifazeno svoje viastni 1
pismeno v kédu parametru.

Kod parametru Skupina parametru Poznamky
FOO — F42 Zakladni parametry
EO1 - E47 Parametry ovladdacich svorek
C01-C33 Ridici parametry frekvence
P01 - P09 Parametry motoru
HO03 — H39 Pfidavné parametry
AO01 — A18 Alternativni parametry motoru

- , Lze vybrat jen je-li instalovan

001 — 029 Parametry rozSifovaciho modulu

néjaky rozsifujici modul.

Chcete-li se pfi vybéru parametri pohybovat rychleji, stisknéte sou¢asné tlacitka SHIFT a O nebo SHIFT a [

Kurzor se pak nebude pohybovat po jednotlivych parametrech, ale po jejich skupinach (abecedné).

50.00 50.00 50.00 50.00

F00 DATA PRTC DATA PRTC SHIFT TRQVECTOR | QHIFT SLIP COMP2
FREQ COM 1 O F01 FREQ COM 1 s E01 X1 FUNC . O F00 DATA PRTC
J% OPR METHOD W% OPR METHOD = X2 FUNC ] FREQ COM 1
&0 MAX Hz-1 . MAX Hz-1 ™ X3 FUNC | OPR METHOD
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Ménite-li hodnotu nékterého parametru, hodnota na LCD displeji se méni v nejmensich moznych krocich po
stisku tlacitka O nebo [0 DelSim pfidrzenim tlacitek 0 nebo O se zvétSuje rychlost zmény hodnoty. Pomoci
tlaCitka SHIFT Ize kurzorem pfimo zvolit konkrétni Cislici (fad) v ménéné hodnoté, kterou budete tladitky O
nebo [0 zvySovat nebo snizovat. Po zméné puvodni hodnoty parametru se na LCD displeji zobrazi sou¢asné
jak nova, tak i stara hodnota pro ovéfeni spravnosti zmény. Nové zadana hodnota se ulozi do ménice
stiskem tlacitka FUNC/DATA — ihned potom se provoz méniCe fidi nové zadanymi daty. Stiskem tlacitka
RESET se vratite do menu s vybérem programovatelnych parametrd ménice a zlstane zachovana stara

hodnota parametru.

K ulozeni nové hodnoty parametru nemusi dojit, je-li aktivovana funkce ochrany dat (FOO, Ochrana dat) nebo
jste se pokusili zménit za chodu méni¢e parametr, jehoz zménu Ize provést jen s méniem v pohotovostnim
rezimu. Mozné pfriciny toho, Ze nelze ulozit hodnoty parametrl jsou tyto:

LCD displej

Pricina problému

Reseni

LINK ACTIVE

Pravé se méni parametr pfes RS-485.

Zastavte operace zapisu pres RS-
485.

NO SIGNAL (WE)

Povoleni ke zméné parametrli se dava dalkové

pfes néktery z digitalnich vstup(.

Aktivujte ten digitalni vstup (X1 az

X9), ktery mate nastaven jako WE-
KP (povoleni ke zméné parametrd,
hodnota 19 v nékterém

z parametrt EO1 az EQ09).

DATA PRTCTD

Je aktivni ochrana dat (F00).

Zmérnte parametr FOO na 0.

Byl proveden pokus o zménu hodnoty parametru,

INV RUNNING ; A . X Zastavte ménic¢ (resp. motor).
ktery neni mozno ménit za chodu ménice.
Byl proveden pokus o zménu hodnoty parametru, - - o
FWD/REV ON |ktery neni mozno ménit v pfipadé, Ze jsou aktivni| "/Pnete prikazy kchodu ménice

signaly FWD a REV.

(signaly FWD, REV)

| 4.3.6. Kontrola nastaveni programovatelnych parametrd ménice

V menu ménice vyberte polozku 2. DATA CHECK a na LCD displeji ménice se objevi obrazovka s kody
(nazvy) a hodnotami jednotlivych parametri ménice. V pfipadé, ze chcete néjaky parametr zménit, vyberte
jej a stisknéte FUNC/DATA pro pfechod na podrobnou obrazovku, kde Ize jeho zménu provést.

naramatrii

své pocate€ni
hodnoty

50.00 50.00 50.00 50.00

RUN PRG | 1.DATASETTING FUNC/ 8 FUNC/| W% DATAPRTC
b2 paTacheck  |DATA | B9 DATA 0
| 3.0PRMNTR ] (oK %, 60 Hz ]
PRG > PRG 4.1/0 CHECK
MENU 0-1
F/D > LED SHIFT
Kod Data zménéna ze Hodnota

naramatrii

14.3.7.

Monitorovani provozu ménice

V menu ménice vyberte polozku 3. OPR MNTR, &imz se zobrazi aktualni informace o provozu ménice. Mezi
jednotlivymi obrazovkami s informacemi o provoznich veli€¢inach se prechazi pomoci tlacitek O a [l
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50.00 50.00 50.00
RUN FUNC/| Fout = xxxx.x Hz <«4—— Vystupnifrekvence
IAL1) PRG | 1.DATASETTING |pata Vestunioroud
2. DATA CHECK lout= xxx A <«— Vystupni prou
[ ®|03.OPRMNTR I o
,\P/Eﬁué PRG 4.1/0 CHECK Vout = xxx V «4—— Vystupni napéti
F/D > LED SHIFT TRO = xxx % <4— Vypottena hodnota
~ vystupniho momentu
O
50.00 50.00
SYN = 50000 <4—— Synchromni otacky Fref = xxxx.x Hz 4—— Z&dana hodnota
[/ min ) O vystupni frekvence
LOD = xxxxxx <+ Ota,cl% [r):ircinu XXX XX XX XX 4—— ProvoznireZimy:
S ¢ FWD /REV : smér otaeni
LIN = xxxxxx <4—— Lineami rychlost IL : proudové omezeni
nnhanicfm /min VL : napétové omezeni
LU : podpéti v meziobvodu

TL : momentové omezeni

a
50.00
SV = xxxxx 4—— Zadana hodnota PID regulatoru
PV = XXXXX <«4—— Hodnota zpétné vazby PID regulatoru
TLD = xxx % 4—— Velikost momentového omezeni pro tazny rezim
TI B = xxx % 44— Velikost momentového omezeni pro brzdny rezim

[4.3.8. Kontrola stavu vstupti a vwstup(i méniée

V menu méniCe vyberte polozku 4. /O CHECK, &imZ se zobrazi aktualni informace o stavu na digitalnich i
analogovych vstupech a vystupech méni¢e a jeho instalovanych rozsifujicich modull. Mezi jednotlivymi
obrazovkami s informacemi se pfechazi pomoci tlagitek Oa [1

50.00 50.00 50.00 Stav digitalnich vstupd
(svorky)
FUNC/ Ox2 [Oxe
M PRG | 1.DATASETTING |pata |OFWD OX3 OX7 B ZAPNUTO
2. DATA CHECK OREV [IX4 []X8 VYPNUTO
| _3.0PRMNTR —P{0x1 OX5 0OX9
PRG > PRG 04. vo cHECK
MENU
F/D > LED SHIFT
O
50.00 [ Stav digitalnich vystup(i 50.00 Stav digitalnich vstupl
(pies RS-485)
01 O SEPNUTO COMMERRCRIPG]
gv2 0 ROZEPNUTO g |OFwp DOxs Ox7 0 2APNUTO
avs OrRev [Ox4 [Oxs8 0 VYPNUTO
HY4 <+—x1 Ox5 Ox9
Y5
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|
Stav analogovych vstupl
50.00 { ) P
12=+ xxxV «4— Napétina svorce 12
22 =+ xxxV <«— Napéti na svorce 22
(modul AIO)
32=% xxxV <4— Napéti na svorce 32
(modul AIO)
C1=xcx mA “4— proud do svorky C1
Stav vstup i na modulu
50.00 PG/SY
P1=tx0x00pls | Master, ABB
Z1 = xxxpls <4— Master, Zfrekvence
P2 =+ xxxxx0 p/s < Slave A/B
p fralvinnan v A
22 = xxxpls <«4— Slave, Z frekvence

50.00
FUNC/ | FMA =xxxV
DATA
FMP = xx.xV
—>
FMP = xxxx p/s
AM = xx xV
O
50.00
0 DI = xxxx H
4— DO=xxH

Stav vystupl pro
méfrici pristroje

[

«4— Napéti na svorce FMA

«4— Napétina svorce FMP
«4— Frekvence na svorce FMP

«4— Napéti na svorce AM

(modul AIO)

4— Stavdigitalnich vstupt (HEX)

Stav digitalnich vstupl a
vystupt na DIO modulu

4— Stavdigitalnich vystup (HEX)

|4.3.9. Diagnostické informace

V menu ménice vyberte polozku 5. MAINTENANCE,
udrzbu ménice. Mezi jednotlivymi obrazovkami s informacemi se pfechazi pomoci tlacitek O a [l

50.00

RUN

PRG > PRG
MENU
F/D > LED SHIFT

PRG 1. DATA SETTING
2. DATA CHECK
‘ P 3.0PRMNTR
4.1/0 CHECK

50.00

[05. MAINTENANCE

50.00

TCAP = xxxxxh <
(61000 h)

TFAN = xxxxx h
(25000 h)

| Doba provozu kondenzatoru na
desce plosnych spoju
() : Doporuceny €as vymény

4 Doba provozu chladiciho

ventilatoru
() : Doporuceny €as vymény

0y

50.00

Pocet chyb komunikace:

NRK = xxxxx d——

NRR = Xxxxx «¢——
NRO = xxxxx €—

— oviladaci panel

| Pocet chyb komunikace:
RS-485

— Pocet chyb komunikace:
rozSifujici moduly

¢imz se zobrazi informace potfebné pro servis a

50.00
FUNC/| TIME = xxxxx h
DATA
EDC =xxxV
>
TMPI = xxxx °C  «4—
TMPF = xxxx °C «—
D i
50.00
Imax=xxxA «—
0 CAP =xxx.X % <
50.00
INV = Hxxxxx <«
0O
—p»| KEYPAD = Kxxxxx <
OPTION = Pxxxxx <

41

Celkova doba pfipojeni ménice na
napajeni

Napéti na stejnosmérném
meziobvodu ménice

Maximalni teplota uvnitf ménice za
posledni hodinu

Maximalni teplota chladi¢e ménice
za posledni hodinu

Maximalni velikost vystupniho
proudu (rms) ménice za posledni
hodinu

Kapacita hlavnich filtraénich
kondenzatoru v ss meziobvodu
meénice

Verze ROM ménice: do 22 kW
véetné Sxxxxx, nad 30 kW véetné
Hxxxxx

Verze ROM : oviadaci panel

Verze ROM : rozSitfujici modul
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[4.3.10. M&feni parametrl zatéze |

V menu ménice vyberte polozku 6. LOAD FCTR. Na vnofené obrazovce lze zméfit a zobrazit maximalni
vystupni proud ménice, stfedni vystupni proud méni€e a stfedni brzdny vykon.

50.00 50.00 50.00
RUN FUNC/| T=3600s <4—— Doba méfeni
—_— PRG | 1.DATASETTING |paTA

2. DATA CHECK Imax = 0.00 A

" 3.0PRMNTR ]
PRG > PRG 4.1/0 CHECK lave =0.00 A
MENU
F/D > LED SHIFT 5. MAINTENANCE BPave = 0.0 %
O6.LOAD FCTR

A Nastavte pozadovanou dobu méfeni
< pomoci tlacitek SHIFT, Oa 0.

50.00 50.00
_ Odpocitava ¢as zbyvajici . .

T=150s €1 4 \once m&feni. FUNC/ T=3600s [ Nastavenidoby méfeni ]
Imax = 0.00 A DATA | Imax=0.00A ( m&Fi maximalni vystupni proud, stfedni
| =0.00A < _ vystupni proud a stfedni brzdny vykon
ave =0. lave =0.00 A po dobu 3600 s a pak zobrazi vysledky)
BPave =0.0 % RPave =0 N %

0y

50.00

T=3600s 4—— Navrat kpfedchozi zadané hodnoté
Imax = 56.4 A ——— Maximalni vystupni proud

lave =23.5 A 4——— Stfedni vystupni proud

| Stfedni brzdny vykon

RPave =10 4% <4 (jmenovity vykon motoru =100 % )

| 4.3.11. Podrobné informace o posledni vzniklé chybé |

V menu ménice vyberte polozku 7. ALM INF. Zobrazi se r(izné udaje o okolnostech vzniku chyby, stavu
méniCe apod. Mezi jednotlivymi obrazovkami s informacemi o stavu méni¢e v dobé vyskytu chyby se

pfechazi pomoci tlacitek Oa [1

Kod posledni chyby. (Pokud jesté

50.00 50.00 oc1 nebyla vynulovana, pak kod blika)

RUN FUNC/| Fout = xxxx.x Hz €——— Vystupni frekvence
— PRG 1. DATA SETTING ] )

2. DATA CHECK DATA | | i-xxxA <€——— Vystupniproud

‘ > 3. OPR MNTR | > ] ] »

npﬂléﬁ J> PRG 4.1/0 CHECK Vout=xxxV  <——— Vystupni napéti
F/D > LED SHIFT 5 MAINTENANCE TRQ = xxx % < \rasc/)pnc:;“:;etzé hodnota vystupniho

6. LOAD FCTR

07 aLm INF
O
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OC1 OC1

| Celkova doba pfipojeni
ménice na napajeni

EDC =xxxV d&—— Napétina ss meziobvodu O XXX XX XX XX ¢ Provozni resim:

D B— FWD /REV : smérotaceni

IL : proudové omezeni

ey VL : napétové omezeni
TMPF = xxxx °C «—— Teplota uvnitf ménice LU : podpéti v meziobvodu

TL : momentové omezeni

Zadana hodnota vystupni

TIME = xxxxx h < frekvence

Fref= xxxxx Hz €—+——

TMP1 = xxxx °C d—— Teplota uvnitf ménice

O
0ocC1
oC1
Pocet chyb komunikace: REY [1X2 [x6 Stav digitalnich vstupt
NRK = xxxxx €——— owvladaci panel [FWD [X3 [X7 (svorky)
U |Orev [Ox4 [Ox8
- Pocet chyb komunikace:
NRR = X000 €——— o 0 y ——pOx1  [OX5 [0OX9 0 ZAPNUTO
NRO = xxxxx <———— Pocet chyb komunikace: 0 VYPNUTO
rozsifujici moduly
O
oc1 Stav digitalnich vystup ocC1 Stav digitalnich vstup
(pfes RS-485)
01 0 SEPNUTO COMMEIECIING]
Qv2 [ ROZEPNUTO g |OFWD Ox3 Ox7 0 zAPNUTO
0ys OREV [IX4 [X8 0 VYPNUTO
0v4 <4—[x1 Oxs [x9
ays
O

v

OC1 0ocC1 Chyby, které nastaly
soucasné s chybou 0/1
Kod posledni chyby 0/ = xxx XXX 5= wxx
P . 4= xxx
Kéd predposledni chyby 1 = wxx XXX 0 3= xxx < Kéd chyby
Kéd predchozi chyby e | o » ? XX
Kéd predchozi chyby P . Poradi detekce chyby
Historie chyb J
Pocet vyskytl chyby

Pokud je kéd nové vzniklé chyby stejny jako kod
pfedchozi chyby, nezapisuje se tato chyba do
historie chyb, ale pouze se zvétSi pocet jejich
vyskytQ.

|4.3.12. ProhliZeni historie chyb

V menu méni¢e vyberte poloZzku 8. ALM CAUSE. Zobrazi se 4 posledni chyby pfi provozu méni¢e, chyby
které nastaly opakované a ke zvolenému chybovému kodu i struéna napovéda, co mohlo byt pfi¢inou vzniku
chyby.
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50.00 50.00 50.00
RUN G FUNC/| VAl = xxx
s PR 1. DATA SETTING DATA

2. DATA CHECK -1 = Xxx XXX
| P 3.0PRMNTR | >
PRG > PRG 4.1/0 CHECK 2= XXX XXX
MENU
F/D > LED SHIFT 5 MAINTENANCE -3 = xxx XXX
6.LOAD FCTR
7. ALM INF A
0] Al M CAIISF
FUNC/
DATA
Chybovy kod vybrané chyby.———p» OC1
Vybér chyby se provede na
predchozi obrazovce ] ——
posunem kurzoru pomoci XXXXXXXXXXXXXXXXX
tacitek Ha 0. XXXXXXXXXXXXXXXXX
XXXXXXXXXXXXXXXXX
Struéné informace o tom, co XXXOOKKHXXXXXXKK
mohlo byt pFi€inou vzniku XXOKKXXKHXXXKKXXXK

vybrané chyby.

xxx «@+— Kod posledni chyby

Historie chyb

Chyby, které nastaly
soucasné s chybou 0/1

J

5= xxx
4 = xxx
3 = xxx
2 = XXX

| 4.3.13. Kopirovani a verifikace dat

V menu méni¢e vyberte polozku 9. DATA COPY. Na LCD displeji se objevi obrazovka pro kopirovani a
verifikaci dat (hodnot vSech programovatelnych parametr ménice). Tyto funkce se pouzivaji, je-li potfeba
prenést data z jednoho ménice do druhého - neni tedy nutno pfiplacet za kopirovaci jednotku. Chcete-li tedy
prenést nastaveni vSech parametr(i z jednoho méni¢e do druhého, pfectete data z jednoho méni¢e (READ),
demontujete z néj ovliadaci panel, viozite jej do druhého méniCe, a tam data zapiSete (WRITE).
Samoziejmosti i je i funkce pro porovnani parametrd uloZzenych v paméti oviddaciho panelu a v ménici

(VERIFY).

{ Cteni dat z mé&niée a jejich uloZeni do paméti v ovladacim panelu ]

50.00

50.00

1. DATA SETTING
2.DATA CHECK
3.OPR MNTR
4.1/0 CHECK

FUNC/
DATA

5. MAINTENANCE
6.LOAD FCTR
7.ALM INF
8. ALM CAUSE

Og9. DATA COPY

<DATACOPY > &

R «—

—— Obrazovka kopirovani dat

—— Operace : ¢teni dat

50.00
—RU N PRG
| —
PRG - PRG
MENU
F/D > LED SHIFT
50.00
<DATA COPY > Typ
30G11S-4 44— jsou
vovl
READ
COMPLETE

ménice, jehoz data
nyni uloZzena
ddacim panelu

4= Ctenidatdokongeno

FUNC/
DATA

50.00

<DATA COPY >

READ

S

— Probiha kopirovanidat ...

| }{ Demontovat oviadaci panel ]

44
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{ Zapis dat uloZenych v paméti ovladaciho panelu do ménice

Pfipojit ovladacipanel k ménici

'

50.00
RUN PRG
—>
PRG > PRG
MENU
F/D > LED SHIFT

50.00

<DATA COPY >
30G11S-4

RITE

44—

\ 4
50.00

<DATA COPY >
30G11S-4

RITE
COMPLETE

-

50.00

1. DATA SETTING
2.DATA CHECK
3.OPR MNTR
4.1/0 CHECK

5. MAINTENANCE
6.LOAD FCTR

7. ALM INF

8. ALM CAUSE

Oo. DATA COPY

—— Probiha zapis dat ...

= Zapis dat dokonc¢en

{ Porovnani dat ulozenych vpaméti oviadaciho panelu a ménice ]

Pfipojit ovladacipanel k ménici

'

50.00
RUN PRG
—
PRG > PRG
MENU

F/D > LED SHIFT

50.00

Typ ménice, jehoz data

—— jsou nyni uloZena

voviadacim panelu

™~ Operace : éteni dat

=lll= <—+— Operace : zapis dat

50.00
FUNC/| <DATACOPY >
DATA | 3061154 <+—

> |
]
50.00
<DATA COPY >
FUNC/ | 30G11S-4
DATA
4—,

1. DATA SETTING
2.DATA CHECK
3.OPR MNTR
4.1/0 CHECK

50.00

FUNC/
DATA

5. MAINTENANCE
6.LOAD FCTR

7. ALM INF

8. ALM CAUSE

Oo. DATA COPY

<DATA COPY >
30G11S-4

READIRSSY

45

Typ ménice, jehoz data

— jsou nyni uloZzena

voviadacim panelu

™~ Operace : ¢teni dat
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|
50.00 50.00
<DATA COPY > <DATA COPY >
30G11S4 30G11S-4
- O .
=;17 <«—— Operace : porovnani dat iS5 <& Operace: zapis dat
VEE «| WRITE|
FUNC/
DATA
50.00 50.00
<DATA COPY > <DATA COPY >
30G11S4 30G11S-4
ERI Y R > ERIF
44— Probiha porovnani dat ... COMPLETE |
4 Porovnani dat dokon¢eno

Chyby, které mohou pfi operacich éteni, zapisu a kontroly dat nastat:

1) Pokus o zapis dat v okamziku, kdy ménic¢ bézi

Tato chyba vznikne, pokud méni¢ bézi (jeho vystup je aktivni) a pokusite se zapsat do néj data
z ovladaciho panelu. Stane-li se tak, zastavte méni¢ , stisknéte tlaCitko RESET a zkuste data zapsat
ZNOoVU.

<DATA COPY >
30G11S-4

WRITE

INV RUNNING

2) Chyba paméti

Pokud se pokusite zapsat data z ovladaciho panelu do méni¢e a v panelu nejsou uloZzena zadna data
nebo data nejsou kompletni (napfiklad kdyzZ pfi jejich ¢teni dojde k chybé) dojde ke vzniku této chyby.
Dalsi pFicinou vzniku této chyby muzZe byt, Ze data uloZzena v oviadacim panelu jsou zjiného typu
méniCe, nez do jakého se je pokouSite zapsat.

<DATA COPY >
30G11S-4

\WRITE

MEMORY ERROR
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3) Chyba porovnani dat

Pokud se pfi porovnavani dat v ménici a v ovladacim panelu zjisti, Ze hodnoty nékterého z parametrd
nejsou stejné, proces porovnavani se pozastavi a zobrazi se chybové hlaSeni s €islem neshodného
parametru. Pro pokraCovani porovnavani ostatnich dat stisknéte tlacitko FUNC/DATA, pro preruseni
operace stisknéte tla¢itko RESET.

<DATA COPY >
30G11S-4

\WRITE

ERR: F25

[4.3.14. Chybovy rezim

Dojde-li za chodu méni¢e ke vzniku n&jaké provozni chyby, zobrazi se chybova obrazovka. Pomoci tladitek
Oa [Olze zobrazit historii chyb nebo chyby, které nastaly sou¢asné s pravé nastalou chybou.

Poradi detekce chyby —p 1.0C1 44— Kod chyby
1 = ox o € —— \F/’yosc“l:(eJt 8% ;%)5 nasledujicich
XXXXXXXXXXXXXX Nazev chyby
’\Pﬂéﬁ: PRG <4 Napovéda
RESET > RESET
Ovladani LED displej | LCD displej | Popis
| 5. 5 Kod chyby &. 5
T | i 4. 4 Kod chyby & 4
| 3. 3 Kod chyby &. 3
| 2. 2 Kod chyby &. 2
O m 1. 1 Kéd chyby &. 1 (je-li zobrazen, nastalo vice chyb sou€asné)
! Prazdny 0 Kéd posledni chyby (nastala jen jedna chyba)
| Prazdny 1 Kod predposledni chyby
Prazdny -2 Kod predchozi chyby
i Prazdny -3 Kod predchozi chyby
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5.1.

Prehled parametri

5. Programovatelné parametry ménice

‘ CT = Méni¢ pro pohon s konstantnim zatéZznym momentem
VT = Ménic¢ pro pohon s proménnym zatéZnym momentem

)

[ F: Zakladni parametry ]

Kod Nazev LCD displej Rozsah nastaveni | Jednotka | Min. krok -;Zv:xl nas;a()v:‘;l\’l
FO0 | Ochrana dat DATA PRTC 0,1 - - 0
Fo1 ﬁggzgg?f‘edkfl‘;gezﬁda”e FREQCMD1 | 0az11 - ; 0
Fo2 | ZPusod zadavaniprikaz OPRMETHOD |0, 1 - - 0
F03 | Maximalni frekvence 1 MAX Hz-1 50 az400 Hz (CT) Hz 1 50
F04 | Jmenovita frekvence 1 BASE Hz-1 25az400 Hz (CT) Hz 1 50
FO5 f&fgﬁ/‘{gﬂpﬁ@ﬂ; (1";' RATED V-1 320 22480 V v 1 400
Q V:' v_)?st}Jpni napéti
FOS | maximainifiokvenci 1) | BB MAX V-1 hepbioomnapett |V 1 400
320 az480V

FO7 | Nab&hova rampa 1 {8 ACC TIME 1 0.01 853600 S . 001 60 200
FO8 | Dobé&hovéa rampa 1 DEC TIME 1
FO9 [ Posilenimomentu 1 TRQBOOST 1 0.0,0.1a220.0 - 01 0.0
F10 | Ejekironicka (funkce) G ELCTRN OL 1 0, 1’v2 : - - !
F11 | tepelna (troven) OL LEVEL 1 f)?oiéj ﬁg’é@en A 0.01 Jmenovity proud motoru
Frp |OChranat  (Cas.konst) TIME CNST 1 0.5 a2 75 min min 0.1 50 | 100

icka 5 Do75kW:0,1,2 1
F13 E(I:itgr?gltc)ll‘(za(‘j;e(éphilrfdporu DBROL Nad 11 kW : 0 . . 0

Rezim automatického
F14 | restartu po kratkodobém RESTART 0az5 - - 0
vypadku napajeni
F15 | Horni omezenifrekvence HLIMITER 022400 Hz (CT) Hy 1 70
F16 | Dolni omezeni frekvence L LIMITER 0
F17 | Zesileni analog. vstupt FREQ GAIN 0.0 az200.0 % % 0.01 100.0
. j 5+

F18 \Ij;ssgecnl ofset analog. FREQBIAS Hio(g.%az 400.0
F19 |-
F20 | Stejnosmérna (start. frekv.) DC BRK Hz 0.0 az60.0 Hz Hz 0.1 0.0
F21 | brzda (Grovery) DC BRK LVL 0az100 % (CT) % 1 0
F22 (doba brzdéni) DC BRK t 0.0,0.1a230s s 0.1 0.0
F23 | Startovaci (frekvence) | 2R START Hz 0.1 az60.0 Hz Hz 0.1 0.5
F24 | frekvence (doba piidrzeni) HOLDING t 0.0az10.0s S 0.1 0.0
F25 | Vypinacifrekvence STOP Hz 0.1az6.0 Hz Hz 0.1 0.2
F26 | Zwk (mod. frekv. PWM) | [§8 MTR SOUND 0.75az15 kHz kHz 1 15
F27 | motoru (tén zvuku) SOUND TONE 0az3 - - 0
F28 |-
F29 |-
F30 | Svorka FMA (napéti) FMAV - ADJ 0az200 % % 1 100
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Kéd Nazev LCD displej Rozsah nastaveni | Jednotka | Min. krok Tovarni nastaveni
—22kW | 30 kW -

F31 | Svorka FMA (funkce) FMA FUNC 0az10 - - 0

F32 | — |

F33 | Svorka FMP (pulsy) | @K FMP PULSES 300az6000p/s pulsti/s 1 1440

F34 (napéti) FMP V -ADJ 0 %, 122200 % % 1 0

F35 (funkce) FMP FUNC 0az10 - - 0

F36 | Pracovnirezim relé 30RY 30RY MODE 0,1 - - 0

F37 |-

F38 |-

F39 | —

F40 | Momentové (tah) | I8 DRV TRQ1 20 az 200 %, 999 % 1 180 150

F41 | omezeni1 (brzdéni) BRK TRQ1 (CT) 150 100

F42 | Vektor. fizenimomentu 1 TRQVECTOR1 |0,1 - - 0

{ E: Parametry svorek ménice

Kéd Nazev LCD displej Rozsah nastaveni | Jednotka | Min. krok LOVATANGS (YO
----22 kW 30 kW ----

EO1 | Funkce svorky X1 X1 FUNC 0

E02 | Funkce svorky X2 X2 FUNC 1

E03 | Funkce svorky X3 X3 FUNC 2

E04 | Funkce svorky X4 X4 FUNC 3

E05 | Funkce svorky X5 X5 FUNC 0az32 - - 4

EO06 | Funkce svorky X6 X6 FUNC 5

EO7 | Funkce svorky X7 X7 FUNC 6

EO08 | Funkce svorky X8 X8 FUNC 7

EQ09 | Funkce svorky X9 X9 FUNC 8

E10 | Nab&hova rampa 2 ACC TIME 2 10.00 100.00

E11 | Dobéhova rampa 2 DEC TIME 2 10.00 100.00

E12 | Nabé&hova rampa 3 ACC TIME 3 0.01 a3 3600 s 0.01 15.00 100.00

E13 | Dobéhova rampa 3 DEC TIME 3 15.00 100.00

E14 | Nabéhova rampa 4 ACC TIME 4 3.00 100.00

E15 | Dobé&hova rampa 4 DEC TIME 4 3.00 100.00

E16 | Momentové (tah) EE DRV TRQ 2 20 az 200 %, 999 % 1 180 150

E17 | omezeni2 (brzdéni) BRK TRQ 2 (CT) 150 100

E18 | —

E19 | —

E20 | Funkce svorky Y1 Y1 FUNC 0

E21 | Funkce svorky Y2 Y2 FUNC 1

E22 | Funkce svorky Y3 Y3 FUNC 0az33 - - 2

E23 | Funkce svorky Y4 Y4 FUNC 7

E24 | Funkce svorek Y5A, Y5C Y5 FUNC 10

E25 | PracovnireZim relé Y5 RY Y5 RY MODE 0,1 - 1 0

E26 | —

E27 | —

E28 | —

E29 | —

E30 | Hystereze pro funkci FAR FARHYSTR 0.0az10.0 Hz Hz 0.1 25

E31 | Funkce FDT 1 (troveri) | [E€F] FDT 1 LEVEL 0az400 Hz (CT) Hz 1 50

E32 (hystereze) FDT 1 HYSTR 0.0az30.0 Hz Hz 0.1 1.0
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Kéd Nazev LCD displej Rozsah nastaveni | Jednotka | Min. krok Tovarni nastaveni
—22kW | 30 kW -
E33 | Funkce OL 1 (rezim) ﬂ OL 1 WARNING | 0,1 - - 0
5az200 % jmen.
E34 (troveii OL 1) OL 1 LEVEL ?éc')l'l;du menice A 0.01 Jmenovity proud motoru
E35 (8asovad) OL 1 TMER 0.1az60.0s s 0.1 10.0
E36 | Funkce FDT 2 (Uroveri) FDT 2 LEVEL 0az400 Hz (CT) Hz 1 50
5az200 % jmen.
E37 | Funkce OL 2 (uroveri) OL 2 LEVEL Fcr:gl_L;du meénice A 0.01 Jmenovity proud motoru
E38 |-
E39 |-
E40 | Zobrazovacikoeficient A COEF A -999.00 az 999.00 - 0.01 0.01
E41 | Zobrazovacikoeficient B COEFB -999.00 aZz 999.00 - 0.01 0.00
E42 | Filtr LED displeje DISPLAY FL 0.0az50s s 0.1 0.5
E43 | LED displej (funkce) | [ LED MNTR 0az12 - - 0
E44 (zobr. ve STOP rezimu) LED MNTR 2 0,1 - - 0
E45 | LCD displej (funkce) LCD MNTR 0,1 - - 0
E46 (jazyk) LANGUAGE 0az5 - - 1
E47 (kontrast) CONTRAST 0az10 - - 5
[ C: Ridici parametry frekvence]
Kod Nazev LCD displej Rozsah nastaveni | Jednotka | Min. krok Tovarni nastaven
----22 kW 30 kW ----
CO01 | Frekvence (frekvence 1) JUMP Hz 1 0
C02 | skoku (frekvence 2) E:E JUMP Hz 2 0az400 Hz(CT) Hz 1 0
co3 (frekvence 3) | [of8R] JUMP Hz 3 0
Cco4 (hystereze) JUMP HYSTR 0az30Hz Hz 1 3
C05 | Pfednastavené (frekv. 1) E:E MULTIHz 1 0.00
C06 | frekvence (frekv.2) | [J§ MULTIHz 2 0.00
co7 (frekv. 3) | [ MULTIHz 3 0.00
C08 (frekv. 4) MULTIHz 4 0.00
C09 (frekv. 5) MULTIHz 5 0.00
C10 (frekv. 6) EE MULTIHz 6 0.00
Cc11 (frekv.7) | [FEMULTIHz7 0.00
C12 (frekv. 8) | [ MULTIHz8 0az400 Hz (CT) Hz 0.01 0.00
C13 (frekv. 9) EE MULTIHz 9 0.00
C14 (frekv. 10) | [SKIl MULTIHz 10 0.00
C15 (frekv. 11) EE MULTIHz 11 0.00
C16 (frekv. 12) | [&f8 MULTIHz 12 0.00
Cc17 (frekv. 13) MULTIHz 13 0.00
C18 (frekv. 14) EE MULTIHz 14 0.00
C19 (frekv. 15) MULTIHz 15 0.00
C20 | JOG frekvence JOG Hz 0az400 Hz(CT) Hz 0.01 5.00
C21 | Automaticky chod (rezim) E PATTERN 0,1,2 - - 0
C22 | podle vzoru (obdobi1) | [&P¥ STAGE 1 0.00 F1
C23 (obdobi2) | [eFK STAGE 2 Doba chodu: 0.00 F1
C24 (obdobi3) | [ STAGE 3 0.1 az3600s 0.00 F1
C25 (obdobi 4) STAGE 4 s 0.01 0.00 F1
C26 (obdobi 5) STAGE 5 F1azF4 0.00 F1
c27 (obdobi6) | [8¥F STAGE 6 R1azR4 0.00 F1
C28 (obdobi 7) STAGE 7 0.00 F1
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Tovarni nastaveni

Kod Nazev LCD displej Rozsah nastaveni | Jednotka | Min. krok
- 22 KW 30 kW -
Cc29 | —
Cc3p |ZPUsobzadavénizadané | el FREQCMD 2 | 0a211 ; - 2
hodnoty frekvence 2
caq | Pocatetniofset analog. BIAS 12 -100.0a21000% | % 0.1 0.0
vstupu na svorce 12
C32 | Zesileni na svorce 12 GAN 12 0.0 a7200.0 % % 0.1 100.0
Signalovy filtr vSech .
C33 analogowch vstupti REF FILTER 0.00a25.00 s s 0.01 0.05
[ P: Parametry motoru 1
Tovarni nast i
Koéd Nazev LCD displej Rozsah nastaveni | Jednotka | Min. krok ovarni nastavent
- 22 KW 30 kW ----
P01 _| Poget péli motoru 1 M1 POLES 2az14 - 2 4
Ménice do 22 kW:
0.01 az45 kW
P02 | Vykon motoru 1 M1-CAP Ménize nad 30 KW: kW 0.01 Jmen. wkon motoru FUJI
0.01 a2 500 kW
P03 | Jmenovity proud motoru 1 M1-Ir 0.00 az2000 A A 0.01 Jmen. proud motoru FUJI
P04 | Ladé&ni parametrti mot. 1 M1 TUN 1 0,1,2 - - 0
P05 | On-line ladéni parametr(i 1 M1 TUN 2 0,1 - - 0
P06 | Proud naprazdno motoru1 | EB M1 — lo 0.00 272000 A A 0.01 Sta”dard”'EB‘jTOta motoru
PO7 | %R1 motoru 1 M1 - %R 0.00 2250.00 % % 001 | Standardnihoduota motoru
P08 | %X motoru 1 M1 - %X 0.00 22 50.00 % % 001 | Standardnihodnota motory
P09 | Kompenzace skluzu mot. 1 B SLIP COMP 1 0.00 az15.00 Hz Hz 0.01 0.00
[ H: Ostatni specialni parametry
Tovarni nastaveni
Koéd Nazev LCD displej Rozsah nastaveni | Jednotka | Min. krok
—-22 KW 30 kW -
HO1 | -
HO2 |-
HO3 | Inicializace dat DATA INIT 0,1 - - 0
HO4 | Automaticky (pocet) |EMEIAUTORESET | 0,1a210 - 1 0
HO5 | reset chyby (interval) RESET INT 2a720s s 1 5
HO6 Zast.a'\/ovénl'chladl'0|ho FAN STOP 0.1 ) } 0
ventilatoru
Ho7 | Tvarnabéhovycha [ERE ACC PTN 0,1,2,3 - - 0
dobéhovych ramp T
Ochrana pohonu pred ) }
HO8 | L e vaad REV LOCK 0,1 0
HO9 | ReZim START STARTMODE | 0,1,2 - - 0
H10 | ReZim Setfeni energie ENERGY SAV 0,1 - - 0(CT
H11 | ReZim STOP DEC MODE 0,1 - - 0
H12 | Okamzité omezeni proudu INST CL 0,1 - - 1
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Kod Nazev LCD displej Rozsah nastaveni | Jednotka | Min. krok Tovarni nastaven
---22 kW 30 kW ----
H13 | Autom. restart (Cas) m RESTART t 0.1az10s S 0.1 0.1 0.5
H14 | po vypadku (pokles) | R FALL RATE 0.00 az 100.0 Hz/s Hz/s 0.01 10.00
H15 | napajeni (pfidrzné napéti) | [HI§ HOLD V 400 az600 V \Y 1 470
H16 | (pfidrzeni prikazu k chodu) SELFHOLD t 0.0az30.0s,999 s 0.1 999
H17 | — -
H18 | Rizeni momentu motoru TRQ CTRL 0,1,2 (CT) - - 0
H19 | Aktivnirozbéh AUT RED 0,1 - - 0
H20 | PID regulator (rezim) | [fEI) PID MODe 0,1,2 - - 0
H21 (zpétna vazba) m FB SIGNAL 0,1,2,3 - - 1
H22 (P slozka) |[EPHP — GAIN 0.01az10.00 s - 0.01 0.10
H23 (I'slozka) E |- GAN 0.0,0.1 223600 s s 0.1 0.0
H24 (D slozka) | [§Z¥1D — GAN 0.00,0.01az10.0s s 0.01 0.00
H25 (filtr zpétné vazby) FB FILTER 0.0az60.0s s 0.1 0.5
H26 | PTC termistor (rezim) m PTC MODE 0,1 - - 0
H27 (Uroveri) PTC LEVEL 0.00az5.00 vV \ 0.01 1.60
H28 | Vyrovnani momentu DROOP -9.9az0.0 Hz (CT) Hz 0.1 0.0
H29 | - -
H30 | Sériova linka (funkce) LINK FUNC 0,1,2,3 - - 0
H31 | RS-485 (adresa) | [JER] ADRESS 1az31 - 1 1
H32 (chovani pfi chyb& kom.) | [fRE MODE ON ER 0,1,2,3 - - 0
H33 (Casovac) TIMER 0.0az60.0s S 0.1 2.0
H34 (pfenosova rychlost) BAUD RATE 0,1,2,3,4 - - 1
H35 (délka dat) | [JRE LENGTH 0,1 - - 0
H36 (parita) m PARITY 0,1,2 - - 0
H37 (stop bity) | [{€}] STOP BITS 0 (2 bity), 1 (1 bit) - - 0
H38 | (Casovac pro detekci chyby) m NORES t 0,1az60s 5 1 0
H39 (prodleni pfed odezvou) INTERVAL 0.00az1.00s S 0.01 0.01
{ A: Parametry 2. motoru
Kod Nazev LCD displej Rozsah nastaveni | Jednotka | Min. krok DIONATI Sty
---- 22 kW 30 kW ----
A01 | Maximalni frekvence 2 MAX Hz-2 50 az400 Hz (CT) Hz 1 50
A02 | Jmenovita frekvence 2 BASE Hz-2 25 az400 Hz (CT) Hz 1 50
A3 [ onl &) RATED V-2 320 22480 V v 1 400
0 V: vystupni napéti
A04 m:ﬁ 2::::?;%2:(:5?)' MAX V-2 faf)aél\}clescl?mnﬁapéti v 1 400
32027480V
A05 | Posilenimomentu 2 TRQBOOST 2 0.0,0.1a220.0 - 0.1 0.0
A6 | Eektronicka (funkce) MEEELCTRNOL2 0.1 2 : . . L
A07 | tepelna (urover) OLLEVEL 2 i?oiéjﬁfgﬁige”' A 0.01 Jmenovity proud motoru
Aog | Oofrana2  (Cas. konst) TIME CNST2 | 0.5 a75 min min 0.1 50 | 100
A09 | Vektor. fizeni momentu 2 TRQVECTOR2 |0,1 - - 0
A10 | Pocet poll motoru 2 M2 POLES 2az14 - 2 4
Ménice do 22 kW:
0.02 az45 kW
A11 | Vykon motoru 2 M2-CAP Y kW 0.01 Jmen. vykon motoru FUJI
Ménice nad 30 kW:
0.01 az500 kW
A12 | Jmenovity proud motoru 2 M2-Ir 0.00 az2000 A A 0.01 Jmen. proud motoru FUJI
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; . . . . . Tovarni nastaveni
Kéd Nazev LCD displej Rozsah nastaveni | Jednotka | Min. krok
—-22kW | 30 kW ---
A13 | Ladé&ni parametri mot. 2 M2 TUN 1 0,1,2 - - 0
A14 | On-line lad&ni parametrdi 2 M2 TUN 2 0,1 - - 0
A15 | Proud naprazdno motoru 2 M2 — o 0.00 a22000 A A 0.01 Sta”dard”'gg‘j?ota motoru
A16 | %R1 motoru 2 M2 - %R1 0.00 a250.00 % % 0.01 Sta”dard”'ggcj?"ta motoru
A17 | %X motoru 2 M2 - %X 0.00 2250.00 % % 001 | Standardnihodnota motory
A18 | Kompenzace skluzu mot. 2 SLIPCOMP2 | 0.00 az15.00 Hz Hz 0.01 0.00
5.2. Popis programovatelnych parametru
[ F: Zakladni parametry
[ FOO ] [ Ochrana dat ]

Timto parametrem Ize znemoznit zménu programovatelnych i jinych nastavovatelnych parametrd ménice
z ovladaciho panelu. Parametry nejsou chranény heslem, ale zvlastnim postupem pfi zméné hodnoty tohoto
parametru, jak je popsano nize. Nelze ji tedy povazovat za tak dokonalou ochranu, jako je napfiklad
demontaz ovladaciho panelu.

LCD displej:
DATA PRTC

Mozna zména béhem chodu: NE
Tovarni nastaveni: 0

Hodnoty parametru F0O:
0 Data nelze ménit.

1 Zména dat je mozna.

Postup pfi zméné hodnoty parametru:

Chcete-li zménit nastaveni z hodnoty 0 na hodnotu 1, stisknéte nejprve soucasné tlacitka STOP a a potom
stisknéte tlacitko FUNC/DATA pro potvrzeni zmény.

Chcete-li zménit nastaveni z hodnoty 1 na hodnotu 0, stisknéte nejprve soucasné tlacitka STOP a Oa potom
stisknéte tlaCitko FUNC/DATA pro potvrzeni zmény.

[ FO1 ] [ Zplsob zadavani zadané hodnoty frekvence 1 ]

Timto parametrem se nastavuje zpUsob, jakym se méni€i zadava zadana hodnota vystupni frekvence a tim i
otacky pfipojeného motoru.

LCD displej:

[{] FREQ CMD1
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Mozna zména béhem chodu: NE

Tovarni nastaveni: 0

Hodnoty parametru F0O1:

0 Frekvence se zadava tlacitky Oa [0z ovladaciho panelu ménice.

1 Zadana hodnota frekvence je dana soustem hodnot na napétovych analogovych vstupech ménice
(svorka 12, 0 az +10 V a svorka V2, 0 az +10 V).

2 Zadana hodnota frekvence se zadava pres proudovy analogovy vstup méniée ( svorka C1, 4 az 20
mA).

3 Zadana hodnota frekvence je dana souétem hodnot na nap&tovém a proudovém analogovém vstupu
méniCe (svorka 12, -10 V az +10 V a svorka C1, 4 az 20 mA)

4 Zadana hodnota frekvence se zadava pies napétovy analogovy vstup ménice ( svorka 12, -10 V az
+10 V). Zménou polarity napéti se méni smér otaCeni motoru.

5 Zadana hodnota frekvence je dana soudtem hodnot na napétovych analogovych vstupech ménice
(svorky 12 + V2 + V1(za pfiplatek) ). Soucet napéti musi byt v rozmezi —10 az +10 V, polaritou se
méni smér ota€eni motoru.

6 Inverzni rezim (svorky 12 + V2, soucet napéti v rozsahu +10 az 0 V). K tomuto parametru maji vztah
i parametry EO1 az EO9 pfi nastaveni na hodnotu 21.

7 Inverzni rezim (svorka C1, 20 az 4 mA). K tomuto parametru maji vztah i parametry E01 az E09 pfi
nastaveni na hodnotu 21.

8 Zadana hodnota frekvence se zadava pomoci svorek UP a DOWN (tento vyznam se da pfifadit
nékteré ze svorek X1 az X9 pomoci nastaveni nékterych z parametrd EO1 az EQ9 na hodnoty 17 a
18). Svorky UP a DOWN pracuji jako motorovy potenciometr vreZimu 1 (pocatecni hodnota
frekvence po zadani pfikazu k chodu = 0 Hz).

9 Zadana hodnota frekvence se zadava pomoci svorek UP a DOWN (tento vyznam se déa pfifadit
nékteré ze svorek X1 az X9 pomoci nastaveni nékterych z parametrd EO1 az EQ9 na hodnoty 17 a
18). Svorky UP a DOWN pracuji jako motorovy potenciometr vreZzimu 2 (poc¢ate¢ni hodnota
frekvence po zadani pfikazu k chodu = posledni vystupni frekvence pfed zruSenim pfikazu k chodu).

10 Zadand hodnota vystupni frekvence se méni automaticky podle vzoru prednastaveného
v parametrech C21 az C28. Pro podrobné vysvétleni si prohlédnéte popis parametra C21 az C28.

1 Zadana hodnota vystupni frekvence se zadava pres digitalni vstup nebo sledem impulst. Tyto

vstupy jsou za pfiplatek, jako soucast rozsifujicich modull. Pro podrobné vysvétleni si prohlédnéte
uZivatelské prirucky k témto modullim.

Zadana hodnota Normalni rezim
vystupni frekvence (FO1=1,3,4 5)
4
Maximalni frekvence . P
--------------------- Zadana hodnota Norlr:noa1|n|_r(232|m
: wystupni frekvence (FO1=2)

- Maximalni frekvence

Inverznirezim A
_ (FO1=6)
F01=1,3 : Maximaini e oereneeifees
l frekvence :
. > ' Inverzni rezim
: FO1=7
0 +10 [V] : ( )
FO1=4,5 0L . .
0 4 20 [mA]

Analogové napét'ové vstupy 12 a V2 Analogovy proudovy vstup C1
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ZplUsob zadavani zadané
hodnoty frekvence

Vybér  Filtr
zpétné zpétné
vazby vazby

H21

0
00

i
! :
: 1 »5 65—
: :
i Zesileni Ofset
(21 l — oot
Signaly pro i ; e -
gd Al pre | i £ Zesileni Ofset
zaqavani i H 4 Chod Zabranéni |
hodnoty i : Vzad polarits :
frekvence ‘ :
#1.02,4396.¥7 H
1 : Analogovy
[Ivs} “ vstupnifiltr :
we ; ;
—() Rizeni —— 48,40
[DOWN UP / DOWN _’Ogoﬁ—s'k :
i DI nebo sled pulst i #1
i L #10 :
—————————° ©° Pfepinani :
fepinani chodu predn.
podle vzoru frekvenci (S H
i : m_’——'oo_' Frekvence |
[—0 Co5 —C | O— zadana z
| Bl
—0 O‘ Co6 0 0_' Pfednastavené frekv. 1 az 15
i B
[0 O co7 00—
f = B
— frekvence

PID regulator
H20 Rl
37?8 P - slozka
7l | - slozka Signal
omezeni
[iv’W D - slozka
Omezeni

Zadana
hodnota
frekvence

04

[ Fo2 | [ Zpusob zadavani pikazu k chodu

)

Timto parametrem se nastavuje zpusob, jakym se méni¢i zadava prikaz k chodu (rozbéh a zastaveni
motoru). Obecné plati, Ze po zadani pfikazu k chodu se motor po nabéhové rampé rozbéhne na otacky
odpovidajici zadané hodnoté vystupni frekvence ménice. Po zruSeni pfikazu k chodu motor po dobé&hové
rampé zpomali a zastavi.

LCD displej:

[ OPR METHOD

Mozna zména béhem chodu:
Tovarni nastaveni:

NE
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Hodnoty parametru F02:

0 Pfikaz k chodu se zadava tlacitky FWD nebo REV zovladaciho panelu méniCe. ZruSeni pfikazu
k chodu se provede tlagitkem STOP z ovladaciho panelu ménice.

1 Pfikaz k chodu se zadava pomoci vstupnich digitalnich svorek FWD a REV. Spojenim pfislusné
svorky se svorkou P24 se chod zahaji, rozpojenim téchto svorek se chod zastavi. Stejné tak dojde
k zastaveni motoru i v pfipadé&, Ze jsou se svorkou P24 spojeny obé svorky FWD a REV.

Poznamky:

1) Hodnotu tohoto parametru Ize ménit jen pokud jsou vstupni svorky FWD a REV odpojené od svorky P24
— tedy kdyz neni aktivni pfikaz k chodu.

2) Prepinani mistniho (LOCAL) a dalkového (REMOTE) oviadani méni€e zovladaciho panelu méni
automaticky nastaveni tohoto parametru.

[ FO3 ] [Maximélni vystupni frekvence 1 ]

Timto parametrem se nastavuje maximalni vystupni frekvence pro motor 1.

LCD displej:

Max Hz-1

Mozna zména béhem chodu: NE
Tovarni nastaveni: 50 Hz

Rozsah nastaveni parametru FO3:
50 az 400 Hz (CT)

Poznamky:

Nastaveni tohoto parametru na vy$$i hodnotu nez je doporu¢eno pro motor nebo zatéz mize zpUsobit
poskozeni motoru nebo pohonu. Proto volte hodnotu tohoto parametru tak, aby odpovidala pohonu.

[ FO4 ] [Jmenovité frekvence 1 ]

Timto parametrem se nastavuje maximalni vystupni frekvence pro oblast konstantniho momentu motoru 1
nebo také jinak fe¢eno vystupni frekvence pfi jmenovitém napéti motoru 1 (parametr F05). Nastavte podle
udaju na Stitku motoru.

LCD displej:

Base Hz-1

Mozna zména béhem chodu: NE
Tovarni nastaveni: 50 Hz

Rozsah nastaveni parametru F04.:
25 az 400 Hz (CT)
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Poznamky:

Pokud je zadana hodnota jmenovité frekvence (F04) vy$Si nez hodnota frekvence maximalni (F03), pak
vystupni napéti ménie nevyroste na jeho nastavenou jmenovitou hodnotu, protoZe vystupni frekvence
méniCe bude omezena nastavenou maximalni hodnotou. To vyplyva ztoho, Ze méni€ se snazi udrzovat
pomér vystupni napéti / vystupni frekvence konstantni.

Vystupni Oblast
napéti konstantniho
'y momentu |
FO6 o
Maximalni
napéti
F05
Jmenovité
napéti
: Vystupni
v frekvence
O Fo4 F03
Jmenovita Maximalni
frekvence frekvence
[ F05 | [ Jmenovité napéti 1 |

Timto parametrem se nastavuje jmenovité napéti motoru 1. Pamatujte, ze méni¢ neni schopen poskytnout
na svém vystupu vySSi napéti, nez je napéti vstupni zmenSené o Ubytky na vykonovych polovodicich
v ménici.

LCD displej:

[{E Rated V-1

Mozna zména béhem chodu: NE
Tovarni nastaveni: 400 V

Rozsah nastaveni parametru F05:

0 Funkce regulace vystupniho napéti méniCe je vypnuta, coz znamena, Ze vystupni napéti
meéniCe se bude ménit v zavislosti na zmé&nach napéti napajeciho.

320 az 480 V  Funkce regulace vystupniho napéti méniCe je zapnuta, méni¢ tedy udrzuje jmenovité napéti
motoru na nastavené hodnoté.

Poznéamky:

Pokud je zadana hodnota jmenovitého napéti (F05) vySSi nez hodnota napéti maximalniho (F06), pak
vystupni napéti méni€e nevyroste na jeho nastavenou jmenovitou hodnotu, protoZe je omezeno nastavenou
hodnotou maximaini.

[ FO6 | [ Maximalni napéti 1 ]

Timto parametrem se nastavuje maximalni vystupni napéti ménice pfi pfipojeném motoru 1. Pamatuijte, Ze
méni¢ neni schopen poskytnout na svém vystupu vySSi napéti, nez je napéti vstupni zmensené o ubytky na
vykonovych polovodi€ich v méniéi.
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LCD displej:
[{E Max V-1

Mozna zména béhem chodu: NE
Tovarni nastaveni: 400 V

Rozsah nastaveni parametru F06:

320 az 480 V
( Fo7 ] [ Nabéhova rampa 1 ]
( Fo8 | [ Dob&hova rampa 1 ]

Témito parametry se nastavuji doba rozbéhu na frekvenci maximalni a doba zastavovani z maximalni
frekvence.

LCD displej:

Acc time 1

m Dec time 1

Mozna zména béhem chodu: ANO
Tovarni nastaveni: pro ménice do 22 kW vcetné 6.00 s, pro méniCe nad 22 kW 20.00 s

Rozsah nastaveni parametr( FO7 a FO08:
0.01 az 3600 s

Poznamky:

1) Doba rozbéhu a dobéhu je reprezentovana 3-mi nejvyznamnéjSimi Cislicemi nastavené hodnoty, coz
znamena, Ze Ize nastavovat pouze tyto 3 Cislice.

2) Dobu rozbéhu a dobéhu nastavte s ohledem na maximalni frekvenci. Vztah mezi zadanou hodnotou
vystupni frekvence (resp. aktualni vystupni frekvenci) a mezi frekvenci maximaini je tento:

a) Zadana hodnota frekvence (resp. aktualni vystupni frekvence) = frekvence maximaini

Doba nabé&hu a dob&hu odpovida nastavenym hodnotam.

vystupni . [EETTe) STOP
frekvence A R
[

. Maximalni frekvence ;
| Zadana hodnota
! vystupni frekvence

' .
. "
. H
! .
H

|
!
1
\

L

Doba nabéhu Doba dobéhu
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b) Z&adana hodnota frekvence (resp. aktuélni vystupni frekvence) < frekvence maximaini

Doba nabéhu a dob&hu bude jina nez nastavené hodnoty.
Skute€na doba nabéhu = nastavena hodnota x (Zadana hodnota frekvence / maximalni frekvence)

Vystupni
freyksvgggtla “ FWD sTOP

Maximalni frekvence

Zadana hodnota
vystupni frekvence

.........

y - p Cas
Skute¢na doba Skute¢na doba ﬂ———b{
nabéhu dobéhu
e
Nastavena doba - | Nastavena doba
nabéhu dobéhu

3) Pokud jsou nastavené doby rozbé&hu a dobéhu kratké, prestoZze je zatéZz motoru (resp. jeji moment
setrvacnosti) velka, mize dojit k aktivaci funkce momentového omezeni nebo k vypadku méni¢e na
pretiZzeni Ci pfepéti ve stejnosmérném meziobvodu. V tomto pfipadé pomdze prodlouzeni téchto dob.

[ F09 ] [ Posileni momentu 1 ]

Tento parametr se tyka motoru 1. Slouzi k témto ucellim:

1) Vybér momentové charakteristiky motoru 1 za Ucelem pfizplsobeni zatézné charakteristice pohonu. Lze
nastavit momentovou charakteristiku konstantni, kvadratickou, proporcionalni a automatické posileni
momentu.

2) Zvy3eni momentu motoru pfi malych vystupnich frekvencich (posun charakteristiky U/f). Takto Ize posilit
magneticky tok motoru (zvySenim vystupniho napéti) pfi nizkém vystupnim napéti ménie, kdyz uz se
nepfiznivé uplatiiuje odpor vinuti motoru.

LCD displej:

TRQ Boost 1

Mozna zména béhem chodu: ANO
Tovarni nastaveni: 0.0 (0.1 pro verzi EV)

Rozsah nastaveni parametru F09:

0.0 Konstantni momentova charakteristika, posileni momentu se méni automaticky podle
vypoctené zatéze motoru.

1.0az 0.9 Kvadraticka momentova charakteristika, pouziva se pro ventilatory a Cerpadia.

20az1.9 Proporcionalni momentova charakteristika, pouziva se pro stfedné tézké pohony, jejichz

zatézna charakteristika lezi mezi kvadratickou a konstantni.

2.0 az 20.0 Konstantni momentova charakteristika, posileni momentu se nastavi pevné podle nastavené
hodnoty.
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Vystupni Vystupni Vystupni
napéti napéti napéti
A A A
1000 - 00] 100
% % G |
! #20.0 :
Jmenovita #1.9 I menovita Jmenovita
frekvence ) frekvence 2.0 frekvence
0! Vystupni 0 . . > Vystupni 0 g Vystupni
frekvence frekvence frekvence
Kvadraticka momentova Proporcionalni momentova Konstantni m(_)m_entové
charakteristika charakteristika charakteristika
Poznamky:

ProtoZze nastaveni posileni momentu na vysokou hodnotu zpuUsobuje pFebuzeni motoru pfi nizkych
vystupnich frekvencich ménice, dlouhotrvajici provoz mize za téchto podminek zplsobit pfehfati motoru.

[

[

[

F10 ] [ Elektronicka tepelna ochrana 1 - funkce ]
F11 ] [ Elektronicka tepelna ochrana 1 - Uroven ]
F12 ] [ Elektronicka tepelna ochrana 1 — asova konstanta ]

Elektronickd tepelna ochrana sleduje vystupni proud a frekvenci méniCe a ztéchto hodnot vypolte
predpokladané tepelné zatiZzeni motoru. Pokud se vypoltem zjisti, Ze motor je tepelné pretizen, zastavi se
chod méniCe a vyhlasi se chyba OL1. Pfi nevhodném nastaveni Urovné ochrany se mize stavat, ze se
chyba aktivuje, i kdyZ teplota motoru bude nizka. Je mozné také nastavit dobu (€asova konstanta), za kterou
se ochrana aktivuje, pokud motorem te¢e 150 % nastaveného proudu (Uroven ochrany).

LCD displej:

[&[) Elctrn OL1

[fKl OL Level 1

EE Time Cnst 1

Mozna zména béhem chodu: ANO
Tovarni nastaveni: F10 =1

F11 = hodnota pro standardni motor FUJI
F12 = 5.0 min pro ménice do 22 kW v€etné&, 10.0 min pro méniCe nad 22 kW

Hodnoty parametru F10:

Tento parametr specifikuje funkci elektronické tepelné ochrany v zavislosti na typu motoru 1. Pokud je
pfipojen bé&Zny asynchronni motor s vlastnim chlazenim, sniZzuje se pfi malych vystupnich frekvencich
reakéni Uroven ochrany (povoleny proud) tak, aby se respektovalo zhor§ené chlazeni motoru pfi malych
otackach jeho vestavéného ventilatoru.

0

Elektronicka tepelna ochrana je neaktivni. Motor musi byt chranén néjakym externim zafizenim,
napfiklad tepelnym relé. Typickym pfikladem, kdy se pouZzije toto nastaveni, je pfipad Ze je k vystupu
meénice pfipojeno paralelné vice motor(.

Elektronicka tepelna ochrana je aktivni, pfipojen je bézny asynchronni motor s vlastnim chlazenim.

Elektronicka tepelna ochrana je aktivni, pfipojen je méniovy asynchronni motor s cizim chlazenim.
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Rozsah nastaveni parametru F11:

Timto parametrem se nastavuje reak&ni uroven elektronické tepelné ochrany. Je to viastné proud, ktery se
povaZzuje za jmenovity proud motoru z hlediska jeho otepleni. PFi pouZiti motoru s vliastnim chlazenim se
reakeni uroven pfi malych vystupnich frekvencich ménic¢e automaticky sniZuje.

5az2135 % jmenovitého vystupniho proudu ménice

Reakéni uroveri
elektronické (%)
tepelné ochrany

”

Kdyz F10 = 2

100
69 ' 5 a5KkW
(kdyzF10 = 1)
54 0.22222 kW ; fe = fy (pro fy < 60 Hz)
g (kdyzF10=1) 60 Hz (pro fy > 60 Hz)
fn = jmenovita frekvence motoru
l I > Vystupni
Fe x 0.33 Fex0.83 fe frekvence
Hodnoty parametru F12:

Timto parametrem se nastavuje Casova konstanta elektronické tepelné ochrany. Je to doba, za kterou
ochrana zareaguje v pfipadé, ze motorem teCe proud odpovidajici 150 % nastavené reakéni Urovné
ochrany.

0.5 az 75 minut

Doba provozu

ménide (min) 20 -
15
10 :
parametrem
5
i F12=1
0 Vystupni proud / reakéni

uroveri ochrany * 100 (%)

0 50 100 150 200
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[ F13 ] [ Elektronicka tepelna ochrana brzdného odporu ]

Elekronicka tepelna ochrana sleduje €etnost a intenzitu pouziti vestavéného brzdného odporu (jen ménice
s vykonem do 7.5 kW v€etné), aby se predeslo jeho prehrati.

LCD displej:
DBR OL
Mozna zména béhem chodu:  ANO
Tovarni nastaveni: 1 pro ménice do 22 kW v&etng, 0 pro ménic¢e nad 22 kW
Hodnoty parametru F13:
0 Ochrana neaktivni. Toto nastaveni se pouzivd u méni€l s vykonem nad 7.5 kW, které nemaiji

vestavénou brzdnou jednotku ani brzdny odpor. Takto se ma F13 nastavit také v pfipadé, Ze
pouzivate externi brzdnou jednotku a externi brzdny odpor.

1 Ochrana aktivni. Chranéna je vestavéna brzdna jednotka a vestavény brzdny odpor.

2 Ochrana aktivni. Chranéna je externi brzdny odpor. PouzZije se jen v pfipadé, Ze je k vestavéné
brzdné jednotce pfipojen externi brzdny odpor doporuc¢eny a vyrabény firmou FUJI Electric.
Pouzivate-li jiny brzdny odpor, nastavte F13 = 0 a odpor vybavte teplotnim Cidlem.

[ F14 ] [ ReZim automatického restartu po kratkodobém vypadku napajeni ]

Tento parametr ovliviiuje chovani méni€e v pfipadé, Ze dojde ke kratkodobému vypadku napajeni ménice.
Lze zvolit nékolik reakci méni¢e na vypadek napdjeni, jako napfiklad detekci vypadku napajeni spojenou
s aktivaci néjaké ochranné funkce ménice (tedy pfepnuti poruchového relé, zobrazeni kédu chyby na displeji
a odpojeni vystupu méniCe) nebo automaticky restart po obnoveni napajeni (bez zastaveni motoru, otacky
motoru jsou po obnoveni napajeni zméfeny a motor je “odchycen” ).

LCD displej:

RESTART

Mozna zména béhem chodu: ANO
Tovarni nastaveni: 0

Hodnoty parametru F14:

MozZné hodnoty parametru F14 a chovani méniCe pfi vypadku a obnoveni napajeni jsou uvedeny nize
v tabulce.

Hodnota o . e A Chovani pfii obnoveni
F14 Strucény popis Chovani pii vypadku napajeni napajent
Pokud je  detekovano  podpéti . .
C . o ~ .. | Pro obnoveni provozu je nutno
Automaticky restart v meziobvodu ménice, méni¢ o
0 neaktivni (okamzité | okamzité vyhlasi chybu LU. Vystup| Youovat _ chybu  (napriklad
<vni amazte vyhiasi chy - VYSHUP T gitkem RESET) a znowu zadat
vyhlaseni chyby) méniCe se odpoji a pohon dobiha| ..
9 pfikaz k chodu.
volnob&hem.
Automaticky restart Pokud_ je dvetgvkovar]o pogp_evtl Je vyhlavse_rvma chyba podpetl
L A v meziobvodu ménie, vystup ménice | (LU). Méni¢ se automaticky
neaktivni (vyhlaseni » o « p %
1 , se  odpoji a pohon  dobiha| nerozebéhne. Pro  zahajeni
chyby po obnoveni M B ; ;
o volnobéhem. Zadna chyba neni|provozu je nutno  chybu
napajeni) fx
hlasena. vynulovat.
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Hodnota
F14

Strucny popis

Chovani pfi vypadku napajeni

Chovani pii obnoveni
napajeni

Automaticky restart
neaktivni (vyhlaseni
chyby po zabrzdéni
pohonu)

Pokud napéti ve stejnosmérném
meziobvodu méni¢e dosahuje alespori
hodnoty pfidrzného napéti (H15),
nastane fizené zpomaleni a zastaveni
pohonu. Méni€¢ wyuzivd setrvacnou
energii pohonu pro udrzeni
dostateCného napéti v meziobvodu
dokud motor nezastavi a pak vyhlasi
chybu podpéti (LU).

Dobéhova rampa je v nutném pfipadé
automaticky zkracena. Pokud je
setrvacna energie pohonu
nedostate¢na, klesne napéti
v meziobvodu dfive neZ motor zcela
zastavi. V takovém pfipadé se vyhlasi
chyba podpéti (LU) a motor dob&hne
volnob&hem.

Ménic se
nerozebéhne.
provozu je
vynulovat.

automaticky
zahajeni
chybu

Pro
nutno

Automaticky restart
aktivni (bez vyhlaseni
chyby, trvaly provoz
pro velké zatéze)

Pokud napéti ve stejnosmérném
meziobvodu ménite dosahuje alespori
hodnoty pfidrzného napéti (H15),
vyuziva méni¢ setrvacnou energii
pohonu pro udrzeni dostateCného
napéti v meziobvodu, ¢&imz se
dosahne prodlouzeni doby chodu.
Méni€¢ automaticky zvoli potfebnou
rychlost zpomalovani tak, aby napéti
v meziobvodu bylo zachovano. Pokud
presto napéti klesne pod minimalni
mez, nevyhlasi se chyba podpéti, ale
vystup méniCe se odpoji a motor
dobiha volnobéhem.

Provoz méniCe se automaticky
obnovi a pohon automaticky
zrychli  na  rychlost  pred
vypadkem napajeni. Pokud bylo
detekovano  podpéti, ménic
restartuje od frekvence, pfi které
bylo podpéti detekovano.

Automaticky restart
aktivni (restart od
posledni znamé
frekvence)

Pokud je  detekovano  podpéti
v meziobvodu ménice, nedojde
k vyhiaSeni chyby LU, méni¢ odpoji
vystup a motor dobiha volnobéhem.

Provoz méni¢e se automaticky
obnovi od frekvence, ktera byla
aktualni v dobé vypadku
napajeni.

Automaticky restart
aktivni (restart od
startovaci frekvence,
pro malé zatéze)

Pokud je detekovano  podpéti
v meziobvodu meénice, nedojde
k vyhiaSeni chyby LU, méni¢ odpoji
vystup a motor dobiha volnobéhem.

Provoz méniCe se automaticky
obnovi od startovaci frekvence,
ktera se nastavuje parametrem
F23.

Poznamky:

1)

napajeni a mély by byt prostudovany a pouzivany.

2)

Parametry s oznatenim H13 aZz H16 slouZi pro Fizeni procesu automatického restartu po obnoveni

UziteCny je také parametr HO9, pomoci néhoz se da nastavit tzv. odchyceni motoru. Tato funkce slouzi

pro odhad otacek motoru a spusténi méni¢e s vhodnou vystupni frekvenci, ktery dobiha volnob&éhem
tak, aby se minimalizoval mechanicky raz pfi opétovném zahajeni chodu. ProtoZe pro odhad otacek
motoru je potfebny néjaky cas, je lepSi u pohond s velmi vysokym momentem setrvacnosti, u kterych
béhem dobé&hu setrvagnosti klesa rychlost velmi pomalu funkci odhadu ota¢ek a odchyceni motoru
nepouzivat, ¢imz se dosahne rychlejSiho navratu na puvodni rychlost. Pouzijte nastaveni F14 = 4,
Funkce odhadu otacek pracuje pouze vrozsahu frekvenci 5 az 120 Hz, mimo tento rozsah je nutno
pouzit bézny reZim restartu.
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Vypadek Obnoveni Vypadek Obnoveni
napajeni napajeni napajeni napajeni
F14=0 1, . : F14=3 |4 | H15 (pfidrzné |
Napétivss Napétiv ss \ L napéth /
meziobvodu Podpéti meziobvodu o y
— . » Do .
Vystupni 4 1l ; Cas - ; >
frekvence " PO : Cas
: ; Vystupni C .
frekvence : \/
Chyba LU N
T Aktivni Chyba LU T
F14=1 |4 : Vystupni T i
2ti svorky Y1
Napétivss - >
meziobvodu Podpéti azYs »
. . > F14=4 |4
Vystupni 4 : Cas Napétiv ss
frekvence . meziobvodu Podpéti
v ‘ . > oo : Cas
: Aktivni A | «H15(Eekacidoba)yl |4 Synchronizace
. . Vystupni ; . o
: i frekvence .
' \_\
F14=2 |a . Hi5(prdne e
" T napéti) . . n . »
Napétiv ss ' Chyba LU Akcelerace
meziobvodu T ! : J !
Vystupni o "
svorky Y1 . Aktivni
: » azYs >
Vystupni -, Gas
frekvence X : :
F14=5 |,
Napétiv ss -
,  mezobvodu oot
Chyba LU
T Aktivni
A Cas
Vystupni .
frekvence A .
~. H15 (Cekacidoba) .
Poznamka: Chyba LU "
Cerchovana ¢ara oznacuje T
pribéh rychlosti motoru >
Vystupni
svorky Y1 Aktivni
azYs >
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[ F15 ] [Hornl’ omezeni frekvence ]

[ F16 ] [Dolnl' omezeni frekvence ]

Témito parametry se nastavuje omezeni pro Zadanou hodnotu vystupni frekvence ménice.

LCD displej:

H Limiter

R L Limiter

Mozna zména béhem chodu: ANO
Tovarni nastaveni: F15=70Hz, F16 =0 Hz

Rozsah nastaveni parametr( F15 a F16:

0 az 400 Hz
Vystupni
frekvence
'y
+ Maximalnifrekvence pe=cscsrreaaceccs- se
Hodnota horniho :
omezeni :
~ % Hodnota dolnlho
-1000/0 ’,‘ omezeni , Zadana hodnota
. Hodnota dolniho frekvence
. .’ omezeni
' - +100%
Hodnota horniho /
, omezeni
'__ZJL.
Y e taaessennasanad - Maximalni frekvence
Poznamky:

1) Po zadani pfikazu k chodu se zacne vystupni frekvence méniCe zvySovat po nabéhové rampé od tzv.
startovaci frekvence (F23), pfi zastavovani se vystupni frekvence snizuje po dobéhové rampé az po
vypinaci frekvenci (F25).

2) Pokud je hodnota horniho omezeni frekvence niZSi neZ hodnota dolniho omezeni frekvence, pak je
hodnota dolniho omezeni ignorovana.

[ F17 ] [ Zesileni analogovych vstupl ]

Timto parametrem se nastavuje zesileni analogovych vstupu, jinak FfeCeno pomér mezi hodnotou na
analogovém vstupu a zadanou hodnotou frekvence pfedanou dale do ménice.

LCD displej:

Freq Gain

Mozna zména béhem chodu: ANO
Tovarni nastaveni: 100.0 %
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Rozsah nastaveni parametru F17:
0.0 az 200.0 %

Zadana hodnota
vystupni frekvence

|
200%

.......................

100%

+ Maximalnifrekvence ——p

........ = 50%

+1 O[V] Analogowvy vstup 0 az
10 V (svorka 12) nebo 4
20[mA] 2220 mA (svorka C1)

........................

- Maximalni frekvence

[ F18 ] [Poéétec":ni ofset analogovych vstupl ]

Timto parametrem se nastavuje ofset, ktery se pfipocita k hodnoté na analogovém vstupu pfedtim nez se
preda jako zadana hodnota vystupni frekvence dale do ménice.

LCD displej:

m Freq Bias

Mozna zména béhem chodu: ANO
Tovarni nastaveni: 0.0 Hz

Rozsah nastaveni parametru F18:
-400.0 az 400.0 Hz (CT)

Pocatecni ofset
(kladna hodnota na
analogovém

[} vatiini)
+ Maximalni frekvence ‘/ :
-10 0 +1 OIV] Analogovy vstup 0 az 10 V
i (svorka 12) nebo 4 az20 mA
4 20[mA] (svorka C1)

Pocatecni ofset
(zaporna hodnota
N eeurececaencstssararnan na analogovém
vatiini)

- Maximalni frekvence
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Poznamka:

Pokud je zadany ofset vy$Si nez nastavena maximalni frekvence nebo naopak nizSi nez zaporné vzata
maximalni frekvence, je hodnota ofsetu omezena na hodnotu + nebo — maximalni frekvence.

[ F20 ] [ Stejnosmérna brzda — startovaci frekvence ]

[ F21 ] [ Stejnosmérna brzda — troven ]

[ F22 ] [ Stejnosmérna brzda — doba brzdéni ]

Témito parametry se nastawuji vlastnosti stejnosmérné brzdy, coz je jedna z funkci méni¢e — nema tedy nic
spole€ného s pfipadnou mechanickou brzdou namontovanou na motoru nebo jinde na pohonu. Misto
sinusového napéti se na motor pfilozi napéti stejnosmérné, Cimz se vytvofi stojaté magnetické pole a
vznikne brzdny moment. Brzdny moment byva nizSi nez u brzdéni generatorického, zato Ize v8ak nastavit
velikost proudu tekouciho pfi brzdéni motorem, takZe je vylou¢ena moznost vypadku ménice v disledku
nadproudu nebo piepéti v meziobvodu. Pokud pouZivate funkci stejnosmérné brzdy pro udrZeni pohonu
v urcité poloze (tedy motor stoji), je tfeba volit velikost brzdného proudu tak, aby nedoslo k pfehfati motoru.

LCD displej:

[0 DC Brk Hz

[3] DC Brk Lvl

¥ DC Brk t

Mozna zména béhem chodu: ANO
Tovarni nastaveni: F20=0.0Hz, F21 =0 %, F22=0.0 s

Rozsah nastaveni parametru F20:

Timto parametrem se méni startovaci frekvence stejnosmérné brzdy. Snizuje-li se po zruSeni pfikazu
k chodu vystupni frekvence méni¢e po dobéhové rampé a tato frekvence klesne na nebo pod nastavenou
startovaci frekvenci stejnosmérné brzdy, brzda se aktivuje. Ménic¢ tedy prestane do motoru dodavat sinusové
napéti a na jeho vystupu se objevi napéti stejnosmérné takové velikosti, aby byl dodrzen brzdny proud
nastaveny v parametru F21.

0 az 60 Hz

Rozsah nastaveni parametru F21:

Timto parametrem se nastavuje intenzita brzdéni stejnosmérné brzdy, tedy velikost proudu, ktery potece
motorem kdyZ je stejnosmérna brzda aktivovana.

0 az 100 % Motorem potece nastaveny proud v procentech jmenovitého proudu ménice.

Hodnoty parametru F22:

Timto parametrem se nastavuje doba Cinnosti stejnosmérné brzdy

0.0 Stejnosmérna brzda neaktivni.

01az30s Stejnosmérna brzda je aktivni, pracuje po nastavenou dobu. Jeji praci Ize pred€asné ukongit
novym zadanim pfikazu k chodu nebo zadanim pfikazu k odpojeni vystupu ménic¢e (pomoci
svorky BX).

67



Uzivatelska pfirucka FRENIC 5000G11S-4
Kapitola 5, Programovatelné parametry ménice

/A VAROVANI

Nikdy nepouZivejte funkci stejposmérné brzdy méniCe pro udrZeni pohonu nebo zatéZe v urlité poloze misto
fadné mechanické brzdy. Nebezpeci zranéni.

[ F23 ] [Startovaci frekvence - frekvence ]
[ F24 ] [Startovaci frekvence — doba pfidrzeni ]
( F25 ] [ Vypinaci frekvence ]

Témito parametry se nastavuje startovaci a vypinaci frekvence, tedy frekvence od kterych zadina a na
kterych kon&i nabé&hova resp. dobéhova rampa. ProtoZe pfi velmi malych frekvencich je moment motoru
maly, Ize nastavenim startovaci frekvence tuto oblast pfeskocit. Za cenu mirného trhnuti pohonu se urychli
jeho rozbéh.

LCD displej:

Start Hz

[ Holding t

Stop Hz

Mozna zména béhem chodu: NE
Tovarni nastaveni: F23=0.5Hz, F24 =0.0s, F25=0.2 Hz

Rozsah nastaveni parametru F23:

Timto parametrem se zadava startovaci frekvence méni¢e. Po zadani pfikazu k chodu se na vystupu méniCe
objevi tato frekvence po dobu danou nastavenim parametru F24 a poté se vystupni frekvence ménic¢e za¢ne
po nastavené nabéhové rampé zvySovat.

0.1 az 60 Hz

Rozsah nastaveni parametru F24:

Timto parametrem se zadava doba, po kterou je na vystupu méniCe podrzena startovaci frekvence predtim,
nez se zacne vystupni frekvence méniCe po nastavené nabé&hové rampé zvySovat. Dobu je tfeba nastavit
tak, aby b&hem ni doSlo k nabuzeni motoru a stabilizaci jeho magnetického toku.

Pokud se pfepina mezi chodem motoru vpfed a vzad (motor je tedy nabuzen), méni¢ startovaci frekvenci
nepfidrzuje — dobu pfidrzeni tedy ignoruje. Dale plati, Zze doba pfidrZzeni neni zapocCitana v délce nabéhovych
ramp. Pouzivate-li funkci automatického chodu méni¢e podle prednastaveného vzoru (parametr C21), pak
méni¢ dobu pfidrzeni pouziva a jeji délka je zapocitana v délce jednotlivych pfednastavenych kroku.
0.1az10.0 s

Rozsah nastaveni parametru F25:

Timto parametrem se zadava vypinaci frekvence méni¢e. Po zruSeni pfikazu k chodu se vystupni frekvence
méni¢e snizuje podle nastavené dobéhové rampy aZ k hodnoté této vypinaci frekvence. Pak se vystup
méni¢e odpoji a motor dobiha volnobéhem. Méni¢ po zadani pfikazu k chodu nezahaji provoz v pfipadé, je-li
startovaci frekvence nebo Zadana hodnota vystupni frekvence niZSi nez vypinaci frekvence.

0.0 az 6.0 Hz
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Vystupni
frekvence

& Chod vpried

. Doba pfidrzeni

Startovacifrekvence | =

Vypinacifrekvence fe § = = = = = = = =

p Cas

[ F26 ] [ Zvuk motoru — modulaéni frekvence PWM ]

Timto parametrem se nastavuje modulacni frekvence PWM, jejiz spravné nastaveni zabrani rezonanci
s pohonem, snizuje provozni hluk méni¢e a motoru a v neposledni fadé snizuje kapacitni unikové proudy ve
vystupnim kabelu od méni¢e k motoru.

LCD displej:

[ MTR Sound

ANO
15 kHz pro ménice do 55 kW v€etné&, 10 kHz pro méni¢e nad 75 kW

Mozna zména béhem chodu:
Tovarni nastaveni:

Rozsah nastaveni parametru F26:
0.75 az 15 kHz pro ménice s vykonem do 55 kW v¢etné
0.75 az 10 kHz pro ménice s vykonem nad 75 kW véetné

Poznamky:
1) P¥i volbé spravné hodnoty tohoto parametru je tfeba znat skute€nosti uvedené v této tabulce:

Modulaéni frekvence PWM Nizka Vysoka
Hluk motoru Velky Maly
Tvar vystupniho proudu Spatny Dobry
Unikovy kapacitni proud Maly Velky
Elektromagnetické rudeni Velmi malé Velké

2) SniZeni modulagni frekvence PWM nepfiznivé ovliviiuje tvar vystupniho proudu méni¢e (pfestava byt
sinusovy a obsahuje vy38i harmonické), coZz zvétSuje ztraty v motoru a zvySuje jeho teplotu. Proto
napfiklad pfi modulaéni frekvenci PWM 0.75 kHz snizte momentovou zatéz motoru asi 0 15 %.

3) ZvétSeni modulagni frekvence PWM zvySuje pfepinaci ztraty v ménici, takze se ménic vice zahfiva.

[ F27 ] [ Zvuk motoru — tén zvuku |

Timto parametrem Ize zménit ton zvuku motoru v pfipadé, kdy je modulacni frekvence PWM nizSi nez 7 kHz
a hluk motoru uz je dosti velky.

LCD displej:

MTR Tone
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Mozna zména béhem chodu: ANO
Tovarni nastaveni: 0

Rozsah nastaveni parametru F27:

0,1,2,3
( F30 | [ Svorka FMA - napéti ]
[ F31 ] [ Svorka FMA - funkce ]

Témito parametry se konfiguruje vystupni analogova svorky FMA, na niz Ize monitorovat napfiklad vystupni
frekvenci, proud a napéti méni¢e, moment atd.

LCD displej:

[l FMA V - adj

[#X] FMA Func

Mozna zména béhem chodu: ANO
Tovarni nastaveni: F30 =100 %, F31 =0

Rozsah nastaveni parametru F30:

Timto parametrem lIze ovlivnit velikost vystupniho analogového napéti na svorce FMA pro pfipad, ze
monitorovana veli€ina pravé dosahuje 100 % své jmenovité hodnoty.

0 az 200 %
Vystupni napéti na
svorce FMA
4 (A F30:200%
110"/ Y AR’ F30:100%
AV EEREY LAERS" LEREEERSS- F30:50%
\[—r' F30:0%
50% 100%

Hodnoty parametru F31:

Timto parametrem se nastavuje, jaka veliC¢ina bude na svorce FMA monitorovana (které veli¢ing bude
odpovidat proménné analogové napéti na této svorce).

Hodnota Monitorovana velicina Definice 1(_)0 % jme?ovit_é_hodnoty
F31 monitorované veli¢iny

0 Vystupni frekvence pred kompenzaci skluzu Maximalni vystupni frekvence

1 Vystupni frekvence po kompenzaci skluzu Maximalni vystupni frekvence

2 Vystupni proud Jmenovity proud ménice x 2

3 Vystupni napéti 500 V

4 Vystupni moment Jmenovity moment motoru x 2

5 Faktor zatiZeni Jmenovita zatéz motoru x 2
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Hodnota . PR Definice 100 % jmenovité hodnoty
Monitorovana veli¢ina . < ixs
F31 monitorované veli¢iny
6 Pfikon ménice Jmenovity vykon ménice x 2
7 Hodnota zpétné vazby PID regulatoru Maximalni pFipustnd hodnota zpétné vazby
8 Hodnota zpétné vazby PG (en pokud je instalovén Synchronni rychlost pfi maximalini frekvenci
potfebny rozsifujici modul)
9 Napéti stejnosmérného meziobvodu 1.000 V
Na svorce FMA je napéti 0 az 10 V, které
10 Univerzalni analodow wstu nema zadnou souvislost s praci méni¢e a
govy vystup které se nastavuje pfi komunikaci pfes

sériovou llinku RS-485

( F33 |  Svorka FMP - pulsy

)

( F34 | ( Svorka FMP — napéti

]

[ F35 ] [Svorka FMP - funkce

]

Témito parametry se konfiguruje vystupni svorka FMP, na niZ Ize monitorovat napfiklad vystupni frekvenci,
proud a napéti méni¢e, moment atd. jako pulsujici napéti. Ktomuto pulsnimu vystupu lze samozfejmé
pfipojit i analogovy méfici pFistroj, ktery pak bude ukazovat stfedni hodnotu pulsujiciho napéti. Pokud ke
svorce FMP pfipojite ¢ita¢ pulst nebo jiny podobné pracuijici pfistroj, nastavte parametr F33 na libovolnou

hodnotu a parametr F34 na 0 %.

Pokud ke svorce FMP pfipojite analogovy pfistroj nebo jiny pfistroj

sledujici stfedni hodnotu napéti, pak je frekvence pulst (F33) pevné nastavena na 2.670 pulsu za sekundu
a maximalni velikost stfedni hodnoty vystupniho napéti Ize ovlivnit nastavenim parametru F34.

LCD displej:

FMP Pulses

[EX FMP V - adj

[&E FMP Func

Mozna zména béhem chodu:
Tovarni nastaveni:

ANO

Rozsah nastaveni parametru F33:

Timto parametrem se nastavuje maximalni frekvence napétovych pulsi na svorce FMP, ktera odpovida
100% monitorovaneé veli¢iny. Prohlédnéte si také popis parametru F34, hodnota 0.

300 az 6000 pulst za sekundu

T1

T

Perioda 1

Frekvence pulst (p/s) =1/ T
Stfida (%) =T1/T x 100
Stifedni hodnota napéti (V) =15.6 xT1/T

71

F33 = 1440 p/s, F34 =0 %, F35=0

Pfiblizné 15.6 V




Uzivatelska pfirucka FRENIC 5000G11S-4
Kapitola 5, Programovatelné parametry ménice

Rozsah nastaveni parametru F34:
Timto parametrem se nastavuje stfedni hodnota napéti na svorce FMP.

0%

1az 200 %

Frekvence pulsd zavisi na hodnoté monitorované veli€iny, ktera se nastavuje parametrem
F35. Maximalni frekvence pulsl je uréena parametrem F33.

Frekvence pulsi se automaticky pevné nastavi na 2.670 pulsu za sekundu. Stfedni hodnota
napéti na svorce FMP zavisi na hodnoté monitorované veli€iny, ktera se nastavuje
parametrem F35. Frekvence pulsu je tedy pevna a méni se jen jejich stfida.

Rozsah nastaveni parametru F35:

Timto parametrem se nastavuje, jaka veli€ina bude na svorce FMP monitorovana. Monitorovat Ize stejné
veliginy jako v pfipadé svorky FMA — viz. parametr F31.

0az10

[ F36 ] [ Pracovni rezim relé 30RY ]

Timto parametrem se nastavuje, zda k sepnuti poruchového relé 30RY dojde v pfipadé vzniku néjaké chyby
nebo naopak v pfipadg, Ze je méni¢ v bezporuchovém provozu.

LCD displej:

[0 30RY mode

Mozna zména béhem chodu: NE
Tovarni nastaveni: 0

Rozsah nastaveni parametru F36:

Hodnota F36

Vyznam

Bez poruchy: 30A - 30C vypnuto, 30B — 30C sepnuto

0
Porucha: 30A — 30C sepnuto, 30B — 30C vypnuto
1 Bez poruchy: 30A - 30C sepnuto, 30B — 30C vypnuto
Porucha: 30A — 30C vypnuto, 30B — 30C sepnuto
Poznémka:

Je-li F36 nastaven na hodnotu 1, sepnou se kontakty 30A a 30C ihned jak je v provozu vnitfni zdroj ménice
pro Fidici obvody (tedy asi 1 sekundu po zapnuti napajent).
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[ F40 ] [ Momentové omezeni 1 - tah ]

[ F41 ] [ Momentové omezeni 1 - brzdéni ]

Témito parametry se nastavuje omezeni momentu motoru. Regulator momentu vypocitava moment motoru
z vystupniho napéti, proudu a odporu vinuti motoru a fidi vystupni frekvenci tak, aby moment motoru
nepiekro€il nastavenou hodnotu. Tak je umoZnén provoz ménie dokonce i v pfipadé, Ze zatéZovaci
moment silné kolisa.

LCD displej:
[ DRV TRQ 1
(% BRK TRQ 1
MozZna zména béhem chodu: ANO
Tovarni nastaveni: F40 = 180 % pro ménice s vykonem do 22 kW vcetné, 150 % pro ménice
nad 30 kW
F41 = 150 % pro méniCe s vykonem do 22 kW vcetné&, 100 % pro ménice
nad 30 kW

Rozsah nastaveni parametru F40 a F41:

Parametrem F40 se nastavuje hodnota momentového omezeni pro pfipad, kdy motor tahne. Parametrem
F41 se nastavuje hodnota momentového omezeni pro pfipad, kdy motor brzdi.

Funkce Hodnota Cinnost
Momentové 20 az 200 % (CT) Moment motoru je udrzovan pod nastavenym limitem.
omezeni tahu | 999 Tazny moment motoru neni omezovan.
20 az 200 % (CT) Moment motoru je udrZzovan pod nastavenym limitem.
) Omezuje automaticky brzdny moment ménice tak, aby
Momentove N L N .
. nedo$lo k pferuSeni provozu ménic¢e v dusledku chyby
omezeni 0 NN . .y :
. OU - tedy prepéti ve stejposmérném meziobvodu
brzdéni -
ménice.
999 Brzdny moment motoru neni omezovan.
Poznéamky:

Kdyz je aktivovana funkce momentového omezeni, mize se stat, ze skutecné doby nabéhu a dobéhu budou
del3i, nez nastavené.

AVYSTRAHA

Pokud je aktivni funkce momentového omezeni, mlze se stat, Ze skute¢né doby nabéhu a dobéhu
budou delSi, neZ nastavené. Pohon by mél byt zkonstruovan tak, aby ani pfi pfipadném
prodlouzeni téchto ¢asli nedoslo ke zranéni obsluhy nebo k materialnim Skodam.

[ F42 ] [Vektorové fizeni momentu 1 ]

Timto parametrem Ize aktivovat vektorové fizeni momentu. Méni€ pak fidi vektory vystupniho napéti a
proudu tak, aby se méni¢ lépe pfizpUsobil nahlym zménam zatézného momentu. Motor ma také pfi malych
vystupnich frekvencich vy$§i moment.
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Vektoroveé Fizeni momentu Ize pouzit za téchto podminek:

1)

2)

3)

4)

5)

K vystupu méniCe smi byt pfipojen jen jeden motor.

Hodnoty parametr( P03 ( jmenovity proud motoru), PO6 (proud motoru naprazdno), P07 (%R) a P08
(%X) musi byt spravné nastaveny. Pokud pouZivate standardni motory vyrobené firmou FUJI Electric,
nastavte parametr P02 (vykon motoru), ¢imz se vSechny vySe uvedené parametry automaticky nastavi.
Pouzivate-li motory jinych vyrobcu, Zjistéte potfebné udaje ze Stitku motoru a pouzijte automatické
ladéni parametrd (P04).

Jmenovity proud motoru musi byt mensi nez jmenovity proud méni¢e. Vykon motoru také musi
odpovidat vykonu méni¢e, nejmensi pouzitelny motor (zalezi na vyrobci) mdze mit vykon o dva stupné
niz8i, nez je vykon ménice.

Aby bylo vektorové Fizeni kvalitni a pfesné a aby se zabranilo velkym kapacitnim prouddm ve vystupnim
kabelu méniCe, nema byt délka vystupniho kabelu vétsi nez 50 m.

Pokud je k vystupu méni¢e pfipojena tlumivka nebo nelze zanedbat impedanci vystupniho kabelu,
pouzijte pro spravné nastaveni dat funkci automatického ladéni parametrti (P04).

Pokud nejste schopni tyto podminky splnit, pak vektorove fizeni momentu nepouzivejte.

LCD displej:

[Z¥ TRQ VECTOR 1

Mozna zména béhem chodu: NE
Tovarni nastaveni: 0

Rozsah nastaveni parametru F42:
Timto parametrem Ize aktivovat vektorové fizeni momentu.

0
1

Vektorové fizeni momentu je neaktivni.

Vektorové fizeni momentu je aktivni. Automaticky se zméni hodnota parametru F09 (Posileni
momentu 1) na 0.0 (automatické posileni momentu) a zapne se kompenzace skluzu (P09).
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[ E: Parametry svorek ménice

[ E01 ] ( Funkce svorky X1
( E02 | [ Funkce svorky X2
[ E03 ] [ Funkce svorky X3
[ E04 | [ Funkce svorky X4
[ E05 ] [ Funkce svorky X5
[ E06 ] [ Funkce svorky X6
[ E07 ] [ Funkce svorky X7
( E08 | [ Funkce svorky X8
E09 ]

EQ09 [ Funkce svorky X9

- J o _J o _J _J o _J o _J o _J _J _J

Tyto parametry urcuji funkce digitalnich vstupnich svorek X1 az X9.

LCD displej:
[ X1 FUNC [2 X6 FUNC
[FF X2 FUNC X7 FUNC
X3 FUNC [2f x8 FUNC
[Z X4 FUNC [Fl X9 FUNC
[HE X5 FUNC

Mozna zména béhem chodu: NE
Tovarni nastaveni: EO1 =0, E02=1,EO03 =2, EO4 =3, E05 =4,

E06 = 5, EO7 =6, E08 =7, E09 =8

Hodnoty parametr( EO1 az E09:

Kazda ze vstupnich svorek mlze mit podle nastaveni pfisluSného parametru nékterou z téchto funkci.

E';f:goégg Funkce svorky Oznaceni signalu
0,1,2,3 |Volba prfednastavenych frekvenci (az 15 frekvenci) S§81, §S2, SS3, SS4
4,5 Pfepinani nabéhovych / dobéhovych ramp (az 4 rampy) RT1, RT2
6 Signal bezpec¢nostniho pfidrzeni (HOLD) pro tfivodi¢ové oviadani HLD
7 Pfikaz k odpojeni vystupu ménice a k dob&hu motoru volnob&hem BX
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E';?‘;goEtgg Funkce svorky Oznaceni signalu
8 Nulovani chyby (RESET) RST
9 Vstup externiho alarmu THR
10 Aktivace rezimu JOG JOG
11 Prepinani zplsobu zadavani zadané hodnoty frekvence Hz2 /| Hz1
12 Volba pravé pfipojeného motoru (motor 2 / motor 1) M2/ M1
13 Ovladani stejnosmérné brzdy DCBRK
14 Pfepinani momentového omezeni (omezeni 2 / omezeni 1) TL2/TL1
15 Pfepojeni motoru ze sit& na ménic (sit 50 Hz) SW50
16 Pfepojeni motoru ze sité na ménic (sit 60 Hz) SW60
17 Pfikaz UP pro funkci motorového potenciometru upP
18 Pfikaz DOWN pro funkci motorového potenciometru DOWN
19 Povoleni zmény hodnot parametr(i a nastaveni ménice WE-KP
20 Zapnuti / vypnuti PID regulatoru Hz/PID
21 vaepivna’ni normalniho a inverzniho rezimu prace analogovych vstupu IVS

ménice ( svorky 12 a C1)

22 Oznameni vypadku napajeni ménici IL
23 Zapnuti / vypnuti funkce Fizeni vystupniho momentu ménice Hz / TRQ
24 Povoleni ovladani pres sitové rozhrani (RS-485, ...) LE
25 Univerzalni digitalni vstup U-DI
26 Pfepinani zpusobu rozbéhu ménic¢e (normalni / zachyceni motoru) STM
27 Zapnuti / vypnuti roz8ifujiciho modulu PG nebo SY PG/ Hz
28 Pfikaz k zasynchronizovani (s PG nebo SY) SYC
29 Pfikaz k chodu nulovou rychlosti (s PG nebo SY) ZERO
30 Nucené zastaveni ménice STOP1
31 Nucené zastaveni méni¢e po dobé&hové rampé 4 STOP2
32 Pfikaz PRE-EXIT pro modul PG nebo SY EXITE

Poznamka:

Signaly, které nebyly pfifazeny zadné ze svorek X1 az X9, se povazuji za neaktivni (s vyjimkami popsanymi

dale v textu).

Volba pfednastavenych frekvenci (hodnota 0, 1, 2, 3)

Pomoci externich signal muze byt vystupni frekvence méniCe prepindana na nékterou zhodnot
prednastavenych v parametrech C05 az C19. Nékterym ze vstupnich svorek X1 az X9 pfifadte signaly SS1,
SS2, SS4 a SS8. Kombinaci téchto signall se podle nize uvedené tabulky pfepina zadana hodnota vystupni

frekvence.
Kombinace signalt
3 2 1 0 Zvolena frekvence
SS8 | SS4 | SS2 | SS1
vyp vyp vyp vyp | Frekvence zadana podle parametru FO1 nebo C30
wp | wp | wp | EBN |CO5 Multi Hz-1
wp | wp | 23 | wp |CO06 Multi Hz-2 Souvisejici parametry C05
wp | wp | 299 | BB |CO7 MultiHz-3 a5 C19.
vyp @ vyp vyp | CO8 Multi Hz-4 Rozsah nastaveni 0.00 az
wp | 28 | wp | BB |C09 Multi Hz-5 400.00 Hz (CT)
vyp | 28 | 2N | wp |C10 Multi Hz-6
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Kombinace signala

3 2 1 0 Zvolena frekvence
SS8 | SS4 | SS2 | SS1

wp | 2 | 2% | BN |C11 Multi Hz-7
vyp vyp vyp |C12 Multi Hz-8
wp | vwp | EB)§ |C13 Multi Hz-9
a0 vyp ap wp |C14 Multi Hz-10 Souvisejl’;l’ipg;agmetry C05
WP zap ER | C15 MuIt! HzA1 Rozsah nastaveni 0.00 az
m vyp vyp C16 Multi Hz-12 400.00 Hz (CT)
2 | 2 | wp | EZY | C17 Multi Hz-13
2 | = | wp |C18 Multi Hz-14
zapilzap Y | B | C19 Multi Hz-15

Pfepinani nabéhovych / dobéhovych ramp (hodnota 5, 4)

Pomoci externich signalll se mohou pfepinat az 4 nabéhové a dobéhové rampy, které se prednastavi
pomoci parametrt FO7, FO8 a E10 az E15. Nékterym ze vstupnich svorek X1 az X9 pfifadte signaly RT1 a
RT2. Kombinaci téchto signalt se podle nize uvedené tabulky pfepinaji nabéhové a dob&hové rampy.

Kombinace
signala
5 4
RT2 | RT1

Zvolena nabéhova a dobéhova rampa

FO7 Acc time 1

WP WP Eog Dec time 1

E10 Acc time 2

wp | 2 ) o
E11 Dec time 2 Souvisejici parametry FO7,
E12 Acc time 3 F08, E10 az E15

vyp

E13 Dec time 3

E14 Acc time 4
@ E15 Dec time 4

Signal bezpecnostniho pfidrzeni (HOLD, hodnota 6)

Signal bezpec€nostniho pfidrzeni (HOLD) se pouziva pro tfivodicové ovladani ménice. Je-li aktivni signal
HOLD, pfidrzi se prvni pfichozi ze signalli FWD nebo REV, coz znamena, Zze méni¢ nereaguje na druhy
z nich. Pamét pfidrzeni se maze vypnutim signalu HOLD. VS$e nejlépe ukazuje obrazek.

Vystupni
frekvence
/ Chod vpfed :\
E E :\ Chod vzad  / -
. Ignorovano . .
FWD 7 .
REV N

d e b rovate

HLD
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Pfikaz k odpojeni vystupu méni¢e (BX, hodnota 7)

Kdyz za chodu méni€e rozpojite svorky BX a P24, vykonovy modul méni¢e prestane ihned pracovat a motor
dobiha volnobéhem. Na displeji ménie ani poruchovym relé 30RY neni indikovana zadna chyba. Pokud je
aktivni pfikaz k chodu (FWD nebo REV) a zruSite pfikaz k odpojeni vystupu (tedy rozpojite svorky P24 a
BX), méni¢ zahaji chod od nastavené startovaci frekvence.

Vystupni

frekvence Ignorovano

FWD

REV

A S,

BX

Nulovani (reset) chyby (RST, hodnota 8)

Pokud béhem prace ménice dojde k aktivaci néjaké ochranné funkce a naslednému zastaveni chodu
meéniCe, zobrazeni kédu chyby na displeji a k pfepnuti poruchového relé, je mozné spojenim a naslednym
rozpojenim svorek RST a P24 chybu vynulovat a pak znovu zahgjit chod ménice. Viz. kapitola 6.

Vstup externiho alarmu (THR, hodnota 9)

Pokud béhem chodu méni¢e rozpojite svorky P24 a THR, vystup méniCe se odpoji, motor dobiha
volnobéhem a na displeji se zobrazi kod chyby OH2. Dojde také k pfepnuti poruchového relé. Tato situace
trva, dokud neprovedete nulovani chyby (tlacitkem RESET nebo pomoci svorky RST).

Tato svorka je uréena zejména pro pfipojeni tepelného relé s rozpinacim kontaktem, které chrani externi
brzdny odpor nebo pfimo motor, pokud z néjakého dlvodu nelze pouzit vestavénou elektronickou tepelnou
ochranu ménice — napfiklad kdyz je k vystupu ménice pfipojeno paralelné vice motord.

Aktivace rezimu JOG (JOG, hodnota 10)

Tato svorka slouzi pro aktivaci rezimu JOG (chod plizivou rychlosti), ktery slouzi k pomalému otaceni
pohonu napfiklad za u¢elem nastaveni pohonu do spravné polohy. Typickym pfikladem je napfiklad pomalé
popojizdéni pasovym dopravnikem. Kdyz jsou spojeny svorky P24 a JOG, méni¢ pracuje s vystupni
frekvenci nastavenou pomoci parametru C20. Sou¢asné musi byt zadan pfikaz k chodu vpred (spojeno P24
a FWD) nebo vzad (spojeno P24 a REV).

PFfepinani zplsobu zadavani zadané hodnoty vystupni frekvence (Hz2 / Hz1, hodnota 11)

Externim signalem pfivedenym na tuto svorku lze pfepinat mezi dvéma zpusoby zadavani zadané hodnoty
vystupni frekvence méni¢e nastavenymi pomoci parametrd FO1 a C30.
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Signal
11 Zvoleny zpuisob zadavani zadané hodnoty frekvence
Hz2 | Hz1
vyp FO1 FREQ CMD 1
zap F02 FREQ CMD 2

Volba pravé pfipojeného motoru (M2 /M1, hodnota 12)

Pomoci této svorky se ménici oznamuje, ktery motor je pravé stykaem na vystupu ménice pfipojen, aby
méni¢ mohl pouzivat spravnou sadu parametr motoru. Tato svorka pracuje pouze v okamziku, kdy je chod
ménic¢e zastaven a to zruSenim pfikazu k chodu — nestaci tedy nastavit Zadanou hodnotu vystupni frekvence
na 0 Hz a nechat aktivni pfikaz k chodu.

Signal
12 Zvoleny motor
M2/ M1
vyp Motor 1
zap Motor 2 ‘ Souvisejici parametry A01 az A018

Ovladani stejnosmérné brzdy  (DCBRK, hodnota 13)

Pokud na tuto svorku pfivedete externi signal, aktivuje se v pfipadé, Ze vystupni frekvence méniCe po
zruSeni pfikazu k chodu poklesne pod startovaci frekvenci stejnosmérné brzdy (parametr F20),
stejnosmérna brzda. Stejnosmérna brzda pracuje tak dlouho, dokud je externi signal aktivni. Po odpojeni
externiho signalu se stejnosmérna brzda vypne — pokud je ale nastavena doba brzdéni stejnosmérné brzdy
(parametr F22) delSi, nez byla doba trvani externiho signalu, brzda bude pracovat po celou nastavenou
dobu.

Signal
13 Ovladani stejnosmérné brzdy
DCBRK
vyp Stejnosmérna brzda neni ovliviiovana externim signalem.
@ Stejnosmérné br_zda e oinv_ﬁovéna externim signalem a
je tak pomoci néj mozno fidit dobu, po kterou bude brzdit.

Pfepinani momentového omezeni  ( TL2 / TL1, hodnota 14)

Externim signalem pfivedenym na tuto svorku lze pfepinat mezi dvéma prednastavenymi momentovymi
omezenimi (parametry F40, F41 a E16, E17).

Signal
14 Zvolené hodnoty momentového omezeni
TL2/TL1

F40 DRV TRQ1 Souvisejici parametry F40,

Wyp F41 BRK TRQ1 F41, E16 a E17

Rozsah nastaveni:

E16 DRV TRQ2 DRV 20 a 200%, 999

E17 BRKTRQ2 BRK 0, 20 a2 200%, 999
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PFfepojeni motoru ze sité na ménic, sit 50 Hz  ( SW50, hodnota 15)

Signal pfipojeny k této svorce umoZiuje pfepojovat stykaCem motor mezi napajeci siti s frekvenci 50 Hz a
mezi méni¢em bez zastaveni motoru.

Signal
15 Funkce
SW50
vyp---> Iy | PFepojeni motoru od ménige k siti 50 Hz.
---> vyp | Pfepojeni motoru od sité 50 Hz k ménici.

PFfepojeni motoru ze sité na méni¢, sit 60 Hz  ( SW60, hodnota 16)

Signal pfipojeny k této svorce umozriuje prepojovat stykatem motor mezi napajeci siti s frekvenci 60 Hz a
mezi méni¢em bez zastaveni motoru.

Signal
16 Funkce
SW60
vyp-—-> &8 | Pfepojeni motoru od ménige k siti 60 Hz.
---> vyp | Pfepojeni motoru od sité 60 Hz k ménici.

Poznamky:

Podrobné informace a spravné zapojeni pro pfepinani napajeni motoru mezi siti a ménicem Vam sdéli
dodavatel.

Pfikaz UP pro funkci motorového potenciometru  ( UP, hodnota 17)

Pfikaz DOWN pro funkci motorového potenciometru  ( DOWN, hodnota 18)

Svorky UP (zvySovani frekvence) a DOWN (snizovani frekvence) slouzi pro owvladani vestavéného
elektronického motorového potenciometru. Externimi digitalnimi signaly tedy muze byt vystupni frekvence
méni¢e zvySovana nebo snizovana. Zména frekvence je mozna vrozsahu 0 Hz az maximalni frekvence
(F03), reverzace chodu pomoci snizeni frekvence tedy neni mozna.

Kombinace
signalt
18 17 Funkce ménice (je-li zadan prikaz k chodu)
DOWN UP
vyp vyp | Aktualni vystupni frekvence se neméni.
zap Vystupni frekvence ménice se zvySuje se strmosti danou
vyp nastavenou nab&hovou rampou.
m Vystupni frekvence ménice se snizuje se strmosti danou
vyp nastavenou dobéhovou rampou.
@ @ Aktualni vystupni frekvence se neméni.

Vestavény elektronicky motorovy potenciometr mize pracovat ve dvou rezimech, které se méni podle
nastaveni parametru ZpUsob zadavani zadané hodnoty vystupni frekvence ménic¢e (FO1 nebo C30).
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Pocatecni hodnota
frekvence po novém
AEEEE AV zadani prikazu k chodu
nebo novém pripojeni
napajeni

Funkce ménic¢e po novém zadani prikazu k chodu béhem

popi. C30 decelerace

Chod se zahaji od frekvence aktualni v dob& nového zadani
pfikazu k chodu.

Vystupni
frekvence

A

; .
0 Hz .

(UP / DOWN1)

FWD /REV

ZAP I VYP I ZAP

P Cas

Chod se zahaji od frekvence aktualni v dobé nového zadani
pfikazu k chodu a pohon sam zrychli na posledni znamou
frekvenci pfed zruSenim pfikazu k chodu nebo pfed vypadkem
napajeni.

Vystupni

frekvence
Posledni znama A

9 frekvence pfed zruSenim _\/—

(UP / DOWN2) pfikazu k chodu nebo '

pred odpojenim napajeni

P Cas
FWD / REV .
A : '
ZAP I VYP l ZAP >
as

Povoleni zmény hodnot parametrd a nastaveni ménice  ( WE-KP, hodnota 19)

Pres tuto svorku lze externim signalem povolit zménu nastaveni méni¢e (hodnoty parametr(, uzivatelska
nastaveni atd.).

Signal
19 Funkce
WE-KP
vyp Zména nastaveni méniCe neni mozna.
@ Zména nastaveni méniCe je mozna.

Poznamka:

Pokud nastavite néktery z parametrd E0O1 az E09 na hodnotu 19 a z pfisluSné svorky odpojite signal,
nebudete moci ménit nastaveni parametrd ménice. Pokud chcete z této situace vyvaznout, musite nejprve
externi signal pfivést a pak zménit hodnotu pfislusného parametru na jiné &islo nez 19.
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Zapnuti / vypnuti PID regulatoru  ( Hz/ PID, hodnota 20)

Je-li zapnut PID regulator, méni se vystupni frekvence méni€e v zavislosti na vystupu regulatoru. Chcete-li
PID regulaci vypnout a vystupni frekvenci Fidit ru¢né, |ze tak ucinit pfes tuto svorku externim signalem.

Signal
20 Funkce
Hz / PID
vyp PID regulator je aktivni. L,
Souvisejici
PID regulator je neaktivni, vystupni frekvence se parametryj H20
@ zadava zpUsobem zvolenym v parametru FO1 az H25.
popf. C30.

PFfepinani normalniho a inverzniho rezimu prace analogovych vstupt  ( IVS, hodnota 21)

Externim signalem Ize pfepinat rezim prace analogovych vstup.

Signal
21 Funkce
IVS
Normalni rezim, pokud byl zvolen v FO1 normalni
rezim.
P Inverzni rezim, pokud byl zvolen v FO1 inverzni
rezim. Souvisejici
Normalni rezim, pokud byl zvolen v FO1 inverzni parametr FO1.
= rezim. o -
Inverzni reZim, pokud byl zvolen v FO1 normalni
rezim.

Oznameni vypadku napajeni méni¢i  ( IL, hodnota 22)

Pokud je na vystupu ménice instalovan stykac¢, pak v pfipadé kratkodobého vypadku napajeni tento stykac
odpadne, &imz se odpoji motor. To ma za nasledek snizeni rychlosti poklesu napéti ve stejnosmérném
meziobvodu ménife, coz brani rozpoznani problému a zpomaluje to automaticky restart méniCe. Nové
zahajeni chodu po obnoveni napajeni tedy mize byt vykonano efektivnéji, pokud ménici pomoci externiho
signalu oznamite vypadek napajeni.

Signal
22 Funkce
IL
vyp Nenastal kratkodoby vypadek napajeni.
zap) Nastal kratkodoby vypadek napdjeni.

Zapnuti / vypnuti funkce Fizeni vystupniho momentu méni¢e  ( Hz/ TRQ, hodnota 23)

Pokud Fidite velikost vystupniho momentu méni¢e pomoci analogovych vstupd ménice (parametr H18 mate
nastaven na hodnotu 1 nebo 2), Ize toto fizeni vypinat a zapinat pomoci externiho signalu.
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Signal
23 Funkce
Hz / TRQ

Funkce Fizeni vystupniho momentu aktivni.

vyp Hodnota na zvoleném analogovém vstupu je
zadana hodnota vystupniho momentu ménice. o

I p — Souvisejici

Funkce Fizeni vystupniho momentu neaktivni. parametr
Hodnota na zvoleném analogovém vstupu je H18.

zap zadana hodnota vystupni frekvence ménice
nebo hodnota zpétné vazby PID regulatoru,
pokud ho pouZzivate.

Povoleni oviadani pfes sitové rozhrani  ( LE, hodnota 24)

Externim signalem pfivedenym na tuto svorku lze povolit nebo zakazat veskeré oviadani méniCe (provozni
pfikazy, zmény parametr(, ...) pfes sitova rozhrani. Standardné je méni¢ vybaven rozhranim RS-485, jina
rozhrani existuji ve formeé rozsifujicich modull. V pfipadé, Ze dalkové ovliadani ménice pres sitové rozhrani
povolite, mGzZete dalkové provadét operace specifikované v parametru H30.

Signal
24 Funkce
LE
Dalkové ovladani ménice pfes sitové rozhrani o
vyp je zakazano. Souvisejici
» - o < e . - parametr
@ Dalkove oviadani ménice pres sitové rozhrani H30.
je povoleno.

Univerzalni digitalni vstup  ( U-DI, hodnota 25)

Hodnotu externiho signalu (zapnuto / vypnuto) pfivedeného na tuto svorku |ze monitorovat dalkové pomoci
sité — tedy pomoci rozhrani RS-485 nebo jiného rozsifujiciho sitového modulu. Tento externi signal vSak
nema Zadny vliv na funkci ménice.

Pfepinani zplsobu rozbéhu méni€e (normalni / zachyceni motoru) ( STM, hodnota 26)

Pomoci této svorky se méni zplUsob rozbéhu méni¢e po zadani pfikazu k chodu. Misto standardniho
zpUsobu (rozbéh od startovaci frekvence po nabéhové rampé) Ize povolit pouZiti funkce zachyceni motoru —
pak méni¢ po kazdém zadani pfikazu k chodu odhadne otacky motoru a od jim pfisluSné frekvence zahaji
provoz. Dale pokracuje po nabéhové nebo dobéhové rampé tak, aby dosahl zadané vystupni frekvence.

Signal

26 Funkce

STM
Funkce zachyceni motoru pfi kazdém startu o

vyp neni povolena. Souvisejici

B v 2 o parametr

zap Funkce zachyceni motoru se pouziva pfi H30.

kazdém startu.
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Zapnuti / vypnuti roz8ifujiciho modulu PG nebo SY  ( PG/ Hz, hodnota 27)

Pfikaz k zasynchronizovani (s PG nebo SY) ( SYC, hodnota 28)

PFikaz k chodu nulovou rychlosti (s PG nebo SY) ( ZERO, hodnota 29)

Pfikaz PRE-EXIT pro modul PG nebo SY  ( EXITE, hodnota 32)

Tyto svorky se pouzivaji pro ovladani rozSifujicich modull PG nebo SY. Jejich vyznam je popsan
v uzivatelskych pfiru¢kach k témto moduliim.

Nucené zastaveni méni¢e ( STOP1, hodnota 30)

Nucené zastaveni méni¢e po dobé&hoveé rampé 4 ( STOP2, hodnota 31)

PFi normalnim chodu by mél byt na tyto svorky pfiveden aktivni externi signal. Kdyz signal béhem chodu
motoru vypnete, méni¢ po dobé&hové rampé zastavi a vyhlasi chybu Er6. V pfipadé, ze pouzivate signal
STOP2, méni¢ pfi zastavovani pouzije dobéhovou rampu 4 (parametr E15, DEC TIME 4). Tato svorka ma
absolutni prioritu pfed vSéemi ostatnimi zpUsoby ovliadani (ovladaci panel, sit, ovladaci svorky, ...).

f\rgy;\t/:ﬁgé V pfipadé STOP2
se zastawuje po

dobé&hové rampé 4
(parametr E15)

FWD
nebo
REV
STOP1
nebo
STOP2

Chyba

( E10 | [ Nab&hova rampa 2 ]
( E11 | [ Dobéhova rampa 2 ]
( E12 | [ Nabéhova rampa 3 ]
( E13 | ( Dob&hova rampa 3 ]
(E14 | [ Nab&hova rampa 4 ]
(E15 | ((Dob&hova rampa 4 ]

Témito parametry se nastavuji nabéhové a dobéhové rampy 2,3 a 4. Nabéhova a dobéhova rampa 1 se
nastavuje parametry FO7 a F08.

Chcete-li pomoci externiho signalu pfepinat nabéhové a dobéhové rampy, musite nékterym dvéma ze
svorek X1 az X9 (parametry EO01 az E09) pfifadit funkci RT1 a RT2 (hodnoty 4 a 5). Pfepinani je mozné jak
b&hem chodu konstantni rychlosti, tak i b€hem nab&hové nebo dobé&hoveé rampy.
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LCD displej:

m Acc time 2

[3E] Dec time 2

m Acc time 3

Dec time 3

m Acc time 4

E Dec time 4

Mozna zména béhem chodu: ANO

Tovarni nastaveni: Pro ménice do 22 kW véetné: E10 =10.00s, E11=10.00s, E12=15.00 s,
E13=15.00s,E14=3.00s,E15=3.00 s
Pro ménice nad 22 kW: E10 =100.0s, E11=100.0 s, E12=100.0 s,

E13=100.0s,E14 =100.0s, E15=100.0s

Rozsah nastaveni parametri E10 az E15:
0.01 az 3600 s Stejné jako u parametrt FO7 a F08, viz. jejich popis.

Priklad:
Svorkam X2 a X3 se pfifadi funkce RT1 a RT2 (E02 = 4, E03 = 5):

p Cas

Poa 4

. — . Maximalni frekvence

Vystupni
frekvence

}‘.

A .| "

Rampy ¢.1 Rampy ¢.2 Rampy ¢.3 Ramp;/c“:.4
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[ E16 ] [ Momentové omezeni 2 (tah) ]

( E17 ] ( Momentové omezeni 2 (brzdéni) ]

Externim signalem pfivedenym na nékterou ze svorek X1 az X9 (viz. parametry EOQ1 az EQ9) Ize pfepinat
mezi momentovym omezenim 1 (dano parametry F40 a F41) a momentovym omezenim 2. Podrobnéjsi
informace o momentovém omezeni v popisu parametrd F40 a F41.

LCD displej:
m Drv Trq 2

Drv Trq 2

Moznéa zména béhem chodu: ANO

Tovarni nastaveni: E16 = 180 % pro méni¢e s vykonem do 22 kW vCetn&, 150 % pro ménice
nad 30 kW
E17 = 150 % pro ménice s vykonem do 22 kW véetné, 100 % pro meénice
nad 30 kW

Rozsah nastaveni parametrit E16 a E17: Viz. popis parametrt F40 a F41.

Funkce svorky Y1

Funkce svorky Y2

Funkce svorky Y4

[E20 | |
(E21 ]|
( E22 | [ Funkce svorky Y3
[E23 J |
[ ] [ Funkce svorkek Y5A, Y5C

- J _J _J _J

Na vystupnich Fidicich svorkach ménice Ize monitorovat jeho chod (provozni veli€iny, stav, ...). Vystupy Y1
az Y4 jsou transistorové, svorky Y5A a Y5C jsou kontakty relé.

LCD displej:
[Z2 Y1 Func
[Z4] Y2 Func
[FZ Y3 Func

Y4 Func

@ Y5 Func
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Mozna zména béhem chodu: NE

Tovarni nastaveni: E20=0,E21=1,E22=2, E23=7,E24 =10

Hodnoty parametri E20 az E24:

Na kazdé z vystupnich svorek mlze byt vystupni signal podle nastaveni pfisluSného parametru:

HOdQOta Vystupni signal Oznaceni signalu

E20 az E24
0 Chod ménice (nenulova frekvence na vystupu) RUN
1 Dosazeni zadané hodnoty vystupni frekvence FAR
2 Piekro€eni nastavené referencni frekvence 1 FDT 1
3 Zastavovani po vypadku napajeni LV
4 Detekce polarity momentu motoru B/D
5 Aktivovano momentové omezeni TL
6 Rozbéh po obnoveni vypadku napajeni IPF
7 VEasna vystraha pfed pfetizenim 1 oL1
8 Aktivovana obsluha z ovladaciho panelu KP
9 Méni¢ zastaven (nulova frekvence na vystupu) — inverze signalu RUN STP
10 Ménic¢ pfipraven RDY
1 Pfepnuti motoru mezi siti a méni€em SW88
12 PFfepnuti motoru mezi siti a méni¢em SW52-2
13 Pfepnuti motoru mezi siti a méni€em SW52-1
14 Piepinani motoru 2 SWM 2
15 Vystup ménice aktivni AX
16 Automaticky chod podle vzoru — zména kroku TU
17 Automaticky chod podle vzoru — dokonceni celého cyklu TO
18 Automaticky chod podle vzoru — &islo kroku STG1
19 Automaticky chod podle vzoru — Cislo kroku STG2
20 Automaticky chod podle vzoru — ¢&islo kroku STG4
21 Kod chyby AL1
22 Kéd chyby AL2
23 Kod chyby AL4
24 Kéd chyby AL8
25 Chod chladiciho ventilatoru FAN
26 Aktivni funkce automatického resetu chyby TRY
27 Univerzalni digitalni vystup U-DO
28 V¢asna vystraha pfed prehfatim chladic¢e OH
29 Synchronizace ukonéena (jen s PG kartou) SY
30 -—-
31 Prekroceni nastavené referencni frekvence 2 FDT 2
32 V¢asna vystraha pred pretizenim 2 OL 2
33 Chybéjici signal na proudovém vstupu C1 C1 OFF
34 Nenulova rychlost (jen s PG kartou) N-EX
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Chod méni€e (nenulova frekvence na vystupu) (signal RUN, hodnota 0)

Tento vystupni signal je aktivni v pfipadé, Ze na vystupu ménice je nenulova frekvence. Pokud je tedy aktivni
stejnosmérna brzda, je signal RUN vypnuty.

Dosazeni zadané hodnoty vystupni frekvence (signal FAR, hodnota 1)

Signal je aktivni, pokud vystupni frekvence ménice odpovida jeji zadané hodnoté — viz. popis parametru
E30.

Prekro¢eni nastavené referencni frekvence 1 (signal FDT 1, hodnota 2)

Signal je aktivni, pokud vystupni frekvence ménice prekroci nastavenou referencni Uroven — viz. popis
parametri E31 a E32.

Zastavovani po vypadku napajeni (signal LV, hodnota 3)

Pokud napéti ve stejnosmérném meziobvodu ménice klesne pod minimalni pfipustnou mez (400 V), aktivuje
se chyba LU (viz. parametr F14) a chod méni¢e se zastavi. SouCasné se stane aktivnim i signal LV. K jeho
vypnuti dojde az poté, co se obnovi napdjeni a napéti ve stejposmérném meziobvodu naroste na
dostateCnou uroven. Pokud je vS§ak povolena aktivace chyby LU (viz. F14), dojde k vypnuti signalu LV az
poté, co je vynulovana chyba LU.

Detekce polarity momentu motoru (signal B / D, hodnota 4)

Méni¢ pfi svém provozu vypocitava hodnotu vystupniho momentu a jeho polaritu — tedy zda motor tahne
nebo brzdi. Signal je aktivni, pokud je vystupni moment ménice je zaporny (motor brzdi). Pokud je vystupni
moment ménice kladny (motor tahne), je signal vypnuty.

Aktivovano momentové omezeni (signal TL, hodnota 5)

Méni¢ umoziuje nastavit maximalni vystupni moment. Pokud vystupni moment ménice prekroci nastavenou
maximalni mez, aktivuje se funkce momentového omezeni, ktera upravi vystupni frekvenci ménice tak, aby
moment klesl pod nastavenou mez. Pokud se tedy funkce momentového omezeni aktivuje, stane se signal
TL aktivni. Signal TL Ize vyuZit pro odleh€eni zatéZe nebo pro indikaci pfetizeni motoru ¢i celého pohonu.

Rozbéh po obnoveni vypadku napajeni (signal IPF, hodnota 6)

Pokud dojde k vypadku napajeni, indikuje tento signal zalatek operace restartu po obnoveni napajeni,
zachyceni motoru ménic¢em a dokonceni celé operace restartu.

Po opétovném obnoveni napajeni po jeho vypadku se stane signal IPF aktivni a zahdji se operace
zachyceni motoru méniem (podle nastaveni parametru F14). Signal IPF se vypne, az je cela operace
restartu dokonCena, tedy az je vystupni frekvence méniCe stejna jako prfed vypadkem napajeni. Pokud
nastavite parametr F14 tak, aby po obnoveni napajeni byla vystupni frekvence 0 Hz, signal IPF nebude
aktivni vlbec, protoZze celd operace restartu viastné konéi obnovenim napajeni — rozbéh na frekvenci
platnou pfed vypadkem napajeni neprobéhne.
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VEasna vystraha pfed pfetizenim 1 (signal OL 1, hodnota 7)

Pfedtim nezZ zareaguje elektronicka tepelna ochrana motoru 1 (tedy nez dojde k vyhlaSeni chyby OLx a
k zastaveni chodu ménice), aktivuje se v pfipadé kdy zatéZz motoru piekroli Uroven v€asné vystrahy pred
pFetizenim signal OL1.

Signal OL1 muze indikovat bud v€asnou vystrahu pfed aktivaci elektronického tepelného relé nebo v€asnou
vystrahu pfed proudovym pfetizenim. K nastaveni slouzi parametry E33, E34 a E35.

Poznamka: Signal OL1 se tyka pouze motoru €. 1

Aktivovana obsluha z ovladaciho panelu (signal KP, hodnota 8)

Signal KP je aktivni, kdyz je povoleno zadavat a rusit pfikaz k chodu z oviadaciho panelu ménice (tlacitka
FWD, REV a STOP). Podrobnosti v popisu parametru F02.

Méni¢ zastaven (signal STP, hodnota 9)

Signal STP je inverzi signalu RUN. Slouzi pro indikaci nulové rychlosti motoru a jako takovy je aktivni
v pfipadé, kdy je vystupni frekvence ménice nulova (tedy i béhem Cinnosti stejnosmérné brzdy).

Ménic pfipraven (signal RDY, hodnota 10)

Tento signal je aktivni v pfipadé, Ze je méni€ pfipraven k zahajeni chodu. V tomto stavu se méni¢ nachéazi,
kdyZ je zapnuto jeho napdjeni , kdyZz pracuje jeho vnitfni zdroj a kdyZ neni indikovana Z2a&dna chyba
(nenastala aktivace zadné ochranné funkce). Za normalnich podminek je méni¢ pfipraven k chodu cca 1
sekundu po privedeni napajeni.

Pfepnuti motoru mezi siti a méni¢em (signaly SW88, SW52-2 a SW52-1, hodnoty 11,12 a 13)

Pro provedeni pfepnuti napajeni motoru z ménice na sit a naopak mize méni¢ generovat specialni spinaci
sekvenci, kterou lze ovladat stykate motoru. Podrobnéjsi informace a schéma zapojeni Vam poskytne
dodavatel. Pokud nechcete vestavénou spinaci sekvenci pouzivat, nepfifazujte zadnym vystuplm funkci
signall SW88 nebo SW52-2, protoze tak dojde automaticky ke generovani spinaci sekvence a tim i ke
zménam vystupni frekvence ménice.

PFepinani motoru 2 (signal SWM 2, hodnota 14)

Jestlize na néjakou ze vstupnich svorek X1 az X9 pfivedete signal M2/M1, ktery slouzi pro pfepinani motort
pFipojenych k vystupu méniCe, pak se na zvolené vystupni svorce aktivuje signal SWM2 ovladajici stykace

Vystup ménice aktivni (signal AX, hodnota 15)

Signal AX je aktivni, pokud je aktivni silovy vystup méniCe. K jeho aktivaci tedy dojde ihned po zadani
pfikazu k chodu, k vypnuti signalu AX vSak nedojde ihned po zruSeni pfikazu k chodu, ale teprve az se
vypne silovy vystup ménice (tedy po ukonCeni dobéhoveé rampy a po ukon&eni Cinnosti stejnosmérné brzdy).
Pokud provedete pomoci vstupniho signalu BX (pfikaz k odpojeni vystupu méni¢e a k dob&hu motoru
volnobéhem) vypnuti silového vystupu ménice, pak se signal AX stane neaktivnim ihned.

89



Uzivatelska pfirucka FRENIC 5000G11S-4
Kapitola 5, Programovatelné parametry ménice

Automaticky chod podle vzoru — zména kroku (signal TU, hodnota 16)

Pokud bé&hem automatického chodu méni€e podle pfednastaveného vzoru dojde k pfechodu z pravé
ukonCeného na dalSi pfednastaveny krok, objevi se na zvolené vystupni svorce kratky (100 ms) puls signélu
TU.

Automaticky chod podle vzoru — dokonceni celého cyklu (signal TO, hodnota 17)

Pokud béhem automatického chodu méniCe podle pFfednastaveného vzoru dojde k ukonéeni vdech 7
prednastavenych krok(, pak se objevi na zvolené vystupni svorce kratky (100 ms) puls signalu TO.

Automaticky chod podle vzoru — €islo kroku (signaly STG1, STG2 a STG4, hodnoty 18, 19 a 20)

Béhem automatického chodu méni¢e podle pfednastaveného vzoru Ize podle vystupnich signald STG1,
STG2 a STG4 urcit, ktery krok se pravé vykonava. Pokud rezim automatického chodu ménie podle
pfednastaveného vzoru neni aktivovan, jsou vSechny tfi signaly neaktivni.

Kombinace signalt
18 19 20 Pravé probihajici krok
STG1 | STG2 | STG 3
vyp vyp Krok 1
vyp zap) vyp Krok 2
zap vyp Krok 3
vyp vyp zap Krok 4
vyp Krok 5
vyp zap) Krok 6
0 zap Krok 7

Kod chyby (signaly AL1, AL2, AL4 a AL8, hodnoty 21, 22, 23 a 24)

Podle vystupnich signalt AL1, AL2, AL4 a AL8 lIze urcit, jaka ochranna funkce ménice byla aktivovana a tim
padem jaky typ chyby je indikovan na displeji. Pokud zadna chyba nenastala, jsou vS§echny &tyfi signaly
neaktivni.

Kombinace signal

21 22 23 24 Typ chyby
AL1 | AL2 | AL4 | ALS

vyp vyp vyp | Naproud, zemni zkrat, pferuSena pojistka

wp | 28 | wp | wp |Prepéti

2 | wp | wp |Vypadek napajeci faze

vyp | vyp zap| vyp | Pfetizeni motoru 1 nebo 2

wp | 2 | wp |Pretizeni ménide

wp | 28 | 2 | wp |Prehtati chladide nebo prostoru uvnitf ménice

2 | 2 | wp |Externi alarm, pfehrati brzdného odporu

vwp | vyp vyp =Y | Chyba paméti nebo CPU

vyp vyp Zap) Chyba komunikace s ovladacim modulem nebo pfes rozsifujici sitovy modul
wp | 2 | wp | BB |Chyba rozsifujiciho modulu

wp | wp | 238 | 1§ |Chyba vystupnich kabelt ménige nebo pFipojeni motoru

e | wp | 28 | 2B | Chyba komunikace RS-485

vyp zap| Zap| =Y | Piekrogeni max. rychlosti, odpojeni inkrementalniho €idla (jen s PG kartou)
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Chod chladiciho ventilatoru (signal FAN, hodnota 25)

Pokud je teplota chladice nizka, Ize parametrem HO6 povolit vypinani jeho chladiciho ventilatoru. Signal FAN
je pak aktivni, kdyZ ventilator pravé pracuije.

Aktivni funkce automatického resetu chyby (signal TRY, hodnota 26)

Pokud povolite nastavenim parametru HO4 na hodnotu 1 nebo vy3&i automatické pokusy o vynulovani chyby
vzniklé pfi chodu ménice, pak béhem doby, ve které pokusy o vynulovani chyby probihaji, je aktivni signal
TRY.

Univerzalni digitalni vystup (signal U-DO, hodnota 27)

Vystupni svorka, které pfifadite signal U-DO, slouZi jako univerzalni digitalni vystup. Jeho stav Ize ménit
pouze sitové pfes sériové rozhrani RS-485 nebo pfes jiné komunikaéni rozsifujici moduly (ProfiBus,
DeviceNet ,...) a nezavisi nijak na aktualnim provoznim stavu ménice.

VEasna vystraha pfed pfehfatim chladi¢e (signal OH, hodnota 28)

Signal OH se aktivuje, pokud se teplota chladiCe ménie pfiblizi na méné jak 10°C pod uroven, kdy se
zastavi chod ménice a je vyhlaSena chyba OH1 indikujici pfehfati chladice.

Pfrekro€eni nastavené referencni frekvence 2 (signal FDT 2, hodnota 31)

Signal je aktivni, pokud vystupni frekvence ménice prekroli nastavenou referentni Uroveh — viz. popis
parametri E36 a E32.

VEasna vystraha pfed pfetizenim 2 (signal OL 2, hodnota 32)

Signal OL2 se aktivuje, pokud pFekroéi vystupni proud ménice Uroven nastavenou v parametru E37 a tento
proud poteCe déle nez po dobu zadanou v parametru E35.

Chybéjici signal na proudovém vstupu C1 (signal C1 OFF, hodnota 33)

Signal C1 OFF se aktivuje v pfipadé, Ze vstupni proud do fidici svorky C1 je menSi nez 2 mA.

[ E25 ] [ Pracovni rezim relé Y5 RY ]

Timto parametrem Ize nastavit, zda k sepnuti relé Y5 ma dojit v pfipadé, Ze je indikovany signal aktivni nebo
neaktivni.

LCD displej:

[ZX Y5 RY Mode
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Mozna zména béhem chodu: NE

Tovarni nastaveni: E25=0
Hodnoty parametru E25:
0 Je-li indikovany signal neaktivni, jsou svorky relé Y5A — Y5C rozpojeny.

Je-li indikovany signal aktivni, jsou svorky relé Y5A — Y5C spojeny.

1 Je-li indikovany signal neaktivni, jsou svorky relé Y5A — Y5C spojeny.
Je-li indikovany signal aktivni, jsou svorky relé Y5A — Y5C rozpojeny.

Poznamka:

Pokud nastavite parametr E25 na hodnotu 1, pak k sepnuti relé a tedy spojeni svorek Y5A — Y5C dojde cca
1 sekundu po pfipojeni napajeni k ménici.

[ E30 ] [ Hystereze pro funkci FAR ]

Timto parametrem se nastavuje hystereze (v tomto pfipadé Sifku detek&niho pasma) pro signal FAR, ktery je
aktivni v pfipadé, Ze vystupni frekvence ménice je stejna jako zadana hodnota vystupni frekvence. Signal
FAR je mozZno vyvést na jakoukoliv z vystupnich svorek Y1 az Y5 . Hysterezi Ize nastavit v rozsahu £+ 10 Hz.

LCD displej:

FAR Hystr

Mozna zména béhem chodu: ANO

Tovarni nastaveni: E30 =2,5

Rozsah nastaveni parametru E30:

0.00 az 10 Hz
Vystupni
frekvence ménice + Hystereze (E30)
4 3 ;
: Z4dana hodnota
/ vystupni frekvence
v :
* - Hystereze (E30) :
: ' + Hystereze (E30)
Zadana hodnota
: ‘ vystupni frekvence
: i - Hystereze (ESQ)
: ; # Cas
& .
Signal FAR ;
ZAP ZAP &
p» Cas
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[ E31 ] [ Funkce FDT 1 (urover) )

( E32 | [ Funkce FDT 1 (hystereze) ]

Signal FDT 1 se aktivuje v pfipadég, Ze vystupni frekvence ménice pfesahne nastavenou referenéni uroven.
Signal Ize vyvést na jakoukoliv z vystupnich svorek méniCe Y1 az Y5. Referen¢ni uroven se nastavuje
parametrem E31, hystereze pak parametrem E32. K deaktivaci signalu dojde poté, co vystupni frekvence
meénice poklesne pod referenéni Uroven zmenSenou o nastavenou hysterezi (E32).

LCD displej:

[=X] FDT 1 Level

[ZF] FDT Hystr

Mozna zména béhem chodu: ANO

Tovarni nastaveni: E31 =50, E32=1.0

Rozsah nastaveni parametru E31:
0 az 400 Hz (CT)

Rozsah nastaveni parametru E32:

0.0 az 30.0 Hz
Vystupni
frekvence ménice
5. . , . — Hystereze (E32)
A Zadana hodnota vystupni frekvence
/ \ : Referencni uroven (E31)
f Deaktivacni uroveni
signalu FDT
» Cas
Signal FDT " :
ZAP | .
p Cas
( E33 | [ Funkce OL 1(rezim) )

Signal OL 1 slouZi jako v€asné varovani pfed pfetizenim a naslednym vypadkem ménice a Ize jej vyvést na
jakoukoliv z vystupnich svorek méni¢e Y1 az Y5. Timto parametrem lze nastavit reZim prace v€asného
varovani — bud' Ize varovat pfed ocekavanou aktivaci elektronického tepelného relé 1 nebo k aktivaci signalu

dojde v pfipadé, Zze motorem tecCe vétSi nez nastaveny dovoleny proud po vétSi nez nastavenou dovolenou
dobu.
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LCD displej:

OL1 Warning

Moznéa zména béhem chodu: ANO

Tovarni nastaveni: E33=0
Hodnoty parametru E33:
0 Signal OL1 slouZi jako varovani pfed oCekavanou aktivaci elektronického tepelného relé 1.

Reakéni uroven véasné vystrahy se nastavuje pomoci parametru E34, rezim a Casova konstanta
ochrany jsou stejné jako u Elektronické tepelné ochrany 1 (parametry F10 a F12).

1 Signal OL1 slouZzi jako signalizace nadproudu.

K aktivaci signalu OL 1 dojde v pfipadé, ze motorem teCe proud vétSi nez je reakéni uroven (E34) po
dobu delSi nez je nastaveno v parametru E35. K deaktivaci signalu OL1 dojde poté, az vystupni
proud ménice poklesne pod 90% nastavené reakCni urovné.

Vystupni proud

\ Cas

90% z drovné OL (E36) K

Casovaé OL (E35)

\

Urover OL (E36)

JI\

Signal OL

( E34 ) [ Funkce OL 1 (aroven) )

Timto parametrem se nastavuje reakéni Uroveri pro elektronické tepelné relé v&asné vystrahy (kdyz E33 = 0)
nebo referenéni hodnota proudu (je-li E33 = 1).

LCD displej:

OL1 Level

Mozna zména béhem chodu: ANO

Tovarni nastaveni: E34 = jmenovity proud motoru

Rozsah nastaveni parametru E34:
5 az 200 % jmenovitého proudu ménice
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[ E35 ] [Funkce OL (Gasovac) ]

Tento parametr ma vyznam v pfipadé, Ze E33 = 1, a nastavuje se jim doba, za kterou dojde k aktivaci
signalu OL 1 nebo OL 2 poté, co vystupni proud ménice pfekro&i nastavenou reakéni Uroveri.

LCD displej:

@ OL Timer

Mozna zména béhem chodu: ANO

Tovarni nastaveni: E35 =10.0

Rozsah nastaveni parametru E35:
0.1az60s

| E36 | [ Funkce FDT 2 (urover) )

Timto parametrem se nastavuje referencni frekvence pro signal FDT 2, detaily najdete v popisu parametru
E31 a E32.

LCD displej:

[=L FDT 2 Level

Mozna zména béhem chodu: ANO

Tovarni nastaveni: E36 = 50

Rozsah nastaveni parametru E36:
0 az 400 Hz (CT)

| E37 | [ Funkce OL 2 (urover) )

Timto parametrem se nastavuje referencni hodnota proudu (je-li E33 = 1) pro signal OL 2. Pokud je vystupni
proud ménice vétsi jak tato hodnota po dobu delSi jak je nastaveno v E35, signal se aktivuje. K deaktivaci
dojde ihned poté, co vystupni proud ménice poklesne pod 90 % nastavené referentni hodnoty.

LCD displej:

OL2 Level

Mozna zména béhem chodu: ANO
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Tovarni nastaveni: E37 = jmenovity proud motoru

Rozsah nastaveni parametru E37:
5 az 200 % jmenovitého proudu ménice

Vystupni proud

Uroveh oL (E36) /__'H\ éas

90% z trovné OL (E36) K

Casovaé OL (E35)

...........\
«-

Signal OL ' | ZAP
[ E40 ] [Zobrazovacf koeficient A ]
[ E41 ] [ Zobrazovaci koeficient B ]

Témito parametry se nastavuji pfevodni koeficienty, které se pouzivaji pro vypocet otacivé nebo posuvné
rychlosti pohonu a pro urCeni Zadané hodnoty a hodnoty zpétné vazby vestavéného PID regulatoru.
VSechny tyto veli€iny Ize pak zobrazit na LED displeji ménice.

LCD displej:

EE Coef A
Eﬂ Coef B

Mozna zména béhem chodu: ANO

Tovarni nastaveni: E40 = 0.01, E41 = 0.00

Rozsah nastaveni parametrt E40 a E41:
-999.00 pies 0.00 az do +999.00

Poznamky:
Otaciva a posuvna rychlost pohonu: Pouziva se zobrazovaci koeficient A.
Zobrazena hodnota = vystupni frekvence x koeficient A.

| kdyz rozsah nastaveni koeficientu A je —999.00 az + 999.00,
skute¢né pouzitelny rozsah je 0.01 az 200.0. Hodnoty lezici pod
timto rozsahem jsou upraveny na 0.01, hodnoty lezici nad timto
rozsahem jsou upraveny na 200.0
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Zadana hodnota a zpétna vazba

vestavéného PID regulatoru: Nastavte maximalni hodnotu do koeficientu A (E40) a minimalni do
koeficientu B (E41).

Zobrazena hodnota = (Zzadana hodnota nebo zpétna vazba) x
x (koeficient A — koeficient B) + koeficient B

Zobrazena hodnota

F——

A

Z4dana hodnota nebo zpétna
vazba PID regulatoru

0% 100%

| E42 | [ Filtr LED displeje |

Mezi vSemi daty zobrazitelnymi na LED displeji ménice (viz. parametr E43) jsou takova, ktera neni nutno na
displeji zobrazit ihned v okamziku jejich zmény, ale az po urité Casové prodlevé (viz. tabulka nize). Tim se
odstrani “blikdni” zobrazené hodnoty na displeji v pfipadé, Ze dochazi k jejim rychlym zménam.

LCD displej:

[F¥] Display FI

Mozna zména béhem chodu: ANO
Tovarni nastaveni: E42 = 0.5

Rozsah nastaveni parametru E42:
0.0az5.0s

Poznamky:

Data, ktera se na LED displeji nezobrazuji ihned v okamziku jejich zmény, ale az po nastavené Casové
prodleve:

Vystupni proud (E43 = 3)

Vystupni napéti (E43 = 4)

Vypocteny vystupni moment motoru (E43 = 8)
Pfikon ménice (E43 = 9)

( E43 | [ LED displej (funkce) ]

( E44 | [ LED displej (zobrazeni ve STOP rezimu) )

Témito parametry se ovliviuje, jaké informace budou zobrazeny na LED displeji méni¢e bé&éhem chodu,
zastavovani, kontroly a nastavovani zadané hodnoty vystupni frekvence nebo zadané hodnoty PID
regulatoru.
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LED mntr

@ LED mntr 2

Mozna zména béhem chodu:

Tovarni nastaveni:

ANO

E43=0,E44=0

Hodnoty parametri E43 a E44:

= zobrazeni béhem chodu nebo zastavovani

Pomoci parametru E44 |ze ovlivnit, zda se budou pfi zastavovani chodu méni¢e zobrazovat na displeji
stejna data jako b&éhem chodu.

E44 =0 E44 =1
Hodnota E43 - . . - . .
Pfi zastavovani Béhem chodu Pfi zastavovani Béhem chodu
0 Zf?gs\?:nggd[acga Vystupni frekvence méni€e prfed kompenzaci skluzu [HZ]
1 Zf?g:cfnzgd[azt]a Vystupni frekvence ménic¢e po kompenzaci skluzu [Hz]
2 Zadana hodnota vystupni frekvence [Hz]
3 Vystupni proud [A]
4 Vystupni napéti [V]
5 Synchronni Otééky Synchronni otacky motoru [n/min]
motoru [n/min]
6 Posuvna rychlp st Posuvna rychlost pohonu [m/min]
pohonu [m/min]
7 Ota?;ympig]honu Otacky pohonu [n/min]
8 Vypoctena hodnota vystupniho momentu ménice [%]
9 Vystupni vykon ménice [kW]
10 Zadana hodnota PID regulatoru (pfimo zadana z oviadaciho panelu)
11 Zadana hodnota PID regulatoru (zadana pfes analogové vstupy)
12 Hodnota zpétné vazby PID regulatoru

Pokud nastavite E43 = 10 aZz 12, zobrazi se na displeji data jen v pfipadé, Ze pouZivate PID

regulator (viz. popis parametru H20).

= zobrazeni béhem kontroly nebo nastavovani zadané hodnoty vystupni frekvence

Parametrem E43 Ize ovlivnit data zobrazena na LED displeji méni€e v pfipadé, Ze pomoci ovliadaciho
panelu prohliZite ¢i ménite Zadanou vystupni frekvenci méniCe. Parametr E44 v tomto pfipadé nema

Zadny vliv.
Hodnota E43 Zobrazeni na LED displeji béhem nastavovani zadané hodnoty frekvence
0,1,2, 3,4 |Zadana hodnota vystupni frekvence ménise [Hz]
5 Z&dana hodnota synchronnich ota&ek motoru [n/min]
6 Zadana hodnota posuvné rychlosti pohonu [m/min]
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Hodnota E43 Zobrazeni na LED displeji béhem nastavovani zadané hodnoty frekvence
7 Zadana hodnota ota&ek pohonu [n/min]
8,9 Z4dana hodnota vystupni frekvence méniée [Hz]
10, 11,12 | Zadana hodnota vystupni frekvence ménice [Hz]

Pokud nastavite E43 = 10 az 12, zobrazi se na displeji data jen v pfipadé&, Ze pouzivate PID
regulator (viz. popis parametru H20).

( E45 | [ LCD displej (funkce) |

Timto parametrem se ovliviuje, jaké informace bude zobrazovat LCD displej méniCe béhem chodu.

LCD displej:

@ LCD mntr

Mozna zména béhem chodu: ANO
Tovarni nastaveni: E45=0
Hodnoty parametru E45:

0 Na displeji je zobrazen provozni stav ménice, smér ota€eni motoru a stru€¢na napovéda k obsluze

1 Na displeji je formou sloupcovych grafi zobrazena vystupni frekvence méni¢e pfed kompenzaci
skluzu, vystupni proud a vypoéteny vystupni moment méniCe. Plny sloupec grafu odpovida u
zobrazeni frekvence nastavené maximalni frekvenci ménice, u zobrazeni proudu 200 % jmenovitého
proudu ménie a u zobrazeni momentu 200 % jmenovitého momentu motoru.

| E46 | [ LCD displej (jazyk) |

Timto parametrem Ize nastavit, jakym jazykem bude méni¢ komunikovat.
LCD displej:

EE Language

Mozna zména béhem chodu: ANO

Tovarni nastaveni: E46 = 1
Hodnoty parametru E46:

0 Japonstina

1 Angli¢tina

2 Némdina

3 Francouzstina

4 Spanélstina

5 ItalStina
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( E47 ] [ LCD displej (kontrast)

Timto parametrem Ize nastavit kontrast LCD displeje ménice.

LCD displej:

Contrast

Mozna zména béhem chodu: ANO
Tovarni nastaveni: E46 =5
Rozsah nastaveni parametru E47:

0az 10 0 znamena maly kontrast displeje, 10 velky kontrast displeje
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[ C: Ridici parametry frekvence ’

( co1 | [ Frekvence skoku ( frekvence 1) ]
[ co2 | [ Frekvence skoku ( frekvence 2 ) ]
[ €03 | [ Frekvence skoku ( frekvence 3 ) |
( co4 | [ Frekvence skoku ( hystereze ) |

PFi urCitych vystupnich frekvencich ménice muze dojit ke vzniku mechanickych rezonanci pohonu. Aby se
tomu zabranilo, je mozné nadefinovat az 3 frekvence skoku. Pokud je zadana hodnota vystupni frekvence
meéniCe stejna ( se zvolenou hysterezi ) , jako néktera zfrekvenci skoku, upravi se zadana hodnota na
nejblizsi povolenou vy$si nebo nizsi.

Pokud nechcete nékterou z frekvenci skoku pouZivat, nastavte jeji hodnotu na 0 Hz.

K pfeskoceni nastavenych skokovych frekvenci nedochazi béhem nabéhovych a dobé&hovych ramp.

Pokud je nastavena hystereze velka a zvolené frekvence skoku leZi blizko vedle sebe, takZze se obé oblasti
skoku prekryvaji, ménic€ je spoji v jednu oblast a pfeskakuje ji celou.

LCD displej:
Jump Hz 1

Jump Hz 2

Jump Hz 3

Jump Hystr

Mozna zména béhem chodu: ANO

Tovarni nastaveni: C01=0,C02=0,C03=0,C04=3

Rozsah nastaveni parametrt C01 az C03:
0 az 400 Hz

Rozsah nastaveni parametru C04:
0 az 30 Hz

Vystupni frekvence

Hystereze o

(Co4) ‘
Hystereze et
(C04) T

%3

Frekvence skoku 3

T

ystereze

(C04) Frekvence skoku 2

Frekvence skoku 1

{ Zadana hodnota
vystupni frekvence
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Vystupni frekvence

L

Skute¢na Sitka
skoku I
Hystereze
I (C04)
4

Frekvence skoku 1

Frekvence skoku 2

_ Zadana hodnota

vystupni frekvence

( 05 | [ Prednastavené frekvence (frekvence 1) ]
( c06 | ( Prednastavené frekvence (frekvence 2) ]
[ €07 | [ Prednastavené frekvence (frekvence 3) |
[ c08 | [ Prednastavené frekvence (frekvence 4) |
( co9 |  Prednastavené frekvence (frekvence 5) ]
( 10 | [ Prednastavené frekvence (frekvence 6) ]
( C11 | [ Prednastavené frekvence (frekvence 7) ]
( c12 | [ Prednastavené frekvence (frekvence 8) ]
[ ¢13 | [ Prednastavené frekvence (frekvence 9) |
[ C14 | [ Prednastavené frekvence (frekvence 10) |
( c15 | [ Prednastavené frekvence (frekvence 11) ]
( c16 | [ Prednastavené frekvence (frekvence 12) ]
( €17 |  Prednastavené frekvence (frekvence 13) ]
( 18 | [ Prednastavené frekvence (frekvence 14) ]
Lc19 ] )

Témito parametry Ize pfednastavit az 15 vystupnich frekvenci ménice, které se aktivuji kombinaci signald
pfivedenych na digitalni vstupni svorky SS1, SS2, SS4 a SS8 (viz. parametry EO1 az E09). Pokud néktery
z téchto signalt pomoci parametrli EO1 az E09 nepfifadite zadné fyzické svorce, pak se tento signal chova

jako neaktivni.

LCD displej:

[E Multi Hz - 1

Multi Hz - 2

Multi Hz - 3

[E Multi Hz - 4
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[F Multi Hz - 5

Multi Hz - 6

[E] Multi Hz - 7

Multi Hz - 8

[FE Multi Hz - 9

Multi Hz - 10
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[XE Multi Hz - 11

[ Multi Hz - 12

& Multi Hz - 13

[EE Multi Hz - 14

[XE Multi Hz - 15

Mozna zména béhem chodu: ANO

Tovarni nastaveni: C05azC19=0.00

Rozsah nastaveni parametri C05 az C19:
0 az 400 Hz (CT)

Vystupni frekvence

Ci3

- s » Cas
Fwopas [T TR T ;
ssires PR B P B LB L
$§2-P24 : :ZAP . :ZAP : ZAP" _ZA'P_I "
Ss4-p24_ R s ;
558-P24 2 .
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( c20 | [ JOG frekvence ]

Timto parametrem se nastavuje velikost vystupni frekvence, ktera se pouzije v rezimu JOG. Tato frekvence
byvd mnohem mensi nez bézna pracovni frekvence. ReZim JOG slouZi k pooto€eni nebo “postouchnuti”
motoru (napfiklad pro nastaveni pohanéného mechanismu do urcité polohy).

LCD displej:
JOG Hz

Mozna zména béhem chodu: ANO
Tovarni nastaveni: C20 =5.00

Rozsah nastaveni parametru C20:
0 az 400 Hz (CT)

Poznamka:

Provoz méniCe s touto vystupni frekvenci se zahaji v pfipadé, Ze je aktivovan JOG reZzim. To Ize provést bud
pomoci nékteré ze vstupnich svorek X1 az X9 (viz. parametry EO1 az E09) nebo z ovlddaciho panelu (viz.
popis obsluhy ovladaciho panelu).

[ C21 ] [ Automaticky chod podle vzoru - rezim ]

Automaticky chod méni¢e podle pfednastaveného vzoru je specialni rezim, ve kterém méni¢ automaticky
provadi 7 pfednastavenych krokU. Pro kazdy krok je mozZno nastavit délku jeho trvani, smér otaceni motoru,
vystupni frekvenci ménite a nabéhové a dobéhové rampy. Pokud chcete tento rezim pouzivat, nastavte
hodnotu parametru FO1 na 10 (viz. popis parametru FO1).

LCD displej:
Pattern

Mozna zména béhem chodu: NE

Tovarni nastaveni: C21=0

Hodnoty parametru C21:

Hodnota Rezim
0 Provede se vS8ech 7 pfednastavenych krok( a pak se chod ménice
zastavi.
1 Cyklicky se provadi vSech 7 pfednastavenych krokd. Chod se
zastavi zruSenim pfikazu k chodu.
2 Provede se vSech 7 pfednastavenych krok( a pak méni¢ pracuje
s vystupni frekvenci odpovidajici poslednimu kroku.
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C21=0

Chod vpred I m
/

Vystupni

Konec cyklu

Y

—\

frekvence | @

e

Chod vzad
Cc21=1 Konec cyklu
Chod vpred ?

v
(@
[V
7]

I e
. |
|
st [ /_\_\ /_/—\_‘

frekvence | g

Chod vzad

C21=2
Chod vpred I

| Fwo |

Vystupni

e

Konec cyklu

4

|

L

/

» Cas

frekvence 10 ‘ \_/

Chod vzad

Automaticky chod podle vzoru — krok 1

Automaticky chod podle vzoru — krok 2

Automaticky chod podle vzoru — krok 4

Automaticky chod podle vzoru — krok 5

J {
J {
C24 | ( Automaticky chod podie vzoru — krok 3
J {
J {
J (

Automaticky chod podle vzoru — krok 6

C28 ] [ Automaticky chod podle vzoru — krok 7

]
]
)
]
]
]
]

Pomoci téchto parametrd Ize nastavit jednotlivé kroky provadéné vrezimu automatického chodu ménice
podle pfednastaveného vzoru. Pro kazdy krok Ize nastavit smér otaCeni motoru, délku trvani kroku a

nabéhové / dob&hové rampy.

LCD displej:
Stage 1 Stage 5
Stage 2 Stage 6
Stage 3 Stage 7
Stage 4
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Mozna zména béhem chodu: ANO

Tovarni nastaveni: C22 azC28 = 0.00 F1

Hodnoty parametru C22:

Nastavovana polozka Rozsah nastaveni

Délka kroku 0.00 az 6000 s

F: chod vpfed

R: chod vzad

1: Nabéhova rampa 1 (FO7), Dobéhova rampa 1 (FO8
2: Nabéhova rampa 2 (E10), Dobéhova rampa 2 (E11
3: Nabé&hova rampa 3 (E12), Dob&hova rampa 3 (E13
4: Nabéhova rampa 4 (E14), Dobé&hova rampa 4 (E15

Smér otaceni motoru

~

Doba nabéhu a dobéhu

~—~ ~— ~—

Poznamky:

« Pfi nastavovani délky kroku se uplatfuji pouze 3 nejvyznamnéjsi Cislice, od ¢ehoz je zavisly nastavovaci
krok (rozliSeni).

« vystupni frekvence, ktera bude aktivni b&€hem jednotlivych krok, je dana touto tabulkou:

Cislo kroku Vystupni frekvence
1 Pfednastavené frekvence (frekvence 1) (C05)
2 Pfednastavené frekvence (frekvence 2) (C06)
3 Pfednastavené frekvence (frekvence 3) (C07)
4 Pfednastavené frekvence (frekvence 4) (C08)
5 Pfednastavené frekvence (frekvence 5) (C09)
6 Pfednastavené frekvence (frekvence 6) (C10)
7 Pfednastavené frekvence (frekvence 7) (C11)

Priklad 1:
100 F 3

T Doba nabéhu a dobéhu : Kéd 3, pouZiva se
tedy ndb&hova a dob&hova rampa 3

Smér otaceni motoru : Kéd F, motor se tedy
toCi vpred

Délka (doba trvani) kroku : 100 s
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Priklad 2:
Parametr | Nastavena hodnota Prislusna vystupni frekvence ménice
C21 1
C22 60.0 F 2 Prednastavené frekvence (frekvence 1) (C05)
Cc23 100 F 1 Pfednastavené frekvence (frekvence 2) (C06)
C24 65.5R 4 Prednastavené frekvence (frekvence 3) (C07)
C25 55.0R 3 Pfednastavené frekvence (frekvence 4) (C08)
C26 50.0 F 2 Prednastavené frekvence (frekvence 5) (C09)
c27 72.0F 4 Pfednastavené frekvence (frekvence 6) (C10)
Cc28 35.0F 2 Prednastavené frekvence (frekvence 7) (C11)
Nasledujici obrazek ukazuje, jak bude probihat automaticky provoz ménice:
ijog Krok 6
vpie
R Krok 2 (Cm\)
Krok 1 (C06) Krok 7
(CO5) ACC4 (€1
m DEC2
: DECH1
Vystupni
frekvence » Cas
(otasky i
motoru)
(CO7) - krok 4
. (C08)
\j : ;
Chod .
vzad 60s ' 100s  655s | 55s . 50s | 725 '35s.
E20a2E24=16 . f : | -
E20azE24 =17 Vystupni signaly ze svorek Y1 az Y5
] —0.1s
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Poznamky k oviadéani reZimu automatického chodu:

Zahajeni a zastaveni chodu se ovlada pomoci tlacitek FWD a STOP nebo pomoci odpovidajicich ovladacich
svorek.

Pokud méni¢ ovladate pomoci ovladaciho panelu, pak se automaticky chod zahajuje stiskem tlagitka FWD.
Stiskem tlagitka STOP se chod pozastavi. Po dalSim stisku tlaéitka FWD se chod obnovi od mista, kde byl
zastaven. V pfipadé, Ze dojde ke vzniku néjaké chyby pfi chodu ménice, stisknéte tlacitko RESET, abyste ji
vynulovali. Méni¢ pak pokracuje v chodu po stisku tlagitka FWD.

Pokud potfebujete automaticky chod podle vzoru zastavit a zacCit znovu od kroku &. 1, stisknéte tlacitko
STOP a potom tlacitko RESET. Pokud dojde ke vzniku chyby a chcete chod zahajit od kroku &.1, stisknéte
tlaCitko RESET dvakrat po sob&. Chod se zahaji stiskem tlacitka FWD.

Ostatni poznamky:

e Smér otaceni motoru nelze zménit pouzitim tlaCitka nebo Fidici svorky REV. Jakékoliv pfikazy k chodu
vzad jsou ignorovany. Pro zvoleni spravného sméru chodu motoru pouzijte kéd F nebo R v nastaveni
parametrd C22 az C28. Pokud pro zadavani a rusSeni pfikazu k chodu pouzivate fidici svorky, nefunguje
funkce bezpelnostniho pfidrzeni (HOLD, viz. parametry EO1 az EQ9).

*  Po dokonceni posledniho kroku motor zpomali po dobéhové rampé 1 (FO8) a zastavi.

[ C30 ] [ Zpusob zadavani zadané hodnoty frekvence 2 ]

Timto parametrem se nastavuje zpUsob, jakym se méni¢i zadava zadana hodnota vystupni frekvence a tim i
otacky pfipojeného motoru. Pfepinani mezi zpisobem zadavani 1 (FO1) a zplsobem zadavani 2 (C30) se
déje pomoci signalu Hz2 / Hz1 — viz. parametry EO1 az EQ9.

LCD displej:
Freq Cmd 2

Mozna zména béhem chodu: NE

Tovarni nastaveni: C30=2

Hodnoty C30:

0 Frekvence se zadava tlacitky 0 a [0z ovladaciho panelu ménice.

1 Zadana hodnota frekvence je dana souétem hodnot na napé&tovych analogovych vstupech ménige
(svorka 12, 0 az +10 V asvorka V2, 0 az +10 V).
Neaktivni.
Neaktivni.

4 Zadana hodnota frekvence se zadava pres napétovy analogovy vstup ménice ( svorka 12, -10 V az

+10 V). Zménou polarity napéti se méni smér otaeni motoru.

5 Zadana hodnota frekvence je dand souétem hodnot na napétovych analogovych vstupech ménice
(svorky 12 + V1(za pFiplatek) ). Soucet napéti musi byt v rozmezi —10 az +10 V, polaritou se méni
smér otaceni motoru.

6 Inverzni rezim (svorka 12, napéti v rozsahu +10 az 0 V). K tomuto parametru maji vztah i parametry
EO01 az E09 pfi nastaveni na hodnotu 21.

Neaktivni.

Zadana hodnota frekvence se zadava pomoci svorek UP a DOWN (tento vyznam se da pfitadit
nékteré ze svorek X1 az X9 pomoci nastaveni nékterych z parametri E0O1 az E09 na hodnoty 17 a
18). Svorky UP a DOWN pracuji jako motorovy potenciometr vrezimu 1 (pocateCni hodnota
frekvence po zadani pfikazu k chodu = 0 Hz).
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9 Zadana hodnota frekvence se zadava pomoci svorek UP a DOWN (tento vyznam se da pfifadit
nékteré ze svorek X1 az X9 pomoci nastaveni nékterych z parametrli EO1 az E09 na hodnoty 17 a
18). Svorky UP a DOWN pracuji jako motorovy potenciometr vrezimu 2 (pocateéni hodnota
frekvence po zadani pfikazu k chodu = posledni vystupni frekvence pfed zrusenim pfikazu k chodu).

10 Zadana hodnota vystupni frekvence se méni automaticky podle vzoru pFednastaveného
v parametrech C21 az C28. Pro podrobné vysvétleni si prohlédnéte popis parametr(i C21 az C28.

1 Zadana hodnota vystupni frekvence se zadava pres digitalni vstup nebo sledem impulsi. Tyto
vstupy jsou za pfiplatek, jako sou€ast rozsifujicich modull. Pro podrobné vysvétleni si prohlédnéte
uzivatelské pfirucky k témto modullim.

Poznamka:
Podrobnéjsi informace v popisu parametru FO1.

[ C31 ] [ Pocatecni ofset analogového vstupu na svorce 12 ]

[ C32 ] [ Zesileni na svorce 12 ]

Témito parametry se nastavuje ofset a zesileni signalu pfivedeného na analogové svorky ménice pfedtim,
nez je pfedan fidicim obvodim ménice k vyhodnoceni.

LCD displej:
Bias 12

Gain 12

Mozna zména béhem chodu: ANO

Tovarni nastaveni: C31=0.0, C32 =100.0

Rozsah nastaveni parametru C31:
-100 az + 100 %

Rozsah nastaveni parametru C32:
0.0 az 200 %

Napéti na o Referen¢ni
svorce 12 i Ofset (C31) Zesileni (C32) fermip napéti
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Vystup z ofsetu (C31)

I
200%

*ﬁ 100%

FAOV oo

________ "~ 50%

» Napéti na svorce 12

+10[V]

<10V

.........................

Vystup za zesilenim (C32)
/ referenéni hodnota vstupujici

do ménice /
f Ofset (pro kladné napéti)
+10V
(+10024}
= \/ystup z ofsetu (C31)
-10 0 +10[V]
Ofset (pro zaporné napéti)
PR A0V
{-100°4)
[ C33 ] [ Signalovy filtr vSech analogovych vstupl ]

Timto parametrem se nastavuje ¢asova konstanta digitalniho filtru, ktery zpracovava analogovy signal ze

svorek 12 a C1. Vhodnym nastavenim €asové konstanty filtru se potlaci vliv ruSeni z analogovych signal,
které by mohlo &init regulaci nestabilni.

LCD displej:
Ref filter

Mozna zména béhem chodu: ANO
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Tovarni nastaveni: C33=0.05

Rozsah nastaveni parametru C33:
0.00 az 5.00 s

Poznéamky:

Velka ¢asova konstanta minimalizuje vliv ruSeni, ale zpomaluje dobu odezvy méni¢e na zménu zadané
hodnoty frekvence. Pokud nelze uréit optimalni nastaveni ¢asové konstanty, ménte nastaveni z vyroby
jen v pfipadé, pokud je Fizeni vlivem ruSeni nestabilni nebo pokud je odezva pomala.

Tento filtr je aplikovan pouze na signal ze svorek 12 a C1, pokud jsou v bé&Zném provoznim reZzimu
(vstup zadané hodnoty frekvence). Pokud se svorky pouzivaji pro vstup hodnoty zpétné vazby PID
regulatoru, pouziva se filtr PID regulatoru, jehoz ¢asova konstanta se nastavuje parametrem H25.
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[ P: Parametry motoru 1 ’

[ PO1 ] [ Pocet polt motoru 1 ]

Parametr udava pocet polu motoru €. 1. Pokud je nastaven chybné, muihou byt na displeji méni¢e nespravné
indikovany synchronni otacky motoru.

LCD displej:

[ZE] M1 Poles

Mozna zména béhem chodu: NE

Tovarni nastaveni: P01 =4

Rozsah nastaveni parametru P01:
2,4,6,8,10,12, 14

[ P02 ] [Vykon motoru 1 ]

Z vyroby je méni¢ nastaven tak, Ze se pfedpoklada, ze Fidi motor o stejném vykonu jako je vykon ménice.
Pokud tomu tak neni, nastavte spravné tento parametr, aby bylo mozné zajistit kvalitni chod ménice.

LCD displej:

MM1 - Cap

Mozna zména béhem chodu: NE
Tovarni nastaveni: P02 = Standardni hodnota pro dany ménic

Rozsah nastaveni parametru P02:

0.01 az 45 kW pro méni¢e s jmenovitym vykonem do 22 kW v&etné
0.01 az 500 kW pro méni¢e s jmenovitym vykonem od 30 kW v&etné
Poznamky:

e jako hodnotu tohoto parametru nastavte vykon motoru, ktery se standardné pfipojuje k ménici s timto
vykonem — viz. technické parametry ménicu, standardné aplikované motory (napfiklad pro méni¢ 4 kW je
standardné uréen motor o vykonu 4 kW). Pokud je k ménici pfipojen motor s jinym vykonem, nastavte do
P02 jeho vykon. Je v&ak tfeba, aby vykon motoru nebyl nizSi o vice nez 2 stupné ve vyrabéné fadé nebo
vyS3i nez o jeden stuperi ve vyrabéné fadé — pak totiz neni mozné zaru€it hladky chod motoru a ménice.
Pokud nastavite P02 na hodnotu, ktera spada mezi dva vyrabéné vykonové stupné motoru, méni¢
automaticky nastavi do P02 vykon menSiho z nich.

e kdyz provedete zménu nastaveni hodnoty parametru P02, zméni se i hodnoty niZe uvedenych
parametru a to na hodnoty, které maji motory firmy FUJI o vykonu odpovidajicim parametru P02.

P03 Jmenovity proud motoru 1, P06 Proud naprazdno motoru 1
P07 % R1 motoru 1, P08 % X motoru 1
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[ P03 ] [ Jmenovity proud motoru 1 ]

Do tohoto parametru zadejte ménici jmenovity proud motoru, ktery najdete na typovém Stitku motoru.

LCD displej:

ZE M1 -1r

Mozna zména béhem chodu: NE

Tovarni nastaveni: P03 = Standardni hodnota pro motor FUJI

Rozsah nastaveni parametru P03:
0.00 az 2000 A

[ P04 ] [ Ladéni parametr( motoru 1 ]

Tato funkce automaticky zméfi parametry motoru potiebné pro jeho Fizeni a zapiSe je do prisluSnych
parametri ménice.

LCD displej:

[ZP M1 - Tun 1

Mozna zména béhem chodu: NE

Tovarni nastaveni: P04 =0

Hodnoty parametru P04:
0 Neaktivni. Automatické ladéni parametru jiz bylo provedeno.

1 Zmeéfi odpor statorového vinuti (%R1) a reaktanci (%X1) motoru 1 pfi jmenovité frekvenci a vysledky
zapiSe do hodnot parametri PO7 a P08. Pfi tomto méfeni motor stoji (nebo se jen velmi nepatrné
pootoci). Je v3ak nutno zadat do parametru P06 hodnotu proudu naprazdno. Po dokonéeni méfeni
se hodnota parametru P04 automaticky zméni na O.

2 ZméfFi odpor statorového vinuti (%R1) a reaktanci (%X1) motoru 1 pfi jmenovité frekvenci a vysledky
zapiSe do hodnot parametrd PO7 a P08. PFi tomto méfeni motor stoji (nebo se jen velmi nepatrné
pootoci). Dale méni€ zméfi proud motoru naprazdno — pfi této operaci se motor rozto€i na otacky
odpovidajici poloviné nastavené jmenovité frekvence. Pro dosazeni spravnych vysledkl je nutné,
aby na hfideli motoru nebyla pfipojena zadna zatéz. Hodnota parametru P06 se nastavi automaticky.
Po dokonéeni méfeni se hodnota parametru P04 automaticky zméni na 0.

Poznémky:

Automatické ladéni parametrl je nutné provést zejména v pfipadech, kde se pfedem zadané parametry

(%R1, %X1 a proud naprazdno) vyrazné liSi od skute€nych parametri motoru. To nastava zejména v téchto

pfipadech :

= pouzivate motor jiného vyrobce, nez FUJI Electric

= pokud je mezi motorem a meéni¢em zapojen velmi dlouhy kabel nebo tlumivka — pak nelze zanedbat
jejich odpor a reaktanci
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= pokud se pouziva nestandardni motor

Spravny postup pri automatickém ladéni parametri motoru:

1) Podle charakteristik motoru nastavte spravna napéti a frekvence — konkrétné hodnoty parametri FO3
(Maximalni frekvence 1), F04 (Jmenovita frekvence 1), FO5 (Jmenovité napéti 1) a FO6 (Maximalni
napéti 1).

2) Zadejte méni¢i ty hodnoty, které si neumi sam zméfit : P02 (Vykon motoru 1), P03 (Jmenovity proud
motoru 1) a P06 (Proud naprazdno motoru 1). Parametr P06 neni nutno nastavovat v pfipadg, Ze
provadite ladéni parametrd s otaenim motoru (P04 = 2). V tomto pfipadé zajistéte, aby bézici motor
nezpusobil zranéni.

3) Nastavte zpusob ladéni parametrli : PO4 = 1 (motor stoji) nebo P04 = 2 (motor se bude toéit). Pro
potvrzeni nastavené hodnoty stisknéte tlaGitko FUNC/DATA. Ladéni parametrd zapocne po stisku
tlac¢itka FWD nebo REV.

4) Proces méfeni parametr( trva nékolik sekund (kdyz P04 = 1) az nékolik desitek sekund (kdyz P04 = 2,
skute€na doba zavisi zejména na nastavené nabéhové a dobéhové rampé 1).

5) Po ukonCeni ladéni stisknéte tladitko STOP.

[ P05 ] [ On-line ladéni parametri motoru 1 ]

Pokud motor bézi velmi dlouho, dochazi vlivem zmény teploty vinuti ke zméné jeho parametr(, coz se
projevi zménou rychlosti otac¢eni motoru. Pokud timto parametrem aktivujete funkci on-line ladéni parametrd,
potlacite kolisani otacek motoru v souvislosti s kolisanim teploty vinuti motoru.

LCD displej:

[DE M1 - Tun 2

Mozna zména béhem chodu: NE
Tovarni nastaveni: P05=0
Hodnoty parametru P0O5:

0 Neaktivni. Funkce automatického doladovani parametr( motoru 1 béhem chodu je vypnuta.
1 Aktivni. Funkce automatického doladovani parametri motoru 1 béhem chodu je zapnuta.

[ P06 ] [ Proud naprazdno motoru 1 ]

Do tohoto parametru zadejte ménic¢i proud naprazdno motoru 1, ktery najdete bud’ na typovém Stitku motoru
nebo jej odhadnete. LepSi nez odhad je v8ak pouzit funkci automatického ladéni parametri s otaéenim
motoru (P04 =2), ¢imz se proud naprazdno zmé&fi pfesné.

LCD displej:

QM1 -1o

Mozna zména béhem chodu: NE

Tovarni nastaveni: P06 = Standardni hodnota pro motor FUJI
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Rozsah nastaveni parametru P0O6:
0.00 az 2000 A

( P07 | ( %R1 motoru 1 ]

( P08 ] [ %X motoru 1 |

Témito parametry se méniCi zadava odpor (P07) a reaktance (P08) vinuti motoru a jeho pFivodl. Tyto
hodnoty méni¢ potiebuje znat pro presné fizeni motoru. Parametry PO7a P08 se automaticky nastavi po
provedeni ladéni parametrd motoru 1 (P04) nebo po nastaveni parametru P02 (Jmenovity vykon motoru 1).
V pfipadé pouziti nestandardniho motoru, kabelu velké délky nebo motorové tlumivky vSak hodnoty ziskané
po nastaveni parametru P02 nejsou pfesné a je nutné je bud nastavit ru¢né, nebo pouzit jejich automatické
ladéni.

LCD displej:
M1 — %R1

[DE M1 - %X

Mozna zména béhem chodu: ANO

Tovarni nastaveni: P07, PO8 = Standardni hodnota pro motor FUJI

Rozsah nastaveni parametrt PO7 a P08:
0.0 az 50.00 %

Poznémky:

1) Vzorec pro vypocet %R1

%Rl = R1+ Rkabelu 100
u/lVaxi)
R1 [Q] Odpor vinuti statoru
Rkabelu [Q] Odpor pfivodniho kabelu k motoru
U V] Jmenovité napéti motoru
I [A] Jmenovity proud motoru

2) Vzorec pro vypocet %X

X1+ X2x XM /(X 2+ XM ) + Xkabelu

%X = 100
u/k3x1)
X1 [Q] Reaktance statorového vinuti
X2 [Q] Reaktance rotorového vinuti pfepocitana na stator
XM [Q] Reaktance magnetiza¢ni vétve nahradniho schématu motoru
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Xkabelu  [Q] Reaktance pfivodniho kabelu k motoru

U V] Jmenovité napéti motoru
I [A] Jmenovity proud motoru
[ P09 ] [ Kompenzace skluzu motoru 1 ]

Zmény zatézného momentu motoru zplsobuji zmény skluzu (resp. skluzovych otacéek) motoru, coz
zpUsobuje i zménu otacek motoru. Funkce kompenzace skluzu pFidava k hodnoté vystupni frekvence
méni¢e urcitou frekvenci (proporcionalné k vypocitanému zatiZzeni motoru), kter& ma vyrovnavat rostouci
skluzové otacky motoru a tim minimalizovat kolisani otaCek motoru se zménou jeho zatéZného momentu.

LCD displej:
m Slip Comp 1

Mozna zména béhem chodu: ANO
Tovarni nastaveni: P09 = 0.00

Rozsah nastaveni parametru P09:
0.00 az 15.00 Hz

Poznamka:

Skluzové otacky = Synchronni otacky — Jmenovité otacky
P09 = Jmenovita frekvence x (Skluzové otacky / Synchronni otacky) [Hz]
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[ H: Ostatni specialni parametry ’

[ HO3 ] [ Inicializace dat ]

Timto parametrem Ize zménit nastaveni vS§ech parametrd méni¢e modifikovanych uZivatelem na standardni
tovarni hodnoty.

LCD displej:
Data Init

Mozna zména béhem chodu: NE

Tovarni nastaveni: HO3 =0
Hodnoty parametru HO3:

0 Neaktivni.

1 Provede se inicializace dat.
Poznamka:

Chcete-li provést inicializaci dat, zmérite nejprve hodnotu parametru HO3 z 0 na 1 pomoci sou¢asného stisku

tlacitek STOP a O a zménu potvrdte stiskem tlacitka FUNC / DATA. Provede se inicializace dat na tovarni
hodnoty a parametr HO3 se automaticky nastavi na hodnotu 0.

[ HO4 ] [Automaticky reset chyby - pocet ]

[ HO5 ] [Automaticky reset chyby - interval ]

Pokud dojde béhem prace méni¢e k aktivaci nékteré z jeho ochrannych funkci uvedenych nize v tabulce,
umozniuje funkce automatického resetu chyby ochrannou funkci deaktivovat a znovu zahajit chod ménice
bez toho, aby sepnulo poruchové relé nebo byl odpojen vystup méni¢e. Parametrem H04 se nastavuje pocet
pokusu o deaktivaci ochranné funkce a vynulovani chyby, parametrem HO5 Ize uréit ¢asovou prodlevu mezi
témito pokusy.

LCD displej:

m Auto - reset

BLE Reset int

Mozna zména béhem chodu: ANO
Tovarni nastaveni: HO4 =0, HO5=5s

Rozsah nastaveni parametru HO4:
0,1az10 0 nastavte v pfipadé, Ze nechcete automaticky reset chyby pouzivat.

Rozsah nastaveni parametru HO5:
2az20s
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Poznamky:

e Ochranné funkce a kédy jejich chyb, které Ize vynulovat automatickym resetem chyby:

Nazev ochranné funkce Kéd chyby
Ochrana proti proudovému pretizeni vystupu 0C1, 0OC2, OC3
Ochrana pfed napétovym pretizenim ss meziobvodu ménice OoVv1, OV2, OV3
Ochrana pfed prehratim chladi¢e ménice OH1
Ochrana pfed nadmérnou teplotou uvnitf ménice OH3
Elektronicka tepelna ochrana brzdného odporu DBH
Elektronicka tepelna ochrana motoru 1 oL
Elektronicka tepelna ochrana motoru 2 oL2
Elektronicka tepelna ochrana ménice oLy

eV pfipadé, ze je parametr H04 (Automaticky reset chyby — pocet pokustl) nastaven na hodnotu 1 az 10,
zada méni¢ sam sobé automaticky po uplynuti doby nastavené v parametru HO5 pfikaz k chodu a zahaji
operaci automatického resetu chyby. Pokud uz je vtomto okamziku odstranéna pFiCina vzniku chyby,
méni¢ normalné znovu zahdji sv(j chod bez toho, aby odstranénou chybu indikoval na displeji nebo aby
doslo k preklopeni poruchového relé. Pokud jesté neni pfiCina aktivace ochranné funkce odstranéna,
ochranna funkce se aktivuje, vy¢ka se po dobu zadanou v HO5 a znowu se zkusi ochranna funkce
deaktivovat a chyba vynulovat. Tato sekvence se opakuje, dokud neni pfi¢ina chyby odstranéna nebo
dokud nevyprsi nastaveny pocet pokusu — v tom pfipadé se chod ménice zastavi, pfepne se poruchové
relé a na displeji se zobrazi kéd chyby.

e Prace funkce automatického resetu chyby muize byt monitorovana na vystupech Y1 az Y5 (signal TRY).

Uspésny pokus o vynulovani chyby

Vznik Zanik
'_." [

Ochranna .
funkce r I

Automaticka - »! -4-- 018
deaktivace
ochranné
funkce

.
'
v
v
"
0

v
.

Vystupni
frekvence

Signal TRY

(svorky Y1 az Y5) I I
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Neuspésny pokus o vynulovani chyby

Vynulovani
4 Vznik Zanik chyby
Chyba F ......... '.T*T T
' l » Cas
A : '
Ochranna :
funkce ﬁﬁ r jﬁ
Automaticka 4 0.15: 0.15 o i e 015 & | '«
deaktivace - HOS: »fle HOS Q... ... . ... Konec
o?hrinne " opakovani
unkce :
& . Posledni
- : :Prvni Druhé Opa:gd‘f’a”'
Vystupni : ( )
frekvence
Signal TRY + ]
(svorky Y1 azY5) [ |, - - - < s '
ON '

[ HO6 ] [Zastavovénl’ chladiciciho ventilatoru ]

Tato funkce umozriuje Setfit chladici ventilatory ménice. Je-li aktivni, méfi se okamzita teplota chladice
méniCe. Je-li vysoka, chladici ventilatory se zapnou, je-li dostateCné nizka, chladici ventilatory se vypnou.
Pokud funkce neni aktivovana, chladici ventilatory bézi stale.

LCD displej:

m Fan Stop

Mozna zména béhem chodu: ANO
Tovarni nastaveni: HO6 =0

Hodnoty parametru HO6:
0 Neaktivni. Chladici ventilator pracuje stale.

1 Aktivni. Chladici ventilator se zastavi v pfipadé, Ze je teplota chladi€e méni¢e dostateCné nizka.

Poznamka:

Stav ventilatoru (bézi / stoji) Ize monitorovat na vystupnich svorkach Y1 az Y5 (signal FAN).
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( Ho7 | ( Tvar nab&hovych a dobé&hovych ramp

Timto parametrem Ize ovlivnit tvar nabéhovych a dob&hovych ramp ménice.

LCD displej:
Acc ptn
Mozna zména béhem chodu: NE
Tovarni nastaveni: HO7 =0
Hodnoty parametru HO7:
0 Nabéhové a dob&hové rampy jsou linearni.
1 Nabéhové a dobéhové rampy maiji tvar slabé S - kfivky
2 Nabéhové a dobéhové rampy maiji tvar silné S - kfivky
3 Zakfivena akcelerace a decelerace

Poznamky k S — krivce:

Pokud maji nabéhové a dobéhové rampy tvar S — kfivek, redukuji se vlivem zmirnéni rychlosti zmén
vystupni frekvence meéni¢e mechanické razy v pohonu, ke kterym by mohlo dochazet. Pouzivate-li S —
kfivku, budou doby nabéhu a dobé&hu delSi, nez je nastaveno v pfislusnych parametrech. Pfesné udaje jsou

uvedeny dale v tabulce.

Jsou — li nabéhové a dobéhové rampy velmi kratké, pak je S — kfivka nahrazena linearnim prdbéhem.

Tvar rampy ->

HO7 = 1 (slaba S - k¥ivka)

HO8 = 2 (silna S - k¥ivka)

Rozsah S — kfivky ( o )

0.05 x maximalni vystupni
frekvence [Hz]

0.10 x maximalni vystupni
frekvence [Hz]

Doba trvani S — kFivky pfi
akceleraci (Bacc)

0.10 x doba nabéhu

0.20 x doba nabéhu

Doba trvani S — kfivky pfi
deceleraci (Bpec)

0.10 x doba dobéhu

0.20 x doba dobéhu

Vystupni
frekvence

fHz) 4
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Poznamky k zakrivené akceleraci a deceleraci:

Tento pribéh nabéhovych a dobéhovych ramp se pouziva pro minimalizaci ¢asl akcelerace a decelerace
v rezimu konstantniho vystupniho vykonu méni€e (motor pracuje s vysSi frekvenci, nez je jeho jmenovita

frekvence).

Vystupni

frekvence
F

Akcelerace Decelerace

0 t(sec]

+ Cas

[ HO8 ] [ Ochrana pohonu pfed chodem vzad

Pokud mlze chod motoru na obracenou stranu zplsobit zranéni obsluhy nebo zni¢eni pohonu, Ize pomoci

této funkce reverzaci chodu zabranit.

Tato funkce pracuije tak, Ze jsou ignorovany pfikazy k chodu vzad zadané témito zpusoby :

a) pres fidici svorku REV (spojeni svorek REV a P24)
b) stiskem tla¢itka REV na ovladacim panelu
C) negativni analogovy signal na svorkach 12 nebo V1
LCD displej:

[E REV Lock

Mozna zména béhem chodu: NE

Tovarni nastaveni: HO8 =0

Hodnoty parametru H0O8:
0 Neaktivni. Je umoZnén chod ménie na obé strany.

1 Aktivni. Je umoznén pouze chod méniCe vpied.
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( Ho9 | [ Rezim START ]

Tento reZzim umozZiuje hladce zahajit chod motoru bez jeho zastaveni v pfipadech, kdy uz se motor toci. To
m(Zze nastat po odpojeni vystupu méni¢e v disledku vzniku néjaké chyby, po zadani pFikazu k dobéhu
volnob&hem nebo pokud je motor roztd€en né&jakou externi silou.

Funkce pracuje tak, Ze po zadani pfikazu k chodu motoru méni¢ nejprve zméfi aktualni ota¢ky motoru a jim
odpovidajici frekvenci, tuto frekvenci nastavi na svém vystupu a od ni po nabéhové pfipadné dobéhové
rampé prejde k zadané hodnoté vystupni frekvence. Tim se zajisti rozbéh motoru bez nutnosti jeho
zastaveni nebo vzniku raza.

Tato funkce vSak nepracuje v pfipadé, ze je detekovana rychlost motoru o vice jak 120 Hz vySSi nez je
zadana hodnota vystupni frekvence méni¢e a v pfipadech, kdy hodnota zadana v parametru FO3 (Maximalni
frekvence 1) pfevySuje hodnotu nastavenou v parametru F15 (Horni omezeni frekvence). Obecné Ize fici, ze
zachyceni motoru pracuje pro rozsah otac¢ek dany vystupni frekvenci méni¢e 5 az 120 Hz.

LCD displej:
E@ Start Mode

Mozna zména béhem chodu: NE

Tovarni nastaveni: H09 =0

Hodnoty parametru H09:

Parametr HO9 mize nabyvat hodnot 0,1 a 2. Z nize uvedené tabulky vyplyva, ve kterych pfipadech zahajeni
chodu ménice je aktivni rezim START, ktery zajisti odchyceni motoru a jeho plynuly rozbéh na zadané
otacky :

09| Normln zahsonichou | Z4hdentchiodu po vypadiar | Zahdjed chad po propnut
0 Neaktivni. Neaktivni. Neaktivni.
1 Neaktivni. Aktivni. Aktivni.
2 Aktivni. Aktivni. Aktivni.
Poznémky:

¢ Je-li nastaveno H0O9 = 1 :

Rezim START je aktivni, kdyz je parametr F14 ( ReZim automatického restartu po kratkodobém vypadku
napajeni) nastaven na hodnotu 3, 4 nebo 5. Tento rezim je také aktivni v pfipadé, Ze pfepnete napajeni
motoru ze sité na méni¢. Motor se zaCne rozbihat od stejné frekvence, jaka odpovida jeho aktualnim
otackam.

e Je-li nastaveno H09 = 2 :

Rezim START je aktivni ve vSech pfipadech zahajeni chodu ménice, tedy pfi zadani pfikazu k chodu, pfi
automatickém restartu po kratkodobém vypadku napajeni a samozfejmé i pfi pfepnuti motoru ze sité na
meénic.

e Pokud pfifadite nékteré ze vstupnich svorek X1 az X9 signal STM (nékterému z parametra EO1 az E09

nastavite hodnotu 26), miZe se pomoci externiho signalu aktivovat a deaktivovat rezim START podle
okamzitych potieb aplikace. Vysvétlujici obrazek nasleduje :
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0.1s 0.2s
P24 | nebovice nebo vice
-
. -+
ST™ . .
-
e T ON Cas
FWD
e ON .
Vystupni N
frekvence

(otacky motoru)

Detekce —>| H—hr—r Akcelerace
otacek

motoru T_ . . .
V tomto intervalu se vystupni
napéti postupné zvySuje, aby se
minimalizoval mechanicky raz

[ H10 ] [ ReZim Setfeni energie ]

Pokud je vystupni frekvence meénice konstantni (otaCky motoru se neméni), zatizeni motoru je nizké a
v parametru F09 (Posileni momentu 1) neni nastavena hodnota 0.0, tato funkce automaticky snizuje
vystupni napéti méni€e, ¢imz se snizi i proud prochazejici motorem a tim i pfikon celého pohonu.

LCD displej:
m Energy Sav

Mozna zména béhem chodu: ANO

Tovarni nastaveni: H10=0 ( model EV = 1)
Hodnoty parametru H10:

0 Neaktivni.

1 Funkce Setfeni energii je aktivovana.

Poznamky:

e« Tuto funkci pouzivejte jen u pohonll s kvadratickym zatéznym momentem (ventilatory, odstfediva
Cerpadla, ...). Bude-li pouzita v pfipadé konstantniho zatézného momentu, ktery se ¢asto prudce méni,
bude zna¢né zpomalena odezva fizeni vystupni frekvence ménice.

e Funkce Setfeni energii se automaticky deaktivuje béhem nabéhové a dobéhové rampy a v dobé, kdy je
pravé v ¢innosti momentové omezeni.
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[ H11 ] [ Rezim STOP |

Timto parametrem Ize ovlivnit, jak bude probihat zastavovani motoru po zruSeni pfikazu k chodu.

LCD displej:
m Dec Mode

Mozna zména béhem chodu: ANO

Tovarni nastaveni: H11 =0

Hodnoty parametru H11:
0 Motor zastavi po zvolené dob&hové rampé, jejiz tvar je ovlivnén parametrem HO7.

1 Odpoji se vystup ménic¢e a motor dobiha volnobéhem.

Poznamka:

Zvoleny typ zastaveni se provede jen v pfipadé, Ze dojde ke zruSeni pfikazu k chodu. Pozor ! Funkce
nebude aktivni v pfipadé, Ze ponechate zadany pfikaz k chodu a motor zastavite sniZzenim Zadané hodnoty
frekvence na 0 Hz.

[ H12 ] [ Okamzité omezeni proudu ]

Aktivace ochrany proti proudovému pfetizeni méniCe a nasledné zastaveni jeho chodu obvykle nasleduje
potom, co jeho vystupni proud v dasledku prudké zmény zatizeni motoru prekro¢i reakéni mez ochrany.
Funkce okamZitého omezeni proudu Fidi vystup méniCe a zabrafuje tomu, aby vystupni proud méniCe
prekroCil reak&ni mez ochrany v pfipadech, kdy dochazi ke kratkodobé prudké zméné zatéZe motoru.

ProtoZe reakéni mez funkce okamzitého omezeni proudu neni mozné nastavovat, je nutné pro tyto Ucely
pouzit funkci momentového omezeni.

Protoze v dusledku aktivace okamzitého omezeni proudu muze dojit ke snizeni momentu produkovaného
motorem, nepouzivejte tuto funkci u zafizeni jako jsou vytahy a zdvihadla. Tato zafizeni jsou na kolisani
momentu citliva. Naopak vSak pfi pfekroCeni reakéni Urovné ochrany proti nadproudu dojde ihned k odpojeni
vystupu méniCe a indikaci chyby na displeji, takze pro zajiSténi bezpec€nosti je nutné pouzit mechanickou
brzdu.

LCD displej:

BEE Inst Cl

Mozna zména béhem chodu: NE

Tovarni nastaveni: H12 =1

Hodnoty parametru H12:
0 Neaktivni.
1 Aktivni.
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[ H13 ] [ Automaticky restart po vypadku napajeni - ¢as ]

Rychlé pfepinani motoru mezi rlznymi napajecimi zdroji (méni¢ — sit) nebo odpojeni jeho napdjeni (
stykacem nebo v disledku vypadku napajeni méni¢e) zplsobi vznik velkého fazového rozdilu mezi napétim
na vystupu ménice a zbytkovym napétim v motoru, coz mlize vést ke vzniku mechanickych nebo
elektrickych razi. Pro co nejrychlejSi a bezpecné prepinani zdroji napajeni motoru je nutné jako hodnotu
tohoto parametru zadat Cas, za ktery zbytkové napéti v motoru dostateéné poklesne. Tato funkce je aktivni
v pfipadé, Ze dojde ke kratkodobému vypadku napajeni.

LCD displej:
Restart T

Mozna zména béhem chodu: ANO

Tovarni nastaveni: H13 = 0.1 pro ménice s vykonem do 22 kW vcetné
H13 = 0.5 pro ménice s vykonem nad 30 kW v&etné

Rozsah nastaveni parametru H13:
0.1az5.0s

Poznamka:

Pokud je doba trvani vypadku napajeni kratSi, nez ¢as nastaveny v H13, restart se provede po uplynuti doby
nastavené v H13. Pokud je v8ak doba trvani vypadku napajeni delSi nez je ¢as v H13, provede se restart
ihned potom, co je méni¢ pfipraven k provozu po obnoveni napajeni (za cca 0.2 az 0.5 s).

[ H14 ] [ Automaticky restart po vypadku napajeni - pokles ]

Timto parametrem se méni¢i oznamuje, jaka ma byt rychlost poklesu vystupni frekvence ménice v pfipadé
vypadku napajeni, aby odpovidala rychlosti poklesu otacek motoru, nebot’ ten v té chvili dobiha volnobéhem.
Tuto nastavenou rychlost poklesu také vyuziva funkce momentového omezeni a okamzitého omezeni
proudu.

LCD displej:

Em Fall rate

Mozna zména béhem chodu: ANO

Tovarni nastaveni: H14 = 10.00

Rozsah nastaveni parametru H14:
0.00 az 100.00 Hz/s

Poznéamky:
« pokud nastavite H14 = 0.0, bude rychlost poklesu frekvence odpovidat zvolené dob&hové rampé

* Velmi vysoka rychlost poklesu frekvence muze prechodné zvySovat mnoZstvi energie rekuperované ze
zatéZe a tim vyvolat aktivaci ochrany proti pfepéti ve stejnosmérném meziobvodu ménice.
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e Velmi nizka rychlost poklesu frekvence vSak prodluzuje dobu €innosti okamzité ochrany proti nadproudu
nebo momentového omezeni a protoze odleheni (pfedpoklada se, ze pfi snizeni vystupni frekvence
poklesne zatéZzny moment motoru) neni dostate¢né rychlé, mize dojit k aktivaci ochrany proti nadproudu
a tim i k zastaveni ménice.

[ H15 ] [ Automaticky restart po vypadku napajeni — pfidrzné napéti ]

Hodnota tohoto parametru se pouziva jen v pfipadé, ze je parametr F14 (Rezim automatického restartu po
kratkodobém vypadku napajeni) nastaven na hodnotu 2 nebo 3. Operace dana nastavenim parametru F14
se zaCne provadét ihned poté, co napéti na stejposmérném meziobvodu méniCe poklesne pod pridrzné
napéti (H15). Timto parametrem se tedy v podstaté nastavuje referencni napéti, které je povazovano za
minimalni pfipustné napéti na stejnosmérném meziobvodu ménice — pfi napéti mensSim se aktivuje ochrana
proti podpéti.

LCD displej:

RLE Hold V

Mozna zména béhem chodu: ANO

Tovarni nastaveni: H15 =470

Rozsah nastaveni parametru H15:
400 az 600 V

Poznamka:

Pokud je zatéZz motoru velka, mize dojit k problémdm pfi provadéni operaci specifikovanych v parametru
F14 (zejména zabrzdéni pohonu na nulovou rychlost i pfi vypadku napajeni). Proto je mozné za podminky,
Ze je napajeci napéti ménice dostatecné vysoké, zvysit hodnotu pfidrzného napéti a tim zpUsobit aktivaci
stabilizovanéjSiho prubéhu provadéni operaci. Nevyhodou je vSak mozna nechténa aktivace funkce
automatického restartu i béhem normalniho provozu (poklesne-li kratkodobé& napéti v meziobvodu vlivem
prudkého zvySeni zatéze motoru). Pfedtim, nez budete ménit tento parametr, kontaktujte radéji dodavatele.

[ H16 ] [ Automaticky restart po vypadku napajeni — pfidrzeni pfikazu k chodu ]

ProtoZe externi fidici obvody méni¢e (napfiklad reléova logika) byvaji obvykle napajeny ze stejného zdroje
jako hlavni silovy obvod méniCe, dojde pfi vypadku napajeni i ke zruSeni pfikazu k chodu. Timto parametrem
se nastavuje doba, po kterou je pfidrzen pfikaz k chodu. Pokud je doba trvani vypadku napajeni delSi nez
Cas nastaveny v parametru H16, méni€ reaguje tak, jako by doSlo k trvalému odpojeni napdjeni. Zrusi se
tedy operace automatického restartu po obnoveni napajeni a méni¢ se po jeho obnoveni chova jako pfi
novém zapnuti. Vyznam tohoto parametru lze tedy vysvétlit také jako povolenou dobu trvani vypadku
napajeni.

LCD displej:
BIL Self Hold T
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Mozna zména béhem chodu: NE

Tovarni nastaveni: H16 = 999

Rozsah nastaveni parametru H16:
0.0 az 30.0 s, 999

Poznamka:

Kdyz je nastaveno H16 = 999, pfikaz k chodu je pfidrzen (tzn. méni¢ pfedpoklada, Ze se jedna o kratkodoby
vypadek napdjeni) tak dlouho, dokud je napéti na stejnosmérném meziobvodu méniCe alespor 50 V.

[ H18 ] [ Rizeni momentu motoru ]

Pomoci této funkce Ize Fidit hodnotu vystupniho momentu ménice v zavislosti na Fidicim analogovém napéti
pfivedeném na vstup 12.

LCD displej:

m Trq Ctrl

Mozna zména béhem chodu: NE

Tovarni nastaveni: H18 =0

Hodnoty parametru H18:

0 Rizeni momentu neaktivni. Pomoci analogovych vstup se Fidi vystupni frekvence ménice.

1 Rizeni momentu aktivni. Pomoci analogového vstupu 12 se Fidi tazny vystupni moment méniée. Na

svorce 12 ma byt fidici napéti v rozsahu 0 az +10 V, napéti nizSi nez 0 V se automaticky upravi na 0
V. K zahajeni chodu je nutno zadat smér otac¢eni motoru (FWD nebo REV).

2 Rizeni momentu aktivni. Pomoci analogového vstupu 12 se Fidi tazny i brzdny vystupni moment
méniCe. Na svorce 12 ma byt fidici napéti v rozsahu —10 V az +10 V. K zahajeni chodu je nutno
zadat smér otaceni motoru (FWD nebo REV).

Z4&dana hodnota momentu

Napéti na < ::> Momentové | + ( ) ) Vystupni
svorce 12 omezeni Regulator P frekvence
Pfikaz k chodu vpfed (FWD) Zjistény momentotvorny
Pfikaz k chodu vzad (REV) proud motoru
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Poznamky:

« Z&dana hodnota momentu je +200 % kdyZ je napéti na svorce 12 rovno +10 V a —200 % kdyZ je napéti
na svorce 12 rovno — 10 V

* Vrezimu fizeni vystupniho momentu méniCe rozhoduje o rychlosti a sméru otaceni motoru velikost
zadané hodnoty vystupniho momentu a zatéz motoru.

e Vrezimu fizeni momentu je horni limit vystupni frekvence méniCe roven nejnizSi z téchto tfi hodnot :
maximalni frekvence (F03), horni omezeni frekvence (F15) a 120 Hz. Udrzujte vystupni frekvenci
méni¢e pfiblizné rovnou jmenovité frekvenci motoru, protoZe pfi nizkych vystupnich frekvencich je
presnost Fizeni momentu dosti snizena.

e Pokud vreZzimu Fizeni momentu zruSite pfikaz k chodu, pfepne se dofasné méni¢ do reZimu fizeni
vystupni frekvence (H18=0) a po dob&hové rampé zastavi. V téchto okamZicich tedy fizeni vystupniho
momentu nepracuije.

( H19 | [ Aktivni rozbsh )

Tato funkce automaticky prodluzuje délku nabéhové rampy tak, aby rozbéh probihal se snizenym
momentem a nedoslo k proudovému pretizeni méniCe, jehoz nasledkem by bylo vyhlaSeni chyby a
zastaveni jeho chodu.

LCD displej:

[IE Aut Red

Mozna zména béhem chodu: ANO

Tovarni nastaveni: H19 =0

Hodnoty parametru H19:
0 Funkce aktivniho rozb&hu neaktivni.

1 Funkce aktivniho rozbé&hu aktivni.

Poznamka:

Je-li funkce aktivni, je skute¢na doba nabéhu delSi nez nastavena.

( H20 | ( PID regulator (rezim) )

PID Fizeni zjiStuje regulacni odchylku na zakladé senzoru snimajiciho vystupni veli¢inu (napfiklad teplotu
ovlivnénou vystupni frekvenci méni¢e pohanéjiciho ventilator), porovnava ji s zadanou hodnotou vystupni
veliiny (napf. zadana teplota) a provadi operace sméfujici ke zmenseni této regulacni odchylky na nulovou
hodnotu. Zjednodusené Ize Fici, Ze PID regulator porovnava skute¢nou a Zzadanou hodnotu vystupni veli€iny.

PID regulator Ize vyuzit pro fizeni jednoduchych technologickych procest (fizeni teploty, tlaku, pritoku, ...).

Rezim PID regulatoru (normalni / inverzni) Ize zvolit nastavenim parametru H20, rychlost ota€eni pohonu
zavisi na vystupni frekvenci ménice, ktera se zvySuje nebo snizuje plisobenim PID regulatoru.

128



Uzivatelska pfirucka FRENIC 5000G11S-4
Kapitola 5, Programovatelné parametry ménice

Zadana 4 + Skute¢na
hodnota P @ Pohon hodnota
vystupu * Iy N vystupu
+/ T+
Hodnota zpétné vazby
LCD displej:
[fH PID Mode
MozZna zména béhem chodu: NE
Tovarni nastaveni: H20=10
Hodnoty parametru H20:
0 PID regulator neaktivni.
1 PID regulator aktivni, chod vpfed (FWD)
2 PID regulator aktivni, chod vzad (REV)
Vystupni frekvence
ménice
4
Maximalni frekvence e = — - —_
-
Normalni rezim |
i
I
I
Inverzni rezim I
I
\I Vystup PID
regulatoru

0%
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Poznamka:

e zadana hodnota vystupni veliCéiny se zadava obdobné jako se v klasickém rezimu zadava vystupni
frekvence ménie — viz. parametr FO1. Zadanou hodnotu Ize tedy podle nastaveni parametru FO1
zadavat analogovymi vstupy nebo pfimo z ovliadaciho panelu. Pokud chcete pomoci externiho fidiciho
signalu mezi obéma zpusoby prepinat, pfifadte nékteré ze svorek X1 az X9 (parametry EO1 az EQ9)
vyznam signalu Hz2/Hz1 (hodnota 11). Pokud bude signal aktivni, bude se Zadana hodnota vystupni
veli¢iny zadavat zplsobem nastavenym v F01, vopaéném pFipadé se zadava podle nastaveni
parametru C30.

e Hodnotu zpétné vazby a Zadané hodnoty vystupni veli€iny Ize zobrazit na LED displeji ménice. VyuZivaji

se pfi tom hodnoty zadané v parametrech E40 ( Zobrazovaci koeficient A ) a E41 ( Zobrazovaci
koeficient B ).

Hodnota na
LED displeiji

Zobrazovaci koeficient A

Zobrazovaci koeficient B

Hodnota zpétné
vazby nebo Zadana
hodnota vystupni

Q%% 100% veliCiny

[ H21 ] [ PID regulator ( zpétna vazba ) ]

Timto parametrem se voli vstupni svorka pro signal zpétné vazby a jeji elektrické specifikace.

LCD displej:
[APX] FB Signal

Mozna zména béhem chodu: NE

Tovarni nastaveni: H21 = 1

Hodnoty parametru H21:

0 Vstupni svorka 12, signdl v rozsahu 0 az 10 V, normalni rezim

1 Vstupni svorka C1, signal v rozsahu 4 az 20 mA, normalni rezim
2 Vstupni svorka 12, signal v rozsahu 10 az 0 V, inverzni rezim

3 Vstupni svorka C1, signal v rozsahu 20 az 4 mA, inverzni rezim

Poznamka:

Na vstupni svorky Ize jako zpétnou vazbu pfivadét pouze pozitivni napéti. Negativni hodnoty (tj. 0 az —10
V nebo —10 V az 0 V) nejsou brany v potaz, protoze reverzace chodu ménice signalem zpétné vazby neni
mozna.
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Hodnota
zpétné vazby
4

TOOY B vrr ot /

Normalni rezim

Inverzni rezim

0% \ >

oV 10V
amA 20mA

Na nize uvedeném obrazku je regulacéni struktura celé PID regulace a viiv nastaveni jednotlivych parametru:

E01 az E09, hodnota 11, volba E01 az E09, hodnota 20, zapnutia
© | zplisobu zadavani zadané hodnoty vypnuti PID regulace
PFimé zadavani : wstupni frekvence :
frekvence . » ;
. T : > Skute¢na
z oviadaciho panelu .: 'Iﬁ'QU Z. hodnota |\ Pohon ks hodnota
: frekvence wstupu
: £0 Svorka 12
Z hodnota frekv. | #11 : + PID Normalni N
zovlddaciho panelu - T algoritmus rezim Inverze |
Inverzni signalu_]
rezim Svorka C1
Z. hodnota frekv. 120 Inverze
podle FO1 . . signalu T
(PID regulator, rezim)
H21
(PID reg., zpétna vazba)
(H22 ] ((PID regulator ( P slozka) ]
( H23 | [ PID regulator ( | slozka ) ]
( H24 ] [ PID regultor ( D slozka ) ]

Tyto parametry slouZi k nastaveni konstant PID reguldtoru a nepouZivaji se samostatng, ale v kombinaci.
Tak Ize nastavit charakter fizeni regulatoru na P, PI, PD nebo PID.

P slozka

Pokud ma regulator jenom P slozku, odpovida vystup regulatoru (vystupni frekvence) regulacni odchyice,
kterd je zesilena nebo zeslabena v zavislosti na nastaveni velikosti P slozky. Z toho vyplyva, ze tento druh
regulatoru neumi odstranit regulaéni odchylku u slozitéjSich soustav.
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Regulaéni
odchylka }
+ Cas
Vystup
regulatoru
—+ Cas

LCD displej:

@P - Gain

Mozna zména béhem chodu: ANO

Tovarni nastaveni: H22 = 0.1

Rozsah nastaveni parametru H22:
0.01 az 10.00

Parametrem H22 se méni P zesileni regulatoru. Velké zesileni zrychluje odezvu regulatoru, ale mlze
dochazet ke vzniku kmitani. Malé zesileni kmity odstrani, ale zpomaluje se odezva.

F Y
/\ Malé P zesileni

Velké P zesileni

| slozka

Pokud ma regulator jenom | slozku, odpovida rychlost zmény vystupu regulatoru (vystupni frekvence
méniCe) velikosti regulaéni odchylky. Vystup regulatoru dostaneme jako integraci regulaéni odchylky.
Regulator typu | v8ak Spatné reaguje na nahlé zmény vstupu.

F 3
Regulaéni
odchylka
p Cas
A
Vystup
regulatoru
» Cas
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LCD displej:
| - Gain

Mozna zména béhem chodu: ANO

Tovarni nastaveni: H23 = 0.0

Rozsah nastaveni parametru H23:
0.0 | sloZka regulatoru je neaktivni.

0.1 az 3600.0 s | sloZka regulatoru je aktivni, nastavuje se €asova konstanta integratoru.

Vétsi Casova konstanta integratoru zpomaluje odezvu a tlumi kmitani. Kratka &asova konstanta zrychluje
odezvu, ale miize byt pficinou vzniku kmitani.

D slozka

Pokud ma regulator jenom D slozku, odpovida vystup regulatoru (vystupni frekvence méni¢e) derivaci
regulacni odchylky. Regulator typu D se dobfe vyporada s nahlymi zménami vstupu.

F
Regulaéni i
odchylka
i e -—p Cas
Vystup
regulatoru
» Cas
LCD displej:
Em D - Gain
Mozna zména béhem chodu: ANO
Tovarni nastaveni: H24 = 0.00
Rozsah nastaveni parametru H24:
0.00 D sloZka regulatoru je neaktivni.
0.01az10.0s D slozZka regulatoru je aktivni, nastavuje se ¢asova konstanta derivatoru.

DostateCné velka Casova konstanta derivatoru ma za nasledek, ze kmity vzniklé P sloZkou se rychle zatlumi.
Pokud je vSak derivaéni konstanta pfili§ velka, mize sama o sobé kmity zpUsobovat. S klesajici ¢asovou
derivaéni konstantou klesa schopnost rychle tlumit vibrace zplsobené P slozkou.
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Pl regulace

Regulator P nedokaze u sloZitéjSich soustav sniZit regulaéni odchylku na minimaini hodnotu nebo dokonce
na nulu. Proto se pouZzivaji kombinované Pl reguldtory, které tento nedostatek nemaji. Pl reguldtor spravné
pracuje jak pro konstantni, tak i pro promé&nnou hodnotu Zadané hodnoty vystupni veliciny. Pokud je v8ak
zesileni | slozky veliké, zpomali se odezva pro rychle se ménici vstup regulatoru. Pokud je | zesileni velmi
malé (regulator se chova jako P), |ze regulator pouzZit pro zatéZe, které jiz samy o sobé& maji integracni
charakter

PD regulace

Pokud v procesu regulovaném PD regulatorem dojde ke vzniku regulaéni odchylky, zméni se vystupni
veliina tak, aby se odchylka dale nezvétSovala a to mnohem dfive a prudCeji, nez je tomu u samostatného
regulatoru D. U malych regula¢nich odchylek je uc€innost P slozky omezena. Pokud se pouzije samostatny P
regulator u zatéze, ktera ma integrac¢ni charakter, mize dochazet ke vzniku kmitani, které umi PD regulator
potlacit a stabilizovat. Jinymi slovy je PD regulator vhodny pro procesy, kde nebude dochazet k brzdéni.

PID regulace

PID regulator kombinuje P sloZku, | sloZku ktera odstrafuje regulaéni odchylku a D sloZku, ktera tlumi
kmitani. Tento typ regulatoru zajistuje fizeni s nulovou regulaéni odchylkou, které je pfesné a stabilni.

Nastavovani PID regulatoru

Zesileni jednotlivych slozek regulatoru se nastavuje podle nize uvedeného postupu. Vystup regulatoru (tedy
vystupni frekvenci ménice) je nutno sledovat na osciloskopu nebo na jiném vhodném zafizeni.

1. ZvySujte hodnotu parametru H22 (P slozka) dokud nedojde ke vzniku kmitani.
2. Snizujte hodnotu parametru H23 (I slozka) dokud nedojde ke vzniku kmitani.

3.  Zvysujte hodnotu parametru H24 (D slozka) dokud nedojde ke vzniku kmitani.

Pokud mate zméFeny vystupni pribéhy a chcete je zlepSit, postupujte takto:

e pro odstranéni pfekmitu, zvyste hodnotu parametru H23 (I slozka) a snizte hodnotu parametru H24 (D
slozka)

Odezva 4 —— Po Upravé

I /—
T-— Pfed upravou

» Cas

e Pro urychleni stabilizace vystupu (zastaveni kmitani) i ze cenu malého pFekmitu snizte hodnotu
parametru H23 (I slozka) nebo zvyste hodnotu parametru H24 (D slozka)

Po upravé

Odezva &

Pfed Upravou
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e pro potlageni kmitani s periodou vétsi, nez je hodnota parametru H23 (I slozka), zvySte hodnotu H23.

Odezva 1; ‘7 Pfed upravou

N

Po Upravé

—» Cas

e Pro potlaceni kmitani s frekvenci pfiblizné odpovidajici parametru H24 (D slozka) snizte hodnotu
parametru H24. Pokud je jiz parametr H24 nastaven na 0.0, snizte hodnotu parametru H22 (P slozka).

Pfed upravou
b v

Po Upravé

Odezva &

( H25 | [ PID regultor ( filtr zp&tné vazby ) ]

Timto parametrem se nastavuje Casova konstanta filtru signalu zpétné vazby pfivedeného na analogovy
vstup 12 nebo C1. Je-li asova konstanta mala, mize se snizZit stabilita regulace. Pokud je vSak Casova
konstanta pfili§ velka, zhorsi se dynamika regulace (odezva bude pomala).

LCD displej:

[RPE FB Filter

Mozna zména béhem chodu: ANO

Tovarni nastaveni: H25 = 0.5

Rozsah nastaveni parametru H25:
0.0 az 60.0 s

( H26 | [ PTC termistor (rezim) ]

Timto parametrem Ize aktivovat tepelnou ochranu vinuti motoru pomoci termistoru, pokud ho ma motor ve
vinuti instalovan. Méni¢ pak umi pfimo vyhodnocovat jeho signal.
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LCD displej:
[APL PTC Mode

Mozna zména béhem chodu: ANO

Tovarni nastaveni: H26 =0

Hodnoty parametru H26:
0 Neaktivni. Ochrana nepracuje.

1 Aktivni. Méni¢ vyhodnocuije signal z PTC.

13—+

Z 6/1
T ’ o
\ : Komparator [————"
A (erovert) [ "
termistor . :250Q

11
' — —p
o

e pripojte PTC termistor k ménici tak, jak je nakresleno na pfedchozim obrazku

3 PIC
__
N oF

kQ

Poznamky:

* na desce ploSnych spoju Fidicich obvodud (je na ni umisténa svorkovnice s Fidicimi svorkami) pFesurite
prepinac¢ oznaceny PTC do polohy ON.

» nastavte spravné reakcni urover ochrany (H27)

» dojde-li k reakci ochrany, méni¢ se zastavi, pfepne se poruchové relé a zobrazi se kéd chyby OH2

[ H27 ] [PTC termistor (Urover) ]

Napéti pfivedené na svorku C1 se porovnava s hodnotou nastavenou v tomto parametru. Je-li pfivedena
hodnota stejna nebo vétsi, provede se operace dana nastavenim parametru H26.

LCD displej:
PTC Level

Mozna zména béhem chodu: ANO

Tovarni nastaveni: H27 = 1.60
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Rozsah nastaveni parametru H27:
0.00 az 5.00 V

Poznamky:

Kazdy PTC termistor ma tu viastnost, Ze pfi urcité teploté ( teplota alarmu ) prudce zméni svij vnitfni odpor.
PFi nastavovani hodnota parametru H27 (Uroveri) se pravé tato prudka zména odporu vyuziva.

Vnitfni odpor PTC

termistoru
4
%2 } ..........................
Rp
i ' » Teplota
Teplota
alarmu

Z obrazku uvedeného v popisu parametru H26 vyplyva, Ze k termistoru je paralelné uvnitf ménice pfipojen
rezistor 250 Q. Z toho vyplyva, Ze napéti Vc1 na svorce C1 Ize vypocitat s pouzitim nasledujiciho vzorce:

250+ Rp
Vel= 250;55‘) x10
1000 + 220 R
250+ Rp
Zname-li charakteristiku PTC termistoru, je pro vypocet Rp nejlépe pouzit tento vztah:
1+ Rp2
rp = P d Rp

Vypocteny Rp dosadime do vzorce pro Vc1 a zjistime, jak nastavit parametr H27 (Urover).

[ H28 ] [Vyrovném’ momentu ]

Tato funkce se pouziva v pfipadé, Ze dva nebo vice motor pohani spole¢né jeden pohon. Z mechanickych
divodd nikdy oba motory nemaji identickou zatéz, kazdy ma tedy jiny skluz a jiné otacky. Motor s vySSimi
otackami je pak pretézovan. Aby se tomu predeSlo, nastavi se vystupni frekvence jednoho ménice vySsi nez
u ostatnich a aktivuje se funkce vyrovnani momentu (DROOP), ktera pracuje obdobné jako zaporna
kompenzace skluzu. Tim se ota¢ky obou motor( vyrovnaiji.

Velikost zaporné kompenzace skluzu, kterou nastavite jako hodnotu do tohoto parametru, Ize urlit podle
tohoto vzorce:

H28 [Hz] = PoZadované sniZeni ota€ek pfi jmenovitém momentu [ot/min] / synchronni rychlost [ot/min]

LCD displej:

[RPE Droop

Mozna zména béhem chodu: ANO
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Tovarni nastaveni: H28 = 0.0

Rozsah nastaveni parametru H28:

-9.9 az 0.0 Hz
Charakteristika motoru .
pfi Vyrovnavani “= . Charakteristika
momentu \ J motoru
Moment &4 L -
Jmenovity
moment
0 & Otacky
*.v\ Synchronni
otacky
........................ .r‘...... rmwmr
( H30 | [ Sériova linka RS-485 ( funkce ) ]

Ménice fady G11S Ize ovladat dalkové pomoci sitovych protokold (napf. DeviceNet, ModBus, atd., volitelné
prisluSenstvi za pfiplatek) nebo pomoci sériové linky RS-485 (standardni vybaveni ménice). Rizeni pfes RS-
485 umoznuje:

= Monitorovat chod méni¢e (prohlizet nastaveni parametrd, monitorovani vystupnich veli¢in ménice, ...)
= Zadavat zadanou hodnotu vystupni frekvence ménice
= Zadavat a rusit pfikaz k chodu, ovladat vstupni fidici svorky ménice (FWD, REV, ...)

= Ménit hodnoty parametr(

LCD displej:
Link Func

Mozna zména béhem chodu: ANO

Tovarni nastaveni: H30 =0
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Hodnoty parametru H30:
H30 | Zadavani zadané hodnoty vystupni frekvence | Zadavani prikazu k chodu
0 Zakazano Zakézano
1 Povoleno Zakézano
2 Zakazano Povoleno
3 Povoleno Povoleno
Poznamky:

=  Oviddani ménie pfes RS-485 Ize povolit nebo zakazat pfes fidici vstupy méni€e signalem LE.
Parametrem H30 se méni reZim ovladani ménice v pfipadé, Ze je signalem LE povoleno. ProhliZzeni a
zména parametrd ménice je mozna vzdy. Vypnutim signalu LE docilite stejného vysledku, jako kdyz do
parametru H30 nastavite hodnotu 0.

= Pokud do méniCe instalujete pfidavnou kartu pro oviadani méniCe pomoci sité, pak se parametrem H30
nastavuje rezim prace pfidavné karty a rozhrani RS-485 je mozné pouzit jen pro prohlizeni a
nastavovani hodnot parametr(. Neni-li pfidavna karta instalovana, pak parametr H30 nastavuje rezim
prace rozhrani RS-485.

( H31 | [ Sériova linka RS-485 ( adresa ) ]
( H32 ] [ Sériova linka RS-485 ( chovani pfi chyb& komunikace) |
( H33 | [ Sériova linka RS-485 ( casovat ) ]
( H34 | [ Sériova linka RS-485 ( prenosova rychlost ) |
( H35 | [ Sériova linka RS-485 ( délka dat ) |
( H36 |  Sériova linka RS-485 ( parita ) ]
( H37 | [ Sériova linka RS-485 ( stop bity ) ]
( H38 | [ Sériova linka RS-485 ( &asovag pro detekci chyby ) ]
( H39 | [ Sériova linka RS-485 ( prodleni pfed odezvou ) ]

Témito parametry se nastavuji viastnosti komunikace prfes RS-485. Nastavte je podle pozadavkl
nadfazeného fidiciho systému. Popis komunikacniho protokolu najdete v podrobnych technickych
informacich o méni¢ich G11S, které Vam na pozadani poskytne Vas dodavatel.

= timto parametrem se nastavuje adresa ménice v ramci sité RS-485

LCD displej:
485 Adress

Mozna zména béhem chodu: NE

Tovarni nastaveni: H31 =1
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Rozsah nastaveni parametru H31:
1az 31

= timto parametrem se nastavuje chovani méniCe v pfipadé, ze dojde k chybé komunikace mezi méni¢em
a nadfazenym systémem

LCD displej:

Mode on Er

Mozna zména béhem chodu: ANO

Tovarni nastaveni: H32 =0

Hodnoty parametru H32:

H32 | Chovani ménice v pripadé vyskytu chyby komunikace

0 Okamzité vyhlaSeni chyby Er8 a zastaveni chodu.

1 PokraCovani chodu po dobu nastavenou v H33, po jejim uplynuti vyhlaseni chyby
Er8 a zastaveni chodu.

Pokracovani chodu po dobu nastavenou v H33. Béhem této doby méni¢ sleduje
2 uspésnost komunikace. Pokud k chybam jiz nedochazi, chod méniCe neni
preruSen. Pokud chyba stale trva, vyhlasi se chyba Er8 a chod ménice se
zastavi.

3 Ignorovani chyb pfi komunikaci, chod ménie se nezastavi.

= timto parametrem se nastavuje Casova prodleva, kterou vyuziva parametr H32

LCD displej:
Timer

Mozna zména béhem chodu: ANO

Tovarni nastaveni: H33 = 2.0

Rozsah nastaveni parametru H33:
0az60.0s

» timto parametrem se nastavuje komunikaéni rychlost rozhrani RS-485

LCD displej:
Baud Rate
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Mozna zména béhem chodu: ANO

Tovarni nastaveni: H34 =1
Hodnoty parametru H34:
H33 Komunikaéni rychlost

0 19200 bit(i / s

1 9600 bitl / s

2 4800 bitd / s

3 2400 bitd / s

4 1200 bitd / s

» timto parametrem se nastavuje poc¢et datovych bit(

LCD displej:
Length

Mozna zména béhem chodu: ANO

Tovarni nastaveni: H35=0
Hodnoty parametru H35:
H35 Pocet datovych bitt
0 8 bitl
1 7 bitl

= timto parametrem se nastavuje parita pro ochranu dat pfi komunikaci

LCD displej:
Parity

Mozna zména béhem chodu: ANO

Tovarni nastaveni: H36 =0
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Hodnoty parametru H36:
H36 Parita
0 Parita neni testovana
1 Suda parita
2 Licha parita

» timto parametrem se nastavuje pocet stop bit(

LCD displej:
Stop Bits

Mozna zména béhem chodu: ANO

Tovarni nastaveni: H37 =0
Hodnoty parametru H37:
H37 Pocet stop bitt
0 2 bity
1 1 bit

= vsystémech, kdy se s méni¢em pravidelné v urlitych presnych €asovych intervalech komunikuje, lze
timto parametrem nastavit dobu, po které se vpfipadé neuskuteCnéné komunikace povazuje
komunikace za nefunkéni (rozpojené vedeni, porucha), zastavi se chod méni€e a vyhlasi se chyba Er8.

LCD displej:
No Res t

Mozna zména béhem chodu: ANO

Tovarni nastaveni: H38 =0

Hodnoty parametru H38:

H38 Rezim

0 Detekce preruseni komunikace neni provadéna.

Detekce preruseni komunikace je provadéna, parametr udava dobu, po jejimz

1az260s uplynuti bez uskute€¢néni komunikace se tato povaZzuje za pferusSenou.
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= timto parametrem se nastavuje Casova prodleva mezi pfijetim pozadavku od nadfizeného systému do
jeho potvrzeni.

LCD displej:
Interval

Mozna zména béhem chodu: ANO

Tovarni nastaveni: H39 = 0.01

Rozsah nastaveni parametru H39:
0.00 az 1.00 s
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[ A: Parametry 2. motoru ’

[ A01 ] [Maximélni frekvence 2 ]

Timto parametrem se nastavuje maximalni vystupni frekvence méniCe pro motor 2. Tento parametr ma
obdobny vyznam jako parametr FO3 (Maximalni frekvence 1). Podrobny popis tedy najdete u parametru F03.

LCD displej:

IXY] Max Hz - 2

Mozna zména béhem chodu: NE

Tovarni nastaveni: A01 =50

Rozsah nastaveni parametru A01:
50 az 400 Hz

[ A02 ] [Jmenovité frekvence 2 ]

Timto parametrem se nastavuje jmenovita frekvence motoru 2. Tento parametr ma obdobny vyznam jako
parametr FO4 (Jmenovita frekvence 1). Podrobny popis tedy najdete u parametru F04.

LCD displej:

m Base Hz - 2

Mozna zména béhem chodu: NE

Tovarni nastaveni: A02 = 50

Rozsah nastaveni parametru A02:
25 az 400 Hz

[ A03 ] [Jmenovité napéti 2 ]

Timto parametrem se nastavuje jmenovité napéti motoru 2. Tento parametr ma obdobny vyznam jako
parametr FO5 (Jmenovita napéti 1). Podrobny popis tedy najdete u parametru F05.

LCD displej:
Rated V 2

Mozna zména béhem chodu: NE

Tovarni nastaveni: A03 =400

Rozsah nastaveni parametru A03:
0, 320 az 480 V
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( A04 | [ Maximaini napéti 2 |

Timto parametrem se nastavuje maximalni napéti motoru 2. Tento parametr ma obdobny vyznam jako
parametr FO6 (Maximalni napéti 1). Podrobny popis tedy najdete u parametru F0O6.

LCD displej:

IXY Max V 2

Mozna zména béhem chodu: NE

Tovarni nastaveni: A04 = 400

Rozsah nastaveni parametru A04:

320 az 480 V

[ A05 ] [ Posileni momentu 2 ]

Timto parametrem se nastavuje posileni momentu pro motor 2. Tento parametr ma obdobny vyznam jako
parametr FO9 (Posileni momentu 1). Podrobny popis tedy najdete u parametru F09.

LCD displej:
IXE Trq Boost 2

Mozna zména béhem chodu: ANO

Tovarni nastaveni: A05 = 50

Rozsah nastaveni parametru A05:

0.0 az 20.0

[ A06 ] [ Elektronicka tepelna ochrana 2 (funkce) ]
[ A07 ] [ Elektronicka tepelna ochrana 2 (Uroveri) ]
[ A08 ] [ Elektronicka tepelna ochrana 2 (Casova konstata) ]

Témito parametry se nastavuje elektronicka tepelna ochrana motoru 2. Tyto parametry maji obdobny
vyznam jako parametry F10, F11 a F12 (Elektronicka tepelna ochrana motoru 1). Podrobny popis tedy
najdete u parametrti F10, F11 a F12.

LCD displej:

IXE Elctrn OL2

OL Level 2

Time Cnst 2
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Mozna zména béhem chodu: ANO
Tovarni nastaveni: A06 =1
A07 = hodnota pro standardni motor FUJI
A08 = 5.0 min pro méni¢e do 22 kW v€etné&, 10.0 min pro méni¢e nad 22 kW

Rozsah nastaveni parametru A06:
0,1,2

Rozsah nastaveni parametru A07:

20 az 135 % jmenovitého proudu ménice

Rozsah nastaveni parametru A08:
0.5 az 75 min

[ A09 ] [Vektorové fizeni momentu 2 ]

Timto parametrem se aktivuje vektorové Fizeni momentu pro motor 2. Tento parametr ma obdobny vyznam
jako parametr F42 (Vektorové Fizeni momentu 1). Podrobny popis tedy najdete u parametru F42.

LCD displej:
m Trg Vector 2

Mozna zména béhem chodu: NE

Tovarni nastaveni: A09 =0

Rozsah nastaveni parametru A09:

0a1

( A10 | [ Poget polti motoru 2 ]

Timto parametrem nastavuje pocet pold motoru 2 a ma obdobny vyznam jako parametr PO1 (Pocet poli
motoru 1). Podrobny popis tedy najdete u parametru P01.

LCD displej:

IXI] M2 Poles

Mozna zména béhem chodu: NE

Tovarni nastaveni: A10=4

Rozsah nastaveni parametru A10:

2az14
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[ A11 ] [ vykon motoru 2 |

Timto parametrem se méni¢i oznamuje vykon motoru 2. Tento parametr ma obdobny vyznam jako parametr
P02 (Vykon motoru 1). Podrobny popis tedy najdete u parametru P0O2.

LCD displej:

MMZ - Cap

Mozna zména béhem chodu: NE

Tovarni nastaveni: A11 = Standardni hodnota pro dany ménic

Rozsah nastaveni parametru A11:

0.01 az 45 kW pro ménice s jmenovitym vykonem do 22 kW vcetné
0.01 az 500 kW pro ménice s jmenovitym vykonem od 30 kW véetné
[ A12 ] [ Jmenovity proud motoru 2 ]

Timto parametrem se nastavuje jmenovity proud motoru 2. Tento parametr ma obdobny vyznam jako
parametr PO3 (Jmenovity proud motoru 1). Podrobny popis tedy najdete u parametru P03.

LCD displej:

IXEM2-1r

Mozna zména béhem chodu: NE

Tovarni nastaveni: A12 = Standardni hodnota pro motor FUJI

Rozsah nastaveni parametru A12:
0.00 az 2000 A

[ A13 ] [ Ladéni parametri motoru 2 ]

Timto parametrem se provadi ladéni parametrl motoru 2. Tento parametr ma obdobny vyznam jako
parametr P04 (Ladéni parametrd motoru 1). Podrobny popis tedy najdete u parametru P04.

LCD displej:
M2 - Tun 1

Mozna zména béhem chodu: NE

Tovarni nastaveni: A13=0

Rozsah nastaveni parametru A13:
0,1,2
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[ A14 ] [ On-line lad&ni parametra motoru 2 |

Timto parametrem se povoluje on-line ladéni parametr( motoru 2. Tento parametr ma obdobny vyznam jako
parametr P05 (On-line ladéni parametr motoru 1). Podrobny popis tedy najdete u parametru PO5.

LCD displej:

INFI M2 — Tun 2

Mozna zména béhem chodu: NE

Tovarni nastaveni: A14=0

Rozsah nastaveni parametru A14:
0a1

[ A15 ] [ Proud naprazdno motoru 2 ]

Timto parametrem se nastavuje proud naprazdno motoru 2. Tento parametr ma obdobny vyznam jako
parametr PO6 (Proud naprazdno motoru 1). Podrobny popis tedy najdete u parametru P06.

LCD displej:

IXE M2 - 10

Mozna zména béhem chodu: NE

Tovarni nastaveni: A15 = Standardni hodnota pro motor FUJI

Rozsah nastaveni parametru A15:
0.00 az 2000 A

[ A16 ] [%R1 motoru 2 ]

[ A17 ] [ %X motoru 2 ]

Témito parametry se méni¢i oznamuji parametry nahradniho schématu motoru 2 pro uc€ely vektorového
fizeni. Tyto parametry maji obdobny vyznam jako parametry P07 a P08 (%R1 a %X1 motoru 1). Podrobny
popis tedy najdete u parametrt P07 a P08.

LCD displej:
INLE M2 - %R1
M2 — %X

Mozna zména béhem chodu: ANO

Tovarni nastaveni: A16 = Standardni hodnota pro motor FUJI
A17 = Standardni hodnota pro motor FUJI
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Rozsah nastaveni parametrid A16 a A17:
0.00 az 50.00 %

[ A18 ] [ Kompenzace skluzu motoru 2 ]

Timto parametrem se nastavuje kompenzace skluzu motoru 2. Tento parametr ma obdobny vyznam jako
parametr P09 (Kompenzace skluzu motoru 1). Podrobny popis tedy najdete u parametru P09.

LCD displej:
m Slip Comp 2

Mozna zména béhem chodu: ANO

Tovarni nastaveni: A18 = 0.00

Rozsah nastaveni parametru A18:
0.00 az +15.00 Hz
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6. Ochranné funkce a chybové kédy ménice I

6.1. Prehled ochrannych funkci a chybovych kodi

V pfipadé obnormalni funkce méni¢e nebo v pfipadé pfekroceni jeho moznosti se aktivuje néktera z jeho
ochrannych funkci, odpoji se vystup méniCe, pfepne se poruchové relé, zobrazi se kod chyby na LED
displeji a motor dobiha volnobéhem. Popis ochrannych funkci a chybovych kod( je uveden dale:

| 6.1.1. Ochrana proti proudovému pretizeni ménice

LED Displej: OCA1
LCD Displej:  OC DURING ACC ( Naproud pfi rozbéhu / béhem nabéhové rampy /)

LED Displej:  OC2
LCD Displej: OC DURING DEC ( Naproud pfi brzdéni / béhem dobé&hové rampy /)

LED Displej: OC3
LCD Displej:  OC DURING SPD ( Naproud pfi konstantni rychlosti )

Tyto ochranné funkce se aktivuji v pfipadé, ze vystupni proud méni¢e prekro¢i vyrobcem povolenou
hodnotu. Pfic¢inou mlize byt pfetizeni motoru, Spatné dimenzovani méni¢e nebo mezifazovy ¢i zemni zkrat.

|6.1.2. Ochrana proti zemnimu zkratu na vystupu

LED Displej:  EF
LCD Displej; GROUND FAULT ( Zemni zkrat )

Pokud dojde k zemnimu zkratu na vystupu u ménic¢ s vykonem 30 kW a vy3Sim, aktivuje se tato ochranna
funkce. U méni¢u s vykonem do 22 kW v¢etné zareaguje ochrana proti nadproudu (OC1, OC2, OC3). Pokud
je pozadovana ochrana osob pfred zranénim, instalujte samostatné zafizeni chranici proti zemnimu zkratu
(chranic, ...).

| 6.1.3. Ochrana proti prepéti ve stejposmérném meziobvodu ménice

LED Displej: OU1
LCD Displej: OV DURING ACC ( Pfepéti pfi rozbéhu / béhem nabé&hové rampy /)

LED Displej: OU2
LCD Displej: OV DURING DEC ( Pfepéti pfi brzdéni / béhem dob&hové rampy /)

LED Displej:  OU3
LCD Displej: OV DURING SPD ( PFepéti pfi konstantni rychlosti )

Tyto ochranné funkce se aktivuji v pfipadé, Ze napéti ve stejnosmérném meziobvodu ménice prekrodi
povolenou mez (800 V). NejCast&jsi pficinou je pfili§ prudké brzdéni v kombinaci se slabou brzdnou
jednotkou a odporem. Energie dodavanad motorem pfi tomto generatorickém brzdéni pak se pak nestadi na
brzdném odporu zmafit a zpusobi pfepéti. Jinou pFicinou aktivace této ochranné funkce muze byt pfilis velké
napajeci napéti.
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[6.1.4. Ochrana proti podpéti

LED Displej: LU
LCD Displej; UNDERVOLTAGE  ( Podpéti )

Pokud dojde k poklesu napéti na stejnosmérném meziobvodu méni€e pod 400 V vlivem nizkého napajeciho
napéti nebo jeho uUplného vypadku, aktivuje se tato ochranna funkce. V pfipadé, Ze povolite funkci
automatického restartu po obnoveni napdjeni , nezobrazi se chybovy kdéd (v zavislosti na nastaveni
parametru F14). K zobrazeni chybového kédu pochopitelné nedojde i v pfipadé, Ze napajeci napéti poklesne
pod mez, ktera je nutna pro €innost spinaného zdroje napéjejiciho Fidici obvody ménice.

16.1.5. Ochrana proti vypadku napajeci faze

LED Displej:  Lin
LCD Displej: PHASE LOSS ( Vypadek napajeci faze )

Pokud dojde b&éhem chodu méni¢e k vypadku nékteré z napajecich fazi nebo pokud je velmi Spatna
symetrie fazi, mize dojit k pfetézovani nékterych diod v usmérfiovaci nebo se mohou poskodit hlavni
filtrani kondenzatory ve stejnosmérném meziobvodu ménice. Proto se v pfipadé vypadku nékteré faze chod
ménice zastavi a zobrazi se kéd chyby.

| 6.1.6. Ochrana proti prehfati chladi¢e ménice

LED Displej:  OH1
LCD Displej:  FIN OVERHEAT ( Prehrati chladice )

Tato ochranna funkce se aktivuje a zastavi chod méniCe v pfipadé, ze teplota chladi¢e vzroste nad
pfipustnou mez. Moznou pfi¢inou muze byt napfiklad porucha chladicich ventilator.

16.1.7. Externi porucha

LED Displej: OH2
LCD Displej:  EXT ALARM ( Externi porucha )

Tato ochranna funkce se aktivuje pfi rozpojeni fidicich svorek THR a P24. Nej¢astéji je mezi tyto svorky
pfipojen rozpinaci kontakt tepelného nebo jiného relé chraniciho externi brzdny odpor, transistor nebo
motor. K aktivaci této ochranné funkce také dojde v pfipadé€, Ze pouzivate ochranu vinuti motoru pomoci
PTC termistoru, jehoz signal méni¢ umi pfimo vyhodnocovat.

| 6.1.8. Ochrana proti nadmérné teploté okoli

LED Displej: OH3
LCD Displej: HIGH AMB TEMP ( Vysoka teplota okoli )

Tato ochranna funkce se aktivuje pokud teplota uvnitf méni¢e prekro¢i povolenou mez. Pfi¢inou mize byt
napfiklad ucpani ventilacnich otvor( ménice.
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[6.1.9. Ochrana proti prehtati brzdného odporu

LED Displej:  dbH
LCD Displej: DBR OVERHEAT ( Prehfati brzdného odporu )

Pokud zapnete elektronickou tepelnou ochranu brzdného odporu (parametr F13), aktivuje se tato ochranna
funkce po pFekroCeni svoji reakéni urovné, aby se zabranilo tepelnému poSkozeni odporu nebo jeho
vyhofeni v dlisledku ¢astého a intenzivniho brzdéni.

[6.1.10. Elektronicka tepelna ochrana motoru 1

LED Displej:  OL1
LCD Displej; MOTOR1 OL ( Aktivovana elektronicka tepelna ochrana motoru 1)

Pokud zapnete elektronickou tepelnou ochranu motoru 1 (parametr F10), aktivuje se tato ochranna funkce
po pfekroCeni nastavené reakéni urovné (F11), aby se zabranilo tepelnému poskozeni motoru.

| 6.1.11. Elektronicka tepelna ochrana motoru 2

LED Displej:  OL2
LCD Displej; MOTOR2 OL ( Aktivovana elektronicka tepelna ochrana motoru 2 )

Pokud zapnete elektronickou tepelnou ochranu motoru 2 (parametr A06), aktivuje se tato ochranna funkce
po prekroCeni nastavené reak&éni urovné (A07), aby se zabranilo tepelnému poSkozeni motoru. To plati
v pfipadé, Zze ménici oznamite pomoci signalu M2/M1, Ze je k nému praveé pfipojen motor 2.

| 6.1.12. Elektronicka tepelna ochrana ménice

LED Displej:  OLU
LCD Displej:  INVERTER OL ( Aktivovana elektronicka tepelna ochrana ménice )

Pokud vystupni proud méniCe prekro¢i povolenou hodnotu, aktivuje se tato ochranna funkce, aby se
zabranilo tepelnému poskozeni polovodi¢u ve vykonovém modulu ménice.

| 6.1.13. Spalena pojistka ve stejnosmérném meziobvodu ménice

LED Displej:  FUS
LCD Displej: DC FUSE OPEN ( Poskozena pojistka ve stejnosmérném meziobvodu ménice )

Pokud se prerusi vnitfni pojistka méni¢e v dlisledku zkratu nebo jiné poruchy ve stejnosmérném meziobvodu
méniCe, aktivuje se tato ochranna funkce.

[6.1.14. Chyba paméti

LED Displej:  Er1
LCD Displej; MEMORY ERROR ( Chyba vnitini paméti ménice )

K této chybé dojde, pokud Spatné pracuje vnitini pamét méniCe, coz se mulze projevit chybéjicimi nebo
neuplnymi daty, chybou kontrolniho souctu apod.
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[6.1.15. Chyba komunikace s oviadacim panelem

LED Displej:  Er2
LCD Displej: KEYPD COM ERR ( Chyba komunikace s ovladacim panelem ménice )

Pokud b&éhem komunikace mezi fidici kartou uvnitf méni¢e a ovladacim panelem ménie dochazi k chybam
nebo je komunikace zcela pferuSena, vyhlasi se tato chyba a chod ménice se zastavi.

[6.1.16. Chyba CPU

LED Displej:  Er3
LCD Displej: CPUERROR ( Chyba CPU)

K této chybé dojde, pokud se Zjisti, Ze hlavni procesor méni¢e nepracuje spravné. To mlze nastat jak
v dusledku jeho poruchy, tak zejména kvuli velmi silnému ruseni v okoli ménice.

| 6.1.17. Chyba rozSifujiciho modulu

LED Displej:  Er4
LCD Displej; OPTN COM ERR ( Chyba komunikace s rozSifujicim modulem )

LED Displej:  Er5
LCD Displej:  OPTION ERROR ( Chyba roz§ifujiciho modulu )

Tato chybova hldSeni se objevi pouze pokud mate v méni€i instalovan néjaky rozsifujici modul. Pfesny
vyznam chyby Er5 se rlzni podle typu rozsifujiciho modulu — pfesné informace tedy najdete v uzivatelské
pFirucce k jednotlivym modulim.

16.1.18. Nucené zastaveni ménice

LED Displej:  Eré
LCD Displej: OPR PROCD ERR ( Méni¢ byl nouzové zastaven )

Pokud pouZijete néktery ze signald STOP1 nebo STOP2 (viz. Parametry EO1 az EQ09) pro zastaveni chodu
méniCe, je na displeji indikovan tento chybovy kéd.

[6.1.19. Chyba pfi ladéni parametrti motoru

LED Displej:  Er7
LCD Displej:  TUNING ERROR ( Chyba pfi ladéni parametr( motoru )

K této chybé dojde, pokud bé&éhem ladéni parametru motoru (P04 nebo A13) neni motor pfipojen k vystupu
ménice vibec nebo je pfipojen Spatné. Nejcastéjsi pfi¢inou je nesepnuty stykaé mezi vystupem ménice a
motorem, pokud je instalovan. DalSi pfi¢inou muze byt sepnuty signal BX pfi ladéni parametrd motoru.

[6.1.20. Chyba komunikace pfes rozhrani RS-485

LED Displej:  Er8
LCD Displej: RS485 COM ERR ( Chyba komunikace pfes RS-485 )

Tento chybovy kéd se zobrazi, kdyz dojde k chybé pfi komunikaci pfes sériové rozhrani RS-485. Muze se
jednat jak o chybu komunikace, tak i o chyby zplUsobené Spatnym formatem prenasSenych dat. Popis
pfenosového protokolu Vam na poZadani poskytne dodavatel.
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6.2. Proces nulovani (resetu) chyby

Pokud dojde k aktivaci néjaké ochranné funkce, chod ménie se zastavi, méni¢ se pfepne do chybového
rezimu a na displeji se zobrazi kdd chyby. Aby méni¢ pfeSel do normalniho provozniho rezimu, je nutno
chybu vynulovat. To se provede bud stiskem tlacitka RESET na ovladacim panelu méni¢e nebo pomoci
signalu RST na ovladacich svorkach méni¢e (viz. parametry E0O1 az E09). Proces nulovani chyby reaguje
na nabézné a sestupné hrany, jak je ukazano na obrazku 31.

10ms
4
Signal
RESETchyby VYP ZAP VYP

Displej na
ovladacim Zobrazeni kédu chyby Normalni rezim

panelu

( provoz je mozny )
Chyba I I
Vznik chyby
Obrazek 31.

Casovy diagram nulovani chyby.

Hodlate-li nulovat chybu, vypnéte pfikaz k chodu (signal FWD nebo REV). Pokud tak neucinite, méni¢ se
ihned po vynulovani chyby rozbéhne.

AVYSTRAHA

Pokud v okamziku, kdy vynulujte chybu, stale trva pfikaz k chodu, méni¢ ihned zahaji svij chod. Protoze to
muze byt neCekané, hrozi nebezpeci zranéni obsluhy. Aby nebyla ohrozena bezpec€nost obsluhy, vypnéte
pied nulovanim chyby pfikaz k chodu.
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7. Odstranovani problémi

7.1. Reseni probléma s méniéem

Nadproud (OC)

Nadproud béhem
nabéhové rampy (OC1)

Nadproud béhem
dobéhové rampy (OC2)

rychlosti (OC3)

Nadproud pfi konstantni

v

v

v

Je zkrat mez vystupnimi svorkami U,V,W ?

ANO

——pp| Odstraiite pfiCinu zkratu

¢NE

¢NE

Je zatéz prilis velka ?

‘NE

¢NE

o

ANO Omezte zatéz nebo
zvySte vykon ménice

oE

oy NE
NE Muaze byt NE Je hodnota Je nastavena Kolisa zétéi,—P Porucha ménice
— redukovana — posileni momentu dobéhova rampa A NE nebo chyba
hodnota posileni spravna ? kratSinez P jakodUsledek
momentu ? odpovidajici doba ruSeni.
ANO zatéze ? ANO Kontaktujte
iANO distributora.
NE
Je nastavena
Redukujte dobéhova rampa W ANO
hodnotu posileni krat§i nez . ~
momentu odpovidajici doba MiZe byt zvySeno ANO
zatéze nastaveni p| Zvyste nastaveni
dobéhové rampy rampv
?
¢ ANO ’
Zvyste ANO| Maze byt zvySeno
nastaveni gq—— nastaveni nabéhove
rampy rampy ?
¢ NE NE
4
Omezte zatéz Je nutna Omezte zatéz
> nebo zvyste prohlidka brzdné nebo zvyste
vykon ménice. funkce ménice. vykon ménice.
Kontaktujte
distributora.
Zemni zkrat (EF)
Zemni zkrat (EF)

v

Je néktera €ast vystupniho | >

obvodu ménice (kabel, motor)
spojena se zemi ?

ANO

Odstrarite zemni spojeni.

*NE

Porucha méni¢e nebo chyba
jako dUsledek ruseni. Kontaktujte
distributora.
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Prepéti (OU)

Prepéti pfi konstantni
rychlosti (OU3)

Prepéti bé hem nabéhove

Prepéti bé hem dobéhove
rampy (OU1) rampy (OU2)

v

ZmenSete napajeci

v v

Je napajeci napéti v pozadovaném rozsahu ?

¢ ANO

| N |

napéti tak, aby vyhovélo
pozadovanému rozsahu.

Pracuje méni¢ bezchybné, kdyz se nahle snizi zatéz ? —— ANO
¢ NE
NE Je napéti na stejnosmérném meziobvodu ménice stejné nebo vysSi nez je
vypinaci (poruchova) uroven ?
L ¢ ANO ¢ ANO
Porucha ménice
janl(eobga(:srrgctj):k NE Dojde k chybé OU Je mozno prodlouzit ANO -
rugeni @&—— nakonci nab&hové dob&hovou rampu ? P Prodluzte rampu.
Kontaktujte rampy ?
distributora.
ANO
NE
Prodluzte ANO Je mozno prodlouZit Snizte moment
rampu. ¢ nabé&hovou rampu ? setrvacnosti.
NE
¢ v ANO
MuGzZe byt snizen moment setrvaénosti zatéze ?
Pouzijte externi
> brzdny odpor a

¢NE

jednotku nebo

Je pouzit externi brzdny odpor nebo vestavéna stejnosmérna brzda ?

| NE > funkci
stejnosmérné
brzdy.

iANO

Je nutna kontrola brzdné funkce ménice. Kontaktujte distributora.

Elektronicka tepelna ochrana ménic¢e (OLU) nebo motoru (OL1, OL2)

Tepelné pretizeni
vykonovych polovodi¢t v

Tepelné pretizeni motoru
(OL1, OL2)

v

meénici (OLU)

Odpovida charakteristika
vestavéné elektronické tepelné
ochrany pouzitému motoru ?

i ANO

Je elektronicka tepelna ochrana
nastavena spravné ?

v ANO

Je zatéz pfilis velka ?

¢ ANO

ZmenSete zatéz nebo pouzijte
ménic¢ s vét§im vykonem.

NE

156

NE
>

NE

Pouzijte externi tepelnou
ochranu, napfiklad tepelné relé
nebo termistory. Poruchovy
kontakt tepelné ochrany zapojte
mezi Fidici svorky THR a P24.

Nastavte ochranu spravne.

Porucha méni¢e nebo chyba
jako dlsledek ruseni. Kontaktujte

dietrihitara
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Podpéti (LU)

Podpéti (LU)

v

Nastal néjaky vypadek ANO p|  Obnovte napajenia vynulujte
napajeni ? chybu.
¢ NE
Jde o poruchu zafizeni na vstupu ANO Vyméiite vadné zafizeni nebo
nebo chybu zapojeni vobvodu | E— opravte zapojeni.
napajeni ?

*NE

Je napéjeci napéti
v pozadovaném rozsahu ?

¢ ANO

Je ve stejném napajecim okruhu ANO Zméfite napajeni tak, aby
zapojeno zafizeni, které odebira +———P» h | 5 k
velky startovaci proud ? vyhovovalo pozadavk(m.

*NE

NE

Aktivuje se chyba LU i kdyZ je ANO Ovéfte, zda je vykon
sepnuty styka nebo jistic P nadfazeného transformatoru
napajeni na vstupu ménice ? Anctatadny
¢ NE
Je napéti na stejnosmérném NE T .
meziobvodu vy&&i nez je > Chyba ménice. Kontaktujte

minimalni hodnota ? distributora.

¢ ANO

Porucha méni¢e nebo chyba
jako dUsledek ruseni. Kontaktuijte
distributora.

Prehrati chladi¢e (OH1) nebo nadmérna teplota uvniti ménice (OH3)

Nadmérna teplota uvnitf Prehrati chladice
ménice (OH3) ménice (OH1)

v

Provéfte teplotu chladi¢e pomoci diagnostickych
informaci zobrazenych na displeji oviadaciho panelu.

v

ANO' Spatny obvod vyhodnocovani

s 0 TN
Je indikovana teplota 10 °C nebo méné 7 teolotv. Kontaktuite dodavatele.

¢NE

ANO
Je zats2 motoru piilis velka ? — Snite ZAtS% motor.
¢ NE
e e 1L NE
P Pracuji chladici ventilatory ? _>| VVvmé&rite chladici ventilatory.
‘ANO
ANO
Jsou ucpany chladici otvory na ménici ? —}I Qdstrafite nedistotv.
¢ NE
Upravte okolni podminky NE - . - ANO Porucha ménice nebo chyba
tak, aby vyhovovaly 4—— Jeteplota okoli v pozadovaném rozsahu? | jako disledek ruseni. Kontaktujte
nn7adavkiim

dietrihitara
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Externi chyba (OH2)

NE

Externi porucha (OH2)

v

Pouzivate funkci vyhodnocovani
PTC termistoru (H26) ?

i ANO

Je sepnut PTC termistor ?

NE

Je spravné nastavena reakéni
uroven PTC termistoru (H27) ?

i ANO

Je PTC termistor spravné
pfipojen ?

i ANO

Porucha ménice nebo chyba
jako dusledek ruseni. Kontaktujte
distributora.

Je mez fidicimi svorkami P24 a
THR (X1 az X9) zapojen kontakt
externiho systému uréeny pro
hlaseni poruchy do ménice ?

¢ ANO

Je kontakt externiho systému
rozepnut ?

¢ ANO

Odstrarite poruchu v externim
systému, ktera zpUsobila rozepnuti
kontaktu.

ANO Motor je pfetizen nebo je
+——  p»| neadekvatné chlazen. Provéite
stranu motoru.
NE
| EE—— Nastavte spravnou hodnotu.
NE
P Opravte zapojeni.
Zapojte kontakt alarmu.
| NE > V pfipadé, Zze ho nepouzivate,
propojte spojkou svorky THR a
P24.
NE Porucha méniée nebo chyba
| EEE— jako dusledek ruseni. Kontaktujte

distributora.

Spalena pojistka (FUS)

Spalena poiistka (FUS) i—b

Mozny zkrat uvnitf ménice.
Kontaktuite dodavatele.
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Chyba paméti (Er1), chyba procesoru (Er3), chyba komunikace s ovladacim panelem (Er2)

Abnormalni nebo zadné Chyba paméti (Er1) Chyba komunikace (Er2) Chyba CPU (Er3)
zobrazeni na displeji -

ménice.

v v

Vypnéte napajeni ménice, pockejte
dokud nezhasne indikator nabiti
kondenzator(i a poté napajeni opét
zapnéte.

v

Je zobrazeni na displeji normalini NE Jsou zasunuty vSechny
N P P R
(2zadna chyba neni indikovana) ? konektory uvnitf ménice ?

v ANO ANO | iNE

Ménic je v poradku. Mlzete
pokracovat v provozu. Odstrarite problém.

Porucha ménice. Kontaktujte
distributora.

Chyba pri automatickém ladéni parametrii motoru (Er7), chyba pripojeni motoru

Chyba pfipojeni motoru
(Er7)

v

Jsou uz zapojeny vystupni ‘ NE | Pfipojte vodi¢e k motoru nebo
svorky UV aW ? vymérite staré.
v ANO
ANO
Je aktivni signal BX ? P Vypnéte signal BX.
¢ NE
Nedoslo béhem automatického B&hem automatického ladéni
lad&ni parametrti motoru ke stisku ANO nepfivadéjte zadné Fidici signaly
klavesy STOP nebo k pfivedeni do ménige ani nemackejte na
signalu na fidici svorky ménice ? klavesv oviadaciho panelu.
l NE
Jsou spravné naladény parametry NE Nastavte spravné parametry
motoru ? ‘ > motoru.

¢ ANO

Kontaktuje distributora nebo firmu
FUJI Electric.

159



Uzivatelska pfirucka FRENIC 5000G11S-4
Kapitola 7, Odstrafiovani problému

Vypadek napajeci faze (Lin)

Vypadek napajeci faze

(Lin)
Jsou v8echny silové napajeci NE . ]
svorky L1/R, L2/S a L3/T spravné —— P Pfipojte vSechny 3 faze.
pfipojeny k napajeni ?

i ANO

& & OVE NE
Jsou vsec_h_n}/rsrovuby na silove | Dotéhnéte Srouby.
svorkovnici fadné dotazeny ? »
i ANO
Je mezi fazemi velka napétova NE Porucha ménice nebo chyba
nesymetrie ? — P jako dusledek ruseni. Kontaktujte
dietrihitnra

l ANO

Upravte napajeni tak, aby
vyhovovalo pozadavkim.

7.2. Reseni problém( s motorem

Motor se nadmérné zahriva

Motor se prehfiva.

v

Sgsptg\\/lgr?!Ls,li/fpghuaé;itrg?i;%rkz NE Zvolte jinou U/f charakte'risti'ku_
(tedy je spravna hodnota posileni ’ Upravte hodnottu posilent
momentu) ? momentu.
*ANO
Pouzivate asto nizké vystupni ANO Pouzijte specialni ménicovy
frekvence ? » motor s nezavislym chlazenim.
¢ NE
Je zats3 pilis velka ? ANO N Zmen3ete zatéZ nebo pouZijte
P ) motor s vy$§im vykonem.

¢ NE
Jsou vystupni napéti ménice (na ANO -
svorkach U, Va W) symetricka ? | > Zavada motoru.

L

Pravdépodobné porucha ménice.
Kontaktujte distributora.
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Motor nebézi

Motor nehézi

v

NE NE
Svitiindikator nabiti > Je stykac nebo jisti¢ > Zjistéte, pro¢ neni
kondenzatord (CRG) ? napaieni sepnuty ? sepnutv a sepnéte iei.
¢ ANO ¢ ANO
Provérte velikost napéti,
Odstrafite pfi¢inuchyby, |ANO Je na displeji ménice Je napajeci napéti NE vypadek fazi, spravnost
chybu vynulujte a — zobrazen nejaky méni¢e v poZadovanych —  zapojenia nekvalitni
zahaite provoz. chybovy kéd ? mezich ? spoje. Odstrarite
obievené zavady.
¢ NE
ANO
Jsou pfikazy k chodu Pravdépodobné chyba
zadavany z oviadaciho —— P ménide. Kontaktujte
L .. panelu nebo zFidicich Aictrihitara
Méni¢ v pofadku, avarak ?
mUzete zahdjit provoz. T -
Ovladaci Ridici
T ANO panel svorky
Rozbshne se motorpo | NE Byl zadan prikaz NE pﬂ;g}gﬁ;”k' ?.Z\.?:n ANO|  Opravte vadna relé
: 5 — k chodu vpfed nebo ——P» —P nebo spinacCe
stisku kIavesy RUN? vzad ? svorkam FWD, REV a v avtarn irr‘\) nhvndin
| ) P24 enraund 7annian ?
NE
ANO ANO
NE .
. ] Opravte vadné
Stisknéte klavesu ﬁr a NE Byl zadana zadana ———p zapojeni.
nastavte frekvenci. hodnota vystupni NE NE
frekvence ménice ?
f ANO , -
Je externi obvod Opravte vadny
ANO ANO R ANO . A
Pracuje motor, kdyz pfipojeny k fidicim M potenciometr, spinag,
. . Py . . svorkam 13, 12,11, C1, relé nebo prevodnik
stisknete klavesu 1t 7 Je horni omezeni . .
NE frekvence a J5dand V2, X1-X9 a F’24’7 signalu v externim
ANO hodnota vystupni Spravne zapojen obvodu.
Nastavte spravné <— frekvence mensi nez
fralivanca startovaci frekvence ?
¢ NE
Je na vystupech ménice NE Pravdépodobné
] Y —p porucha ménice.
Zavada na motoru. (U, V, W) napéti ? Kontaktuite distributora.
TNE l ANO
ANO A NE
ks . . Je motor spravné Opravte chybné
Je zat | kd ? — v
e zatéz velmi velka pfipojen ? — zapoient.
¢ ANO
L ANO I, . .
Je spravné nastaveno | ) Zatéz je pfilis velka a motor ji

posileni momentu ?

¢NE

nezviadne. Snizte zatéz. Pokud
je instalovana mechanicka brzda,
ovéfte, zda je odbrzdéna.

ZvétSete hodnotu
posileni momentu.

DalSi mozné pficiny, pro€ motor nebézi, mohou byt tyto:

1)
2)

tlumivka)

vystupu ménice)
3)
(viz. parametr HO8)
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Je rozpojen stejnosmérny meziobvod (mezi svorkami P1 a P(+) musi byt propojka nebo stejnosmérna
Pfikaz k chodu je zadan v dobé. kdy je aktivni stejnosmérna brzda nebo je aktivni signal BX (odpojeni

Byl zadan pfikaz k chodu vzad (REV) v dobé&, kdy je aktivni funkce ochrany pohonu pfed chodem vzad




Uzivatelska pfirucka FRENIC 5000G11S-4
Kapitola 7, Odstrafiovani problému

Motor bézi, ale nelze ménit jeho otacky

Motor b&zi, ale nelze ‘ Je nastavena velmi nizka ANO Zvyste hodnotu maximalni
ménit jeho otacky > maximalni frekvence ? frekvence.
¢ NE
— st \ —1 ANO | pochazi k aktivaci horniho nebo Nastavte frekvenci.
—P méfite nastaveni. & dolniho omezeni frekvence ? T ANO
Y o ) NE

¢ NE Méni se otacky motoru po stisku

Automaticky chod . . P tlacitka 00 nebo O ?

podle vzoru Ktherﬁ Zpt“SOP tzada’\;anll Zadané Tlacitka na
odnoty vyva'Jp’rtn ,r)e vence oviadacim
ANO T pouzivate 7 panelu
Pfednastavené o
Je nastavena ] frekvence ntabo Ana|090Vy Slgnal Lze ménit S|gna| nastaveni ANO
dobadlc;\l?:éuvvelml pngr:girgr\‘/qxétr frekvence (+ 10 V, 4 — 20 mA) ?
¢ NE o NE iNE
Jsou spravné zapojeny svorky
Byl jizaut. chod X1-X9aP24? Jsou spravné zapojeny svorky
podle vzoru cely 13,12,11,V2aC1?
ANO dokon&en ? ANO i i
NE ANO
¢ NE Je kazda z pfednastavenych Opravte
frekvenci jina ? zapojeni. <
Jsou vSechny
ANO nabéhové a ANO
dobé&hové rampy
stejné ? NE Zméiite Vyméiite vadny
L prednastavené potenciometr nebo
NE frekvence. prevodnik ¢&i zdroj
analogového sianalu.
h 4
Je nabéhovéa nebo dobéhova d—
> rampa velmi dlouha ? <—

Porucha ménice nebo

Zmérnte dobu trvani

chyba jako dusledek ramp tak, aby
ruSeni. Kontaktujte odpovidala zatéz a
dodavatele. nozadavk(im aolikace.

Dal$i mozné pfi€iny toho, Ze nelze ménit otacky motoru nebo je zmé&na mozna jen v omezeném rozsahu,

mohou byt tyto:
1)

vystupniho proudu ménice.

2)

Zadana hodnota vystupni frekvence je tvofena soustem analogovych signalti na vstupech 12 a C1

(parametry FO1 a pfipadné i C30 jsou nastaveny na hodnotu 3) a oba signaly se méni tak, ze jejich
soucet zustava pfiblizné konstantni.
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Motor se béhem akcelerace zastavuje

Motor se béhem
akcelerace zastavuje.

v

Prodluzte nabéhovou rampu.

Pouzivate specialni motor ?

*NE

Snizte moment setrvaénosti
pohonu nebo pouzijte méni¢
s vy3§im vykonem.

Pouzijte kabel k motoru s vét§im
prafezem nebo jej zkratte.

Snizte zatézny moment pohonu
nebo pouZzijte méni¢ s vys$Sim
vykonem.

ANO
Je ndbéhova rampa velmi kratkd ?  ——
i NE
Je moment setrvacnosti motoru &i ANO
celého pohonu velky ? >
NE
ANO
Klesa napéti na svorkdach motoru? +——p»
¢ NE
Je zatézny moment pohonu pfilis | ANO
velky ? »
i NE
Je spravné nastavena hodnota NE >
posileni momentu ?

iANO

Upravte hodnotu posileni
momentu.

Pravdépodobné porucha ménice.

Kontaktujte distributora.
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Kontaktujte dodavatele nebo
——> ’

firmu FUI Electric.
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8. Udrzba a kontroly méniée I

Aby byl méni€ v bezporuchovém provozu co nejdéle a také aby se zamezilo pfipadnym potizim v budoucnu,
mél by uZivatel ménie provadét nasledujici preventivni kontroly alespori jednou za uvedeny interval.

8.1. Denni kontrola

Béhem provozu nebo (a) béhem zapinani ménice (pfipojeni napajeni) zkontrolujte vizualné chod ménice bez
snimani jakychkoliv krytl, abyste se presvédcili, ze nedoSlo k zadnym abnormalitdm. Pozornost vénujte
zejména nasledujicim vécem:

1) Zkontrolujte, zda chod celého pohonu je obvykly (pohon se nezastavuje, bézi rychlosti ktera odpovida
pozadované, pohon neni zdrojem neobvyklého hluku, ...)

2) Zkontrolujte, zda pracovni (okolni) prostifedi odpovida pozadovanému.
3) Zkontrolujte, zda Gdaje €i zobrazeni na displeji je normaini.
4) Zkontrolujte, zda méni¢ za chodu neprodukuje nadmérny hluk, zapach nebo vibrace.

5) Zkontrolujte, zda na ménici nejsou patrné znamky nadmérného zahfivani (roztekly plast, zmény barvy)

8.2. Periodicka kontrola

Prfedtim, nez zaCnete provadét pravidelnou kontrolu, zastavte chod méni¢e a odpojte jej uplné od zdroje
napajeni. Poté sejméte pfedni kryt méniCe. Kondenzatory ve stejnosmérném meziobvodu ménice jsou stale
nabité a tedy pod napétim, pfestoze je napajeni odpojeno. Bude néjakou dobu trvat, nez se pres
zabudované vybijeci odpory kondenzatory vybiji. Pockejte proto, nez zhasne indikator nabiti kondenzator( a
i poté si rad&ji méficim pfistrojem ovéfte, zda napéti na meziobvodu ménic¢e pokleslo pod bezpecnou hranici
(tedy pod 25 V ss). Pak teprve se miizete dotykat vnitfnich ¢asti ménice.

AVYSTRAHA

= Pred zapocetim kontroly ménice jej ponechte s odpojenym napajenim v klidu po dobu nejméné 5 minut u
meénicu s vykonem do 22 kW v€etné a nejméné 10 minut u méni€l s vykonem nad 30 kW. Provéfte zda
indikator nabiti hlavnich kondenzatord CRG jiz nesviti a méficim pfistrojem se presvédcéete, Ze napéti na
stejnosmérném meziobvodu ménice je nizSi nez 25 V. Nebezpedi urazu elektrickym proudem.

= Udrzbu a vyménu &asti ménice smi provadét jen k tomu uréena odborné zpusobild osoba. Pred praci je
nutno sejmout veSkeré kovové pfedméty z rukou (hodinky, prsteny a jiné Sperky). Pouzivejte elektricky
izolované naradi.

= Na méni¢i nikdy neprovadéjte jakékoliv Upravy. Nebezpeci zranéni nebo trazu elektrickym proudem.

Nasledujici tabulka uvadi podrobnosti o tom, jak periodické kontroly provadét :

Kontrola CO kontrolujete JAK kontrolujete Standardni stav
1. okolni teplota, vihkost, 1. vizualnég, pfipadné 1. musi odpovidat
vibrace, pfitomnost vhodnymi méficimi standardnim
prachu, plyna, zbytkdl pFistroji specifikacim
oleje a kapaijici vody 2. vizualné 2. nic podobného nesmi
Okolni podminky 2. v blizkosti méni¢e nesmi byt v blizkosti
byt uloZzeno naradi nebo
jiné, potencialné
nebezpecné predméty
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Kontrola

CO kontrolujete

JAK kontrolujete

Standardni stav

Napajeci napéti

kontrola napajeciho
napéti ménice

1.

méFicim pfistrojem

1. musi odpovidat
standardnim specifikacim

Ovladaci panel

displej musi byt jasny,
dobre Citelny

1., 2. vizualné

1., 2. pri ¢teni displeje
nesmi byt problém

2. na displeji nesmi chybét
znaky
1. nadmérny hluk &i 1. vizualné a sluchem 1.,2,3.,4.a5. nesmi
vibrace 2. dotazenim se vyskytnout zadna
2. dotazeni Sroubl 3.,4., 5. vizualné abnormalita
Mechanické dily, 3. viditelné poSkozeni
kryty, konstrukce nebo deformace
4. zmény barvy v disledku
prehrati
5. zda méni¢ neni Spinavy
nebo zapraseny
1. uvolnéné nebo chybéjici | 1. dotazenim 1., 2., 3. nesmi se
Srouby 2., 3. vizualné vyskytnout zadna
2. ohnuti, Skviry nebo abnormalita
Spoleéné zmény barvy v disledku
prehrati
3. Spina nebo prach
1. zména barvy nebo 1., 2. vizualné 1., 2. nesmi se
ohnuti v disledku vyskytnout Zadna
Vodice a prehrati abnormalita
zapojeni 2. trhliny, poSkozeni
S izolace
i Svorkovnice 1. jakékoliv podkozeni 1. vizualné ].’ nt’esml’ se vys_,kytnout
| Zadna abnormalita
o 1. nesmi se vyskytnout 1., 2. vizualné 1., 2. nesmi se
v kapani, zména barvy, 3. méficim pfistrojem vyskytnout Zadna
y poskozeni nebo nebo pouzijte abnormalita
Hlavni ss nabobtnani diagnostické informace 3. kapacita musi byt
. . . o om0/ o
vyhlazovaci 2. pI:astova ucpavka nesmi |z gvl_evtdacmo panelu alequn 85% jmenovité
o kondenzatory byt vypouk!a nebo ménice kapacity
b povysunuta
v 3. je-li to nutné, zméfte
o kapacitu
d
1. nezvykly zapach, 1. vizualné, Cichem 1. nesmi se vyskytnout
poskozeni izolace 2. vizualné nebo Zadna abnormalita
Resistory 2. poskozeni resistoru rozpojenim a 2. musi byt vrozsahu =
zméfenim 10 % znadeného
odporu
Tlumivky a | 1. nezvykly hluk nebo 1. vizualng, sluchem, 1. nesmi se vyskytnout
vykonovy zapach Cichem Zadna abnormalita
modul
1. klepavy zvuk pfi chodu | 1. sluchem 1., 2. nesmi se
StykacCe a relé | 2. zkfivené kontakty 2. vizualné vyskytnout Zadna
abnormalita
1. povolené Srouby a 1. dotahnout, upevnit 1.,2.,3. a4. nesmise
konektory 2. vizualné a ¢ichem vyskytnout zadna
Deska ridicich 2. nezvykly zapach a 3. vizualné abnormalita
obvodt a jeji zména barvy 4. vizudlné, pfipadné
svorkovnice a 3. trhliny, poSkozeni, stopy s pouzitim
konektory rezu diagnostickych
4. kapani, deformace informaci

kondenzatorl
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Kontrola CO kontrolujete JAK kontrolujete Standardni stav
1. nezvykly hluk nebo 1. pootocte ventilatorem | 1., 2., 3. nesmi se
vibrace rukou (nikdy ne pod | vyskytnout zadna
2. dotazeni Sroubu napétim); zkontrolujte | abnormalita
Ch 3. zména barvy vizualné a sluchem
I Chladici v dUsledku prehrati g dloté’r}ncv)ut
a ventilatory - Vizualne
z 4. porovnejte
e pfedpokladanou
n Zivotnost
i s diagnostickymi
udaiji
Chladiée a 1. ??sm'i byt. b'Iokovény 1. vizualné 1. rjt’acsjm’l’ sg vyskytl_r;out
ventila&ni otvory Zadnym cizim zadna abnormalita
pfedmétem
Poznadmka:

Pokud je méni¢ uvnitf znediStény a zapraseny, prach vysajte a nelistoty otiete Cistym hadfikem.

Odhad predpokladané zivotnosti zalozeny na diag. informacich z ovladaciho panelu ménice

| 8.2.1. Uréeni kapacity hlavnich filtraénich kondenzatorti

Méni¢ fady G11S je vybaven funkci, ktera automaticky zméFi kapacitu hlavnich filtracnich kondenzator(.
Mé&feni se provede po pfipojeni méniCe k napajeni, po jeho predchozim odpojeni za dodrzeni dale
uvedenych podminek. Skute€na kapacita kondenzatotd se zméfi béhem vyroby ménice a ulozi se do jeho
paméti. PFi naslednych méfenich kapacity se ukazuje jeji stavajici hodnota v % hodnoty pfi vyrobeni.

Postupuijte takto:

1)

2)

3)
4)
5)

Demontujte z méniCe vSechny rozsifujici moduly. Rovnéz odpojte vSechna zafizeni pfipojena ke
stejnosmérnému meziobvodu ménice (tedy ke svorkam P(+) a N(-)). Mohou to byt nejen ostatni ménice
propojené pres meziobvody, tak i napfiklad brzdna jednotka. Stejnosmérnou tlumivku neni tfeba
odpojovat.

Pomocné napajeci napéti pfipojené ke svorkam RO, TO by mélo byt izolované.

Vypnéte vSechny digitalni vstupy (FWD, REV, X1 — X9) — odpojte od nich vSechny vodiCe. Rovnéz
odpojte vodiCe pfipojené k rozhrani RS-485, pokud jej pouZivate.

Zapnéte hlavni napajeni méniCe. Ovéfte, zda pracuje chladici ventilator méni€e a zda nebyl zahajen
chod ménice (vSe je v pofadku, pokud méni¢ hlasi chybu OH2, ke které dojde v dusledku odpojeni vSech
fidicich digitalnich vstup).

Vypnéte hlavni napajeni ménice.
Poté co indikator nabiti kondenzatortl (CRG) zcela zhasne, zapnéte opét hlavni napajeni ménice.

Nakonec provéfte pomoci diagnostickych informaci z ovladaciho panelu méni¢e zbytkovou kapacitu
hlavnich filtraCnich kondenzatoru.
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| 8.2.2. Odhad zbyvaijici Zivotnosti kondenzatort na desce Fidicich obvodi

Kapacita kondenzatori na desce fidicich obvodl se vtomto pfipadé neméfi. Predpokladana zbyvaijici
zivotnost se ur€i za pomoci dosavadni doby provozu a koeficientu zavisejiciho na teploté uvnitf ménice.
Z toho dlvodu se milize zobrazena a skuteCna Zzivotnost liSit, nebot zalezi i na ostatnich provoznich
podminkach ménice, zejména na jeho okolnim prostfedi.

Protoze rozliSovaci schopnost pocitadla dosavadni doby provozu je 1 hodina, jsou vSechny provozni doby
(pFipojené hlavni napajeni ménice) kratsi jak 1 hodina ignorovany a pocitadlo je nezaregistruje.

| 8.2.3. Odhad zbyvajici zivotnosti chladicich ventilatoru

Pomoci diagnostickych informaci lze zobrazit dosavadni dobu provozu chladicich ventilator(. Protoze
rozliSovaci schopnost pocitadla dosavadni doby provozu ventilatord je 1 hodina, jsou vSechny provozni doby
ventilatord krat$i jak 1 hodina ignorovany a pocitadlo je nezaregistruje.

Zobrazena hodnota by méla byt brana jako hruby odhad, nebot skute¢na Zivotnost ventilator( zavisi
zejména na okolni teploté méniCe a jeho provoznim prostfedi.

V nasledujici tabulce jsou uvedeny pfiblizné udaje o tom, kdy je tfeba nize uvedené ¢asti ménice podrobit
odborné kontrole a pfipadné je vyménit — jedna se tedy o jakési primérné Zivotnosti.

Cast Kdy provést kontrolu:
Elyt. kondenzatory v ss meziobvodu ménice Je-li kapacita méné nez 85% pocatecni hodnoty
Elyt. kondenzator na desce Fidicich obvodu Po 61.000 hodinach
Po 40.000 hodinach (u méni¢i do 4 kW) nebo po
Chladici ventilator 25.000 hodinach (u ménicu pres 5.5 kW) —to vSe za
predpokladu teploty okoli 40 °C

8.3. Méreni veli¢in v silovém obvodu ménice

Napéti a proud na vstupu i vystupu méniCe obsahuji vysoky podil vy8Sich harmonickych, které mohou
zpUsobovat chybnou funkci méficich pfistroji. Pokud tedy pouzivate méFici pfistroje bézné dostupné na trhu
(jsou uréeny pro frekvenci pfiblizné 50 Hz), ujistéte se, Ze se jedna o typy uvedené dale v textu.

Komercéné dostupné méfici pristroje pro méfeni uciniku, které méfi fazové rozdily mezi napétim a proudem,
neumi zméfit Ucinik méniCe, protoze bud napéti nebo proud nemaji sinusovy pribéh. Pokud je méfeni
uciniku nezbytné, lze provést pfiblizné méfeni tak, Ze se obvod zapoji podle obrazku 32, zméfi se vykon,
napéti a proud na vstupu i vystupu a ucinik se uréi podle tohoto vzorce:

PE=— " x100

J3xU x|

PF je ucinik v %, P vykon ve W, U napéti ve V a | proud v A.
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T ) .
e
IR L
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R u Motor
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Obrazek 32.
Zapojeni pro méreni veli¢in v silovém obvodu ménice.

| Vhodné typy méticich pristroji pro méreni veliéin v silovém obvodu méniée

Strana vstupni (napajeni ménice)

Pribéh napéti a proudu:

AVAVENE.

Mé&fFici pfistroje:

1) Ampérmetr Ags 1, typ elektromagneticky
2) Voltmetr Vg s 1, typ elektromagneticky nebo s usmérfiovacem
3) Wattmetr, digitalni

Strana vystupni (motor)

Pribéh napéti a proudu:

.
)| m\j

MéfFici pfistroje:

1) Ampérmetr Ayvw, typ elektromagneticky
2) Voltmetr Vv w, typ s usmérfiovacem (i tak vSak neni méFeni pfili pfesné)
3) Wattmetr, digitalni
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Méreni ve stejnosmérném meziobvodu ménic¢e — mezi svorkami P(+) a N(-)

Pribéh napéti :

Mé&fFici pfistroj:

Voltmetr V, typ magnetoelektricky

8.4. Testy izolace

Testy izolace jsou provadény v tovarné jesté pred distribuci, takze se jim snazte vyhnout. Pokud je naprosto
nezbytné tyto testy provést, fidte se dale uvedenym postupem. Davejte dobry pozor, abyste postup
neporusili, nebot’ by to s nejvétsi pravdépodobnosti mélo za nasledek zni¢eni méniCe. Udélate-li chybu pfi
testech odolnosti proti vysokému napéti, maze byt méni¢ zniCen stejné jako pfi méfeni izolacniho odporu.
Jsou-li testy odolnosti proti napéti nutné, kontaktujte nejblizsi pobocku firmy FUJI Electric.

PFfi méfeni izolacniho odporu jednotlivych ¢asti ménice a jeho okolnich obvodl je tfeba dodrZovat tyto
pravidla:

Silovy obvod

1) pouzivejte zkuSebni napéti 500 V ss (tedy megaohmmetr s timto napétim)

2) odpojte vSechny vodice pfipojené jak k silové svorkovnici, tak i ke svorkovnicim na desce fidicich obvodu

3) propojte mezi sebou pomoci spole€ného vodi¢e svorky L1, L2, L3, P1, (+), DB, U, V a W tak, jak je
nakresleno na nize uvedeném obrazku

4) test izolagniho odporu provedte pouze mezi spoleénym vodi€em propojujicim vySe uvedené silové svorky
a mezi svorkou zemé (G, ==)

5) izolani odpor méni€e je v pofadku, pokud naméfite 5 MQ nebo vice

_l__‘OQG

LI/R L2/5 L3/TDB P11 PG)N- U Vv W

e saasSaAas

Megaohmmetr

Ridici obvody

Na fidicich obvodech testy izolaéniho odporu nikdy neprovadéjte. Vyhnete se tak neopravitelnému
poskozeni ménice.

Pokud provadite test vodivosti fidicich obvodU, pouzivejte méfici pfistroj schopny méfit odpory kolem 1 MQ
avice.
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1) odpojte vSechny externi spoje s fidicim obvodem

2) zméfte vodivost mezi fidicimi obvody a zemi. VSe je v poradku, pokud naméfeny odpor je 1 MQ nebo
vice.

Externi silovy a fidici obvod a ostatni obvody pripojené k ménici

Odpojte od ménice vSechny externi obvody, aby nedoslo k jeho poskozeni v pfipadé, ze budete na externich
obvodech provadét testy izolaéniho odporu nebo odolnosti proti napéti.

8.5. Vymeény dilid ménice

Zivotnost jednotlivych dil mé&nice se lisi podle toho, o jaky dil se jedna. V neposledni fadé je jejich Zivotnost
zavisla také na pracovnim prostfedi a zejména na zplsobu, jakym je méni¢ pouzivan. V nize uvedené
tabulce jsou uvedeny standardni doby, po kterych konci Zivotnost nejvice namahanych dild méni¢e. Pokud
je ale méni¢ pretéZovan nebo pracuje pfi nadmérné okolni teploté, mize byt Zivotnost dill nizSi nez je
uvedeno v tabulce.

Nazev dilu Standardni interval vymény ZpUsob vymény / poznamka
Chladici ventilatory 3 roky Vyménit za nové
Hlavni kondenzatory v ss Vyménit za nové, podle vysledku
: 5 let
meziobvodu kontroly
Elektrolyticky kondenzator na 7 let Vyménit za nové, podle vysledku
ploSném spoiji kontroly
Pojistka 10 let Vyménit za novou
Ostatni dily ménice ) Vyménit za nové, podle vysledku
kontroly

8.6. Informace k zaruce na ménice FUJI Electric

Pokud mate s méniCem problémy, dojde k jeho poruse nebo jen potrebujete néjake informace tykajici se
ménice, kontaktujte vyhradniho dovozce ménic¢a FUJI Electric do CR:

AMTEK spol. s r.o. Tel: 05/47 125573
Videnska 125 Fax:.  05/47 125 556
Brno

619 00

Abychom byli schopni Vam dobfe poradit, zjistéte si prosim pfedem tyto informace:

1) typ ménice

2) sériove Cislo

3) datum nakupu

4) podrobnosti o zavadé

Zaruka na ménic¢e FUJI Electric je 12 mésicl od data nakupu nebo 18 mésicl od roku a mésice vyroby (viz.
typovy stitek ménice), podle toho, co je kratsi.

V téchto pfipadech viak nemiize byt zaruka uznana, i kdyz je$té neuplynula vySe uvedena doba:

1) Zavada ménice byla zpUsobena Spatnym pouzitim pfistroje nebo jeho nevhodné provedenou opravou i
dokonce jeho modifikaci

2) Meéni¢ nebyl pouzivan v rozsahu jeho provoznich podminek (parametry napajeni, zatéz, prostredi, ...)

3) Zavada byla zpUsobena padem ménice nebo jeho posSkozenim pfi transportu

4) Zavada byla zplsobena zemétifesenim, pozarem, zaplavami, pfimym slune¢nim svétlem, nadmérnym
napétim nebo jinou pfirodni katastrofou a jejimi sekundarnimi disledky.
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9. Technické parametry ménice

9.1. Technické parametry méni

s vykonem 0.4 — 22 kW

o
u
CT = Pohon s konstantnim zaté Znym momentem
VT = Pohon's promé&nnym zatéZnym momentem

Typ FRN G11S-4EN 0.4 0.75 1.5 22 4.0 5.5 7.5 1 15 18.5 22
Motor Jmenovity, CT [kW] 0.4 0.75 15 22 4.0 55 7.5 11 15 18.5 22
MaximaIng, VT [kW] - - - - - 75 11 15 18.5 22 -
Jm. vykon *2 [kVA] 1.0 17 26 3.9 6.4 9.3 12 17 21 28 32
Jm. napéti *3 [V] 3 faze, 380,400,415V / 50 Hz, 380, 400, 440,460V /60 Hz
Jm. proud *4 [A] 1,5 25 37 55 9 13 18 24 30 39 45
Vystup R/F%%teln[c;\s]t trvala ) ) ) ) B 16,5 23 30 37 44 )

PretiZitelnost

o/ 1 o/ 1
krétkodoba (CT) 200% jmen. proudu /0.5 s, 150% jmen. proudu / 60 s

Jm. frekvence [HZ] 50/60 Hz

Faze, napéti, frekv. 3 faze, 380 az480V, 50/ 60 Hz
Dovolené odchylky | Napéti +10% -15%, frekvence + 5%, nesymetrie fazi +2% *6
Odolnost proti Je-li nap, napéti vyssi jak 310 V, méni¢ pracuje bez omezeni.
podpéti *7 Je-li nap. napéti pod 310 V, mé&nié bude pracovat 15 ms.

Jm. vst. proud s ss
Vstup | fumivkou *8 [A]
Jm. vst. proud bez

ss tiumivky *8 [A] 18 | 35 | 62 | 92 | 149 | 215 | 279 | 391 | 503 | 599 | 693
Vykon nadfazené
soustavy, méni¢ 0,6 1,1 21 3,0 5,0 7,0 9,4 14 19 24 28
+ss tlumivka, [kVA]

0,82 1,5 2,9 4,2 71 10,0 13,5 19,8 26,8 33,2 39,3

Rizeni | Startovaci moment | 200% jmenovitého, se zapnutym dynamickym vektorovym Fizenim momentu

o | Bredny moment 150 *9 100 *9 20 *9

s [ [%]

2 | Max. doba .

& [ brzdéni [s] > S Bez omezeni
Brzdéni s i

Zatssovatel [%] | 5 3 5 | 3 | 2 3 2 Bezomezeni

Brdnv):/ mgment . 150 % jmenovitého momentu motoru

('s prislusenstvim)

Stejnosmérna brzda | Startovaci frekvence 0.1 az60 Hz, doba brzdéni 0.0 az 30.0 s, brzdny proud 0 az 100% jmenovitého
Knyti (IEC 60529) IP 40
ZpUsob chlazeni Pfirozené | Nuceny obtok vzduchu, vestavény ventilator (y)
Splnéné normy UL/cUL, CE (EMC. LVD), TUV, EN61800-2, EN61800-3
Hmotnost [kg] 22 | 25 | 38 | 38 | 38 | 65 | 65 | 10 | 10 | 105 | 105
*1 Specifikace pro méni¢ pouzity pro zatéz s proménnym momentem (VT):

Vystup, kratkodoba pfetizitelnost : 110% jmen. proudu/ 60 s

Rizeni, Startovaci moment: 50%

*2 Jmenovity vystupni vykon ménice pfi napéti 415V

*3 Vystupni napéti ménice je zavislé na napéti napajecim a nemuUze byt vyssi

*4 U motoru s nizkou impedanci (motory pro vysoké frekvence) se mlze stat, Ze z ménice Ize odebirat
jen proud mensi, nez jmenovity

*6 viz. EN61800-3

*7 Testovano pfi 85% jmenovité zatéze
*8 Tato hodnota byla uréena specialnim vypoctem podle firmy FUJI (informace u dodavatele)
*9 Plati pro standardné aplikovany motor (pouziti CT), je to primérna hodnota brzdného momentu pfi

zastaveni z 60 Hz na 0 Hz, mize se liSit podle pouzitého motoru (zavisi na jeho ztratach)
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w

s vykonem 30 — 220 kW

u
( CT = Pohon s konstantnim zaté Znym momentem J

VT = Pohon's prom&nnym zatéznym momentem

FRN G11S-4EN

- 30 37 45 55 75 90 110 132 160 200 220

TYP "ERN G11S4EV "1

30 - - - - - - - - - - -

Jmenovity, CT [kW]

- 30 37 45 55 75 90 110 132 160 200 220

Mot
OO "Maximalng, VT kW]

30 37 45 55 75 90 110 132 160 200 220 280

Jm. vykon *2 [kVA]

32 43 53 65 80 107 126 150 181 218 270 298

Jm. napéti *3 [V]

3 faze, 380,400,415V / 50 Hz, 380, 400, 440,460V / 60 Hz

Jm. proud *4 [A]

- 60 75 91 112 150 176 210 253 304 377 415

Vystup | PretiZitelnost trvala
V™1 Al

60 75 91 112 150 176 210 253 304 377 415 520

PretiZitelnost
kratkodoba (CT)

180% jmen. proudu /0.5 s, 150% jmen. proudu / 60 s

Jm. frekvence [HZ]

50/60 Hz

Faze, napéti, frekv.

3 faze, 380 az440V /50 Hz, 38022480V /60 Hz *5

Dovolené odchylky

Napéti +10% -15%, frekvence + 5%, nesymetrie fazi +2% *6

Odolnost proti
podpéti *7

Je-li nap, napéti vyssi jak 310 V, ménic¢ pracuje bez omezeni.
Je-li nap. napéti pod 310 V, méni¢ bude pracovat 15 ms.

Vst Jm. vst. proud s ss
SWP | lumivkou *8 [A]

54 54 67 81 100 134 160 196 232 282 352 385

Jm. vst. proud bez
ss tlumivky *8 [A]

86 86 104 124 150 - - - - - - -

Vykon nadfazené
soustavy, méni¢
+ss tlumivka, [kVA]

38 38 47 57 70 93 111 136 161 196 244 267

Rizeni | Startovaci moment

180% jmenovitého, se zapnutym dynamickym vektorovym fizenim momentu

Brzdny moment

10az15% 9

2|l

£ | Max. doba Bez omezeni
Brdsni & | brzdéni [s]
rzdéni ZatézZovatel [%] Bez omezeni

Brdny moment
('s pfisluSenstvim)

100 % jmenovitého momentu motoru

Stejnosmérna brzda

Startovaci frekvence 0.1 az 60 Hz, doba brzdéni 0.0 az 30.0 s, brzdny proud 0 az 100% jmenovitého

Knyti (IEC 60529)

IP 00 (IP 20 za pFiplatek)

ZpUsob chlazeni

Nuceny obtok vzduchu, vestavény ventilator (y)

Splnéné normy

UL/cUL, CE (EMC. LVD), EN61800-2, EN61800-3

Hmotnost [kg]

31 | 31 [ 36 [ 41 | 42 | 50 | 73 | 73 [ 104 | 104 | 145 | 145

*1 Specifikace pro méni¢ pouzity pro zatéz s proménnym momentem (VT):
Viystup, kratkodoba pretiZitelnost : 110% jmen. proudu/ 60 s
Rizeni, Startovaci moment: 50%

*2 Jmenovity vystupni vykon méni€e pfi napéti 415V

*3 Vystupni napéti ménice je zavislé na napéti napajecim a nemuize byt vyssi

*4 U motoru s nizkou impedanci (motory pro vysoké frekvence) se mlze stat, Ze z méni€e Ize odebirat
jen proud mensi, nez jmenovity

*5 Je-li napajeci napéti mensi nez 398 V / 50 Hz nebo 430 V / 60 Hz, musite pfepojit odbocku na
pomocném transformatoru fidici ¢asti ménice

*6 viz. EN61800-3

*7 Testovano pfi 85% jmenovité zatéze
*8 Tato hodnota byla uréena specialnim vypoctem podle firmy FUJI (informace u dodavatele)
*9 Plati pro standardné aplikovany motor (pouziti CT), je to primérna hodnota brzdného momentu pfi

zastaveni z 60 Hz na 0 Hz, m{ze se liSit podle pouzitého motoru (zavisi na jeho ztratach)
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9.3. Spolecné technické parametry ménicu

( CT = Pohon s konstantnim zaté Znym momentem
VT = Pohon's promé&nnym zatéZnym momentem
Polozka Vysvétleni

Rizeni

ZpUsob fizeni

Sinusové PWM Fizeni (U/f Fizeni, vektorové Fizeni bez a se zpétnou vazbou (za pfiplatek) )

Maximalni frekvence

CT: Nastavitelna, 50 az 400 Hz

Jmenovita frekvence

CT: Nastavitelna, 25 az 400 Hz

Startovaci frekvence

Nastavitelna 0.1 az 60 Hz, doba pfidrzeni 0.0 az10.0 s

Modulaéni frekvence PWM

CT: 0.75az15 kHz (do 55 kW) 0.75az10kHz (od 75 kW)
VT: 0.75az15kHz (do 22 kW), 0.75 az 10 kHz (30 az75kW), 0.75az6 kHz (nad 90 kW)

Vystupni frekvence

Presnost (stabilita)

Analogové zadani: + 0.2% nebo méné z maximalni frekvence (pfi 25 £ 10 °C)
Digitalni zadani: + 0.01% nebo méné z maximalni frekvence (pfi -10 az + 50°C)

Nastavovaci krok (rozliseni)

Analogové zadani: 1 /3000 zmaximalni frekvence (tj. 0.02 /60 Hz, 0.05 /150 Hz)
Digitalni zadani: 0.01 Hz (99.99 Hz nebo méné), 0,1 Hz (100.0 Hz nebo vice)

Charakteristika U/f

Vystupni napéti pfi jmen. frekvenci je samostatné nastavitelné, rozsah 320 az480 V
Vystupni napéti pfi max. frekvenci je samostatné nastavitelné, rozsah 320 az 480 V

Posileni momentu

Automatické: Automaticky se pfizpUsobuje zaté Znému momentu
Ruéni: 0.1 az20 /kéd/ (kvadraticka char, konst. moment, ...)

Nabéhové a dobéhové rampy

0.01 az3600 s
4 samostatné nastavitelné nabéhové a dobéhové rampy prepinatelné externim signalem.
Tvar ramp je volitelny : linearni, S — kfivka, zakfivené rampy

Stejnosmérna brzda

Startovaci frekvence 0.0 az60.0 Hz, doba brzdéni0.0az30.0 s
Brzdny proud: 0az 100 % (CT), 0az80 % (VT)

Ostatni funkce

Horni a dolni omezeni frekvence, ofset a zesileni frekvence, frekvence skoku, zachyceni
motoru, automaticky restart po vypadku napajeni, pfepinani motoru mezi siti a méni¢em,
kompenzace skluzu, rezim Setfeni energii, zabranéni regenerace, momentové omezeni, fizeni
momentu, PID regulator, zastavovani chladiciho ventilatoru, vektorové Fizeni 2 motord

Provoz

Zadavani pfikazu k chodu

Ovladaci panel: chod pomoci tla¢itek FWD nebo REV, zastaveni tla¢itkem STOP

Ridici svorky: vpfed / stop, vzad / stop, dob&h volnob&hem, reset chyby, pfepinani
prednastavenych frekvenci, nab&hovych / dobéhovych ramp, atd.

Zadavani vystupni frekvence

Ovladaci panel: tlacitka Oa O

Analogové vstupy: 0az10V (0az5V), 10 az0V (inverzni rezim),+ 10V (FWD/REV), 4 az
20 mA, 20 az 4 mA (inverzni rezim)

Motorovy potenciometr : frekvence se zvySuje / snizuje tak dlouho, jak dlouho trva ext. signal
Prednastavené frekvence : az 15 pfedn. frekvenci Ize aktivovat pomoci kombinace 4 signald
Sitova komunikace : pfes RS-485 (standard) nebo ModBus, DeviceNet apod. (za pfiplatek)
Predprogramovany chod: automaticky chod podle pfedem nastaveného vzoru (7 kroku)

Chod JOG: pomoci tla¢itek FWD nebo REV na oviadacim panelu nebo pfes Fidici svorky

Monitorovani provozniho stavu

4 transistorové vystupy : chod, pfekroceni frekvence, v€asna vystraha pfed chybou, ...
2 réleovy vystupy : alarmové + multifunkéni relé

1 analogovy vystup : vystupni frekvence, proud, moment, napéti, vykon, pfikon atd.

1 pulsni vystup : vystupni frekvence, proud, moment, napéti, vykon, pfikon atd.

Indikatory

LED displej

Vystupni frekvence, proud, napéti, zadana frekvence, synchronni otacky motoru, posuvna a
otaciva rychlost pohonu, vypocteny moment motoru, pfikon ménice, kéd chyby, vystup PID
regulace, zadana hodnota PID regulace a hodnota zpétné vazby PID regulace

LCD displej

Informace o chodu ménice, stru¢na napovéda, ¢teni a nastavovani parametrd, informace o
chybé, testovaci funkce, méreni zatéze motoru (max. / prdimérny proud béhem méfici periody),
diagnostické informace (doba chodu ménice a chladicich ventilatort, méfeni kapacity hlavnich
filtracnich kondenzator(, teplota uvnitf ménice a teplota chladice), atd.

Jazyk

6 komunikagnich jazykt (Japonstina, Anglitina, Néméina, Francoustina, ltalétina, Spanélétina)

LED indikatory

Indikace chodu ménice, indikace nabitych kondenzator(i v ss meziobvodu ménice

Ochranné funkce

Nadproud, mezifazovy a zemni zkrat, pfepéti, podpéti, pfetizeni, prehfati, preruseni pojistky,
pretizeni motoru, externi chyba, ztrata napajeci faze, odpojeni motoru (pfi automatickém
ladéni parametr(), ochrana brzdného odporu, chyba paméti a CPU, chyba komunikace

s ovladacim panelem, chyba komunikace pfes sitové rozhrani, ochrana motoru PTC
termistorem, ochrana proti napétovym Spickam v napajeni, atd.
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Polozka

Vysvétleni

Misto instalace

Vnitfni prostory, nadmofska vySka do 1000 m, bez korozivnich plynd, prachu a bez pfimého
slune¢niho zafeni

Okolni teplota

-10 az + 50 °C (pro typy do 22 kW musi byt pfi teploté pfes 40 °C demontovany vent. krytky)

Okolni vihkost

5 az 95% relativni vihkosti, bez kondenzace

Tlak vzduchu

Provoz ménice a skladovani : 86 az 106 kPa
Transport: 70 az106 kPa

Okolni prostredi

Vibrace

3mmod 2 do 9 Hz, 9.8 ms?od 9 do 20 Hz, 2 ms™ od 20 do 55 Hz, 1 ms? od 55 do 200 Hz

Teplota pfi skladovani

-25 az+65°C

Vlhkost pfi skladovani

5 az 95% relativni vihkosti, bez kondenzace

v

9.4. Vnéjsi rozméry méni¢u do vykonu 22 kW véetné

| FRN 0.4 G11S — 4EN az FRN 0.75 G11S — 4EN

110 = D =
( 7 DI
~] [+]
-
~
Ridici £ £ =
svorkovnice = E E
(M3) = E =
Silova E E g
svorkovnice ? g 8 ==
2 = N
D2 >
15. 85
8 D3 >
39. 95 \ 15. 5
I-¢22
2N Vystup vodiga,
™~ NN vylamovaciotvory
Ql P nY
| a,.__\'_ (Y
< S
Typ D D1 D2 D3 D4
FRN 0.4 G11S — 4EN 130 36,5 80 94 71,5
FRN 0.75 G11S — 4EN 145 51,5 95 109 86,5
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| FRN 1.5 G11S — 4EN az FRN 4.0 G11S — 4EN

Ridici svorkovnice

(M3)

Svorkovnice
pomocného
napaieni

|

150
—

136

(M3. 5)

Silova svorkovnice

{M4)

= 3 (TP ERO OBE VRIS DIRIE 5

-

1V
q A

260

/

31 31

8

145

G 1.

Vystup vodicd,
=02 vylamovaci otvory

5
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| FRN 5.5 G11S — 4EN az FRN 7.5 G11S — 4EN

220 : 195
— peZ >
12 [ 196 12 = 104 ~;..
- 10 > ‘
Ridici svorkovnice EE :m ' |
—_— R
(M3) = =
p— =—u|
= ==
= ol O ==
Svorkovnice = M ©
pomocného napajeni = N N
(M3. 5) = -
= 0
Silova vovnice = |
ilova svorkovnice \IJ =
(M3) =
T = 139. 5 =
10 - 144 =
8|l 159 fﬁr

58 46 $2. 5
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-9

Vystup vodicd,
vylamovaci otvor

A

140

Vystup vodic,
vylamovaciotvory
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| FRN 11 G11S — 4EN az FRN 22 G11S — 4EN
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9.5. Vnéjsi rozméry ménic¢u s vykonem 30 kW a vice

| Provedeni s internim chlazenim
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T Rozméry [mm)] Mnt. Hmt.
yp W W2 [W1 ] W3 | W& | H1 | H2 | H3 | H5 | H6 | H11]| HA12 D | D4 | Srouby | [kg]
FRN30G11S-4EV
FRN30GT1S4EN | 210 | 326 | 240 8424 530 | 500 | 512 645 255 31
FRN37G11S-4EN s | o 118 V8 36
FRN45G11S-4EN 41
375 | 361 | 275 3774 270
FRN55G11S-4EN 655 625 637 770 42
FRN75G11S-4EN ) 720 | 690 | 702 120 835 50
FRNS0G11S4EN 710 | 675 | 685 8275 | 315 | 1335 73
FRN110G11S-4EN ’ ’
FRN132G11S-4EN 530 | 510 | 430 533.2
- 3251125 M12
FRN160G11S-4EN 104
970 | 935 | 945 1087,5 | 360 | 1785
FRN200G11S-4EN 680 | 660 | 580 | 290 | 683,2 145
FRN220G11S-4EN ’
| Rozméry stejnosmérnych tlumivek (standardni pfisluSenstvi pro méniée od 75 kW)
Dira

Obrazek A

MAX E
vorkovnice

]

MAX H
MAX |

F+5

Obrazek B

EAE

Detail svorkovnice

MAX E

Rozméry [mm] Hmt
Ménic, pouziti Tlumivka | Obr A B c D E F G H | J Srouby kgl
svork.
FRN75G11S-4EN (CT) | DCR4-75B | A 115 | 151 | 100 | 75 240 | 270 - M10 20
Eimgggﬂgﬁm (\c/:? DCR4-90B 190 | 160 23
FRN90G11S-4EN (VT) 125 | 161 80 10 250 %
(V1) DCR4-110B 280 25
FRN110G11S-4EN (CT) 120
FRN110G11S-4EN (VT)
FRN132G11S-4EN (CT) DCR4-132B 200 | 170 o 260 012 28
FRN132G11S-4EN (VT) B
FRN160G11S-4EN (CT) DCR4-160B 290 | 320 | 30 32
FRN160G11S-4EN (VT) 210 1 180 | 135 | 171
FRN200G11S-4EN (CT) DCR4-2008 140 | 90 12 295 | 330 3
FRN200GT1S-4EN (VT) DCR4-220B 300 | 350 40
FRN220G11S-4EN (CT) 220 | 190 40 015
FRN220G11S-4EN (VT) | DCR4-280B 145 | 181 | 150 | 95 320 | 370 45
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9.6. Sitova komunikace pres rozhrani RS-485 (standard)

Frekvenéni méni¢ fady G11S ma standardné vestavéné komunikaéni rozhrani RS-485. Pokud k nému
pFipojite néjaky nadfazeny fidici systém (PLC, PC, ...), Ize méni¢ pfes RS-485 pIné ovladat (Cist a ménit
parametry, monitorovat jeho chod, zahajovat a zastavovat chod, ...). Komunikacni protokol je detailné
popsan v technickém dodatku, ktery Vam na pozadani poskytne dodavatel.

V nize uvedené tabulce jsou zakladni udaje o komunikaci méni¢e G11S pfes rozhrani RS-485:

Polozka Popis
PouZitelny méni¢ Frekvencni méni¢ FUJI Electric Fady G11S
Fyzické rozhrani EIA RS-485
Maximalni délka kabelu 500 m
Pocet pfipojenych jednotek 1 Fidici systém a 31 ménicd
PFenosova rychlost 19200, 9600, 4800, 2400 a 1200 bps
Zpusob synchronizace Start — Stop (asymchronni)

Forma pfenosu Half — duplex

PFfenosovy protokol Dotaz — odpovéd

Znakova sada ASCII, 7 bit

Pocet datovych bit( 8 nebo 7

Pocet stop bitl 1 nebo 2

Délka pfenosového ramu 16 bytu pro obecné prenosy, 8 nebo 12 bytl pro vysokorychlostni komunikaci
Parita licha, sudd, bez parity

Metoda detekce chyb Kontrolni soucet
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10. Volitelné prislusenstvi ménice I

10.1. Volitelné prislusenstvi montované dovnitfr ménice

[10.1.1. Karta s reléovymi vystupy, OPC-G11S-RY

« pfevadi signaly z transistorovych vystupd ménic¢e (Y1 az Y4) na reléové (1 SPDT).

| 10.1.2. Karta s digitalnim rozhranim, OPC-G11S-DIO

e zadavani zadané hodnoty vystupni frekvence méni¢e pomoci binarniho kodu (16 bith)
«  monitorovani vystupni frekvence, proudu a napéti méni¢e pomoci binarniho kodu (8 bit()

[10.1.3. Karta s analogovym rozhranim, OPC-G11S-AlO

e dalSi pomocny vstup pro zadavani zadané hodnoty vystupni frekvence (+ 10V, 4 az 20 mA)
« analogové monitorovani vystupni frekvence, proudu a vypocteného momentu

| 10.1.4. Karta pro zpétnou otaékovou vazbu, OPC-G11S-PG

e pfi pouziti této karty a inkrementalniho snimace otacek Ize méni¢ provozovat v reZimu vektorového
fizeni se zpétnou vazbou

e umoznuje sledovat otacky hlavniho pohonu (Master)

[ 10.1.5. Synchronizaéni karta, OPC-G11S-SY

e umoznuje synchronizovat dva motory
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10.2. Volitelné prislusenstvi montované vné ménice

| 10.2.1. Prodluzovaci kabel pro ovladaci panel, CBIlII-10R-xx

Tento kabel slouZi k propojeni méniCe a ovladaciho panelu pro pfipad, Ze ovladaci panel demontujete a
umistite jej napfiklad na dvefe rozvadé&Ce. K dostani je rovny kabel s délkou 2 m a kroucené kabely se
jmenovitou délkou 1 m a 5 m. Ty Ize roztahnout az na délku 5 m resp. 10 m, ale pak se jiz na svou pUvodni

zcela nevrati.

Typ Jmenovita délka Maximalni délka
CBIll — 10R - 2S 2m 2m

CBIll - 10R-2C 1m 5 m (krouceny kabel)
CBIll - 10R - 28 2m 10 m (krouceny kabel)

[ 10.2.2. Svodié napétovych Spi¢ek, CN23232

Pfipojuje se na napajeni méni€e a ma za ukol svést nebezpecné napétové pulsy z napajeni na zem, aby

nedoslo k poskozeni ménice.

[ 10.2.3. Kryt IP20, P20G11-xx

Ménice s vykonem nad 30 kW v&etné& maji kryti IPO0. Pomoci tohoto adaptéru Ize jejich kryti zvySit na I1P20.

Kryt Méni¢
FRN30G11S-4EN

P20G11-30 FRN30G11S-4EV

P20G11-55 FRN37G11S-4EN az FRN55G11S-4EN

P20G11-75-4 FRN75G11S-4EN

P20G11-110 FRN90G 11S-4EN az FRN110G11S-4EN

P20G11-160 FRN132G11S-4EN az FRN160G11S-4EN

P20G11-220 FRN200G11S-4EN az FRN220G11S-4EN

[ 10.2.4. Montazni adaptér pro externi chlazeni, PBG11-xx

S jeho pouzitim je mozno méni¢ do rozvadéce instalovat tak, ze cely chladi¢ i s chladicimi ventilatory vy¢niva
ven zrozvadéCe a nezpusobuje ohfivani jeho vnitfniho prostoru. Tento adaptér se vyrabi jen pro ménice
s vykonem do 22 kW vcetng&, nebot méniCe s vykonem 30 kW a vice se upravi na externi chlazeni pouhym
posunutim upevnovacich list.

Adaptér Méni¢

PBG11-0,75 FRNO,4G11S-4EN az FRNO,75G11S-4EN
PBG11-3,7 FRN1,5G11S-4EN az FRN3,7G11S-4EN
PBG11-7,5 FRN5,5G11S-4EN az FRN7,5G11S-4EN
PBG11-22 FRN11G11S-4EN az FRN22G11S-4EN
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[ 10.2.5. Sinusovy filtr, OFL-xxx-4

Pfipojuje se mezi vystup méni¢e a motor a slouzi k témto ucelim:

1) Pro potlaeni kmitani napéti a napétovych Spicek na svorkach motoru. Brani poSkozeni izolace motoru
(zviasté pak nema-li teplotni tfidu alespon F) v disledku lokalniho pFehfivani izolace vlivem napétovych
Spicek vzniklych pfi spinani vykonovych polovodicu.

2) Pro potlaéeni kapacitnich proudd v motorovém kabelu, zatéZujicich vystup méni¢e. S pouzitim
sinusového filtru mGze byt délka vystupniho kabelu méni¢e az 400 m.

3) Pro redukci elektromagnetického ruseni z vystupu ménice.

Aby sinusovy filtr spravné pracoval, musi byt modulacéni frekvence PWM nastavena na hodnotu alespon 8
kHz u ménica s vykonem pod 30 kW a alespori 6 kHz u ménic¢u s vykonem 30 kW a vice.

[ 10.2.6. Sit'ova tlumivka

Pfipojuie se mezi zdroj napajeciho napéti (nadfazeny transformator) a méni¢. Pouziva se k ochrané
usmérfiovace ménice v téchto pfipadech:

1) Nadfazeny transformator ma vykon vysSSi jak 500 kVA nebo vykon transformatoru prevysuje
desetinasobek pfikonu ménice

2) Je-li ve stejném napdjecim systému jako méni¢ zapojen tyristorovy méni¢ bez komutacni tlumivky nebo
kompenzator jalového vykonu, ktery za chodu skokové zapina a odpina kondenzatorovou baterii.

3) Jestlize je nesymetrie fazi vétsi nez 3%.

o Maximalni napéti [V] — Minimalni napéti [V]
Nesymetrie fazi [%] = X 100
Primérna hodnota napéti vSech 3 fazi

4) Pro zlepSeni harmonické ucinnosti (zlepSi se na hodnoty kolem 0.75 az 0.85). Pokud je pouzita
stejnosmérna tlumivka, neni pro tento u€el nutno pouzivat vstupni stfidavou tlumivku.

[10.2.7. Stejnosmérna tlumivka, DCR4-xxx

Pfipojuie se do stejnosmérného meziobvodu méni¢e (mezi svorky P(+) a P1). SlouZi zejména ke zvySeni
harmonické uginnosti méniCe a zlepSeni tvaru proudu odebiraného ze sité, coZz ma viiv zejména na jeji
zaruSeni. Je také mozno pouzit napajeci vodice a pfisluSentvi (stykace, jistice, ...) na mensi proud. U ménici
s vykonem 75 kW a vy88im je stejnosmérna tlumivka v cené ménice a je tedy dodavana standardné — jeji
pouZiti je nutné. Rozméry stejnosmérnych tlumivek pro tyto méniCe jsou uvedeny v kapitole 9.5.

[ 10.2.8. Brzdna jednotka, BU3-220-4 a BUxxx-4C

Aby mohl méni¢ v kratkém &ase zpomalovat nebo zcela zastavovat pohon, musi byt vybaven brzdnou
jednotkou a brzdnym odporem, ve kterém se mafi pfebyte€na energie pfi brzdéni. Mé&nice s vykonem do 7.5
kW v€etné maiji jiz brzdnou jednotku i brzdny odpor vestavénou. U ménic¢i s vy$Sim vykonem se musi
brzdné jednotka i odpor pfipojit externé.

Brzdna jednotka Pouziti pro ménice Min. hodnota odporu
BU3-220-4 FRN11G11S-4EN az FRN22G11S-4EN 220
BU37-4C FRN30G11S-4EV az FRN37G11S-4EN 12Q
BU55-4C FRN45G11S-4EV az FRN55G11S-4EN 75Q
BU90-4C FRN75G11S-4EV az FRN90G11S-4EN 5Q
BU132-4C FRN110G11S-4EV az FRN132G11S-4EN 39 Q
BU220-4C FRN160G11S-4EV az FRN220G11S-4EN 22Q
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[ 10.2.9. Brzdny odpor

Aby mohl méni¢ v kratkém &ase zpomalovat nebo zcela zastavovat pohon, musi byt vybaven brzdnou
jednotkou a brzdnym odporem, ve kterém se mafi pfebyte¢na energie pfi brzdéni. Mé&nice s vykonem do 7.5
kW v€etné maiji jiz brzdnou jednotku i brzdny odpor vestavénou. U ménici s vySSim vykonem se musi
brzdna jednotka i odpor pfipojit externé.

Vestavény brzdny odpor v3ak nékdy nemusi svym vykonem a teplotni odolnosti vyhovovat. V takovém
pfipadé je nutné jej odpojit a pfipojit odpor externi. V takovém pfipadé je vSak nutné dodrzet minimalni
hodnotu odporu, aby nedoslo k poSkozeni vestavéné brzdné jednotky meénice.

Ménic¢ Std. hodnota brzdného odporu
FRNO0.4G11S-4EN az FRN0.75G11S-4EN 200 Q
FRN1.5G11S-4EN az FRN2.2G11S-4EN 160 Q
FRN3.7G11S-4EN 130 Q
FRN5.5G11S-4EN 80 Q
FRN7.5G11S-4EN 60 Q

[ 10.2.10. Feritové krouzky, ACL-40B a ACL-74B

PouZivaji se pro potlaceni radiového rueni. Feritovy krouZek by mél byt zapojen v napdjecim obvodu
méniCe (mezi napajenim a odruSovacim filtrem) v pfipadé, Ze je motorovy kabel pomérné kratky (do 20 m).
Je-li kabel mezi méni¢em a motorem delsi, je nutno feritovy krouzek umistit i na motorovy kabel ménice (az
za pfipadny sinusovy filtr).

Krouzky se pouzivaji tak, Zze se jimi chranény kabel nékolikrat proviékne — pocet zavitli je uveden dale
v tabulce.

Feritovy Pocet Pocet s x 2
krouzek krouskii Zavita Doporuéeny priiez vodie [mm?]
1 4 2.0,35,55
ACL-40B
2 2 8, 14
1 4 8, 14
ACL-74B 2 2 22,38,60,55x2,8x2,14x2,22x2
4 1 100, 150, 200, 250, 325, 38 x 2, 60 x 2, 100 x 2, 150 x 2

[10.2.11. Odrusovaci filtr

Odrusovaci filtr brani pronikani ruSeni od méni¢e do napajeci sité. Zapojuje se do napajeciho obvodu
méniCe, tedy mezi méni€ a napajeci sit. Je-li pouZit feritovy krouzek, ma byt odrudovaci filtr zapojen mezi
méniCem a feritovym krouzkem.

I . Jmenovity | Maximalni Maximalni délka kabelu
Ménic Filtr ..
proud napéti EN55011, tfida B EN55011, tfida A
FRN0.4G11S-4EN
FRN0.75G11S-4EN EFL-0.75G11-4 SA
FRN1.5G11S-4EN .
3 faze,

FRN2.2G11S-4EN EFL-4.0G11-4 12A 480 V 10m 50m
FRN4.0G11S-4EN

FRN5.5G11S-4EN
FRN7.5G11S-4EN

EFL-7.5G11-4 35A
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Ménic

Filtr

Jmenovity

proud

Maximalni

Maximalni délka kabelu

napéti

EN55011, tfida B

EN55011, tfida A

FRN11G11S-4EN
FRN15G11S-4EN (CT)

EFL-15G11-4

50 A

FRN15G11S-4EN (VT)
FRN18.5G11S-4EN
FRN22G11S-4EN

EFL-220G11-4

72A

FRN30G11S-4EV
FRN30G11S-4EN (CT)

RF 3100-F11

100 A

10m

50 m

FRN30G11S-4EN (VT)
FRN37G11S-4EN
FRN45G11S-4EN
FRN55G11S-4EN
FRN75G11S-4EN
FRN90G11S-4EN (CT)

RF 3180-F11

180 A

3 faze,
480V

FRN90G11S-4EN (VT)
FRN110G11S-4EN
FRN132G11S-4EN (CT)

RF 3280-F11

280 A

FRN132G11S-4EN (VT)
FRN160G11S-4EN
FRN200G11S-4EN
FRN220G11S-4EN (CT)

RF 3400-F11

400 A

FRN220G11S-4EN (VT)
FRN280G11S-4EN
FRN315G11S-4EN

RF 3880-F11

880 A

100 m

| Rozméry filtrti fady EFL

0@ ojoje

PE LI L2 L3
LINE

LOAD
@ Lie L2ss LaT

N
—
[———=
—
[——]
==
—
—
—
—
=

Filtr

Rozméry
LxWxH
[mm]

Mont. roztec¢
Y x X
[mm]

EFL-0.75G11-4

320 x 116 x 42

293 x90

EFL-4.0G11-4

320 x 155 x 45

293 x 105

EFL-7.5G11-4

341 x225x47.5

311 x167

EFL-15G11-4

500 x250 x 70

449 x 185

EFL-22G11-4

500 x250 x 70

449 x 185
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| Rozméry filtrd RF3100-F11 a RF3180-F11

Montazni Srouby : M6 x 4

- H
H1
- [« ]
; E T
Zemnici svorka
RF3100-F11 ; M8
RF3180-F11 ; M10\7r-§
off; m
0
Rozméry [mm]
Filtr
W W1 H H1 D
RF 3100 - F11 200 166 435 408 130
RF 3180 -F11 200 166 495 468 160
| Rozméry filtrt RF3280-F11 a RF3400-F11
Montazni Srouby : M6 x 4
Sroubova svorka \ ggé ﬁ
RF3280-F11; M12X8 >
RF3400-F11 ; M16 X 8 \ R -
(9]
@
o
Ve = .
(]
Tg]
5o
3
Tg]
<| i Fm
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| Rozméry filtrd RF3880-F11

Montazni Srouby : M6 x 4 688
\ 648
341 a1
% I
3 ¥ bl
8 C
" ¥
Lo
[\

Pasove svorky, otvor pro M16
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11. Elektromagneticka kompatibilita I

11.1. Obecné informace

V souladu s ustanovenimi popsanymi v European Commission Guidelines Document v nafizeni 89/336/EEC
se firma Fuji Electric Co., Ltd. rozhodla klasifikovat fadu méni¢i FRENIC 5000G11S jako ,celkové zafizeni*
(Complex Component). Toto zafazeni dovoluje nakladat s méni¢em jako s ,pfistrojem® a tudiz je mozné
oficialné deklarovat splnéni pozadavkd EMC pro montazni firmy frekvenénich ménicl i pro jejich zakazniky,
koneéné uzivatele.

Frekvenéni méni¢e G11S jsou vybaveny znamkou CE, oznacujici shodu s nafizenim EC 89/336/EEC,
pokud jsou instalovany s pfislusnym odruSovacim (RFI) filtrem a uzemnény podle instrukci v této pfirucce.
Kriteria, jejichZ splnéni poZzaduje toto nafizeni, jsou tyto:

EMC : EN61800 — 3 /1997
Imunita : Pramyslova napajeci sit (tfida A)
Emise: Domovni napajeci sit (tfida B), pro méni¢e do 22 kW vietné

Priimyslova napajeci sit (tfida A), pro ménice od 30 kW vcetné

11.2. Doporucéeni k elektrické instalaci ménic¢e z hlediska EMC

Aby se zarucila shoda s nafizenimi elektromagnetické kompatibility, musite dodrzet zakladni pravidla pro
pfipojeni vodi¢l — viz obsah. Nezapominejte dodrzovat bezpecnostni opatfeni bézna pfi praci s elektrickym
proudem. VSechny elektrické pfipojky k ménidi, filtru a motoru musi provést kvalifikovany technik.

1. Zkontrolujte Stitek na filiru — zda odpovida proud, jmenovité napéti a typové oznaceni vyrobku.

2. Zadni strana rozvadéce se musi pfipravit pro rozméry filtru. Davejte pozor, abyste neposkodili napisy u
montaznich otvorl a Celni stranu panelu. Zajistéte nejlepSi mozné uzemnéni filtru, tj. pomoci vodicl
s dostatenym prifezem. Je vhodné odstinit méni€ uzemnénym kovovym krytem (deskou) i v ramci
rozvadéce, aby pfipadné nedochazelo k ruseni ostatnich pfistroju v rozvadéci instalovanych.

3. Potom muizete filtr opatrné namontovat na misto a méni¢ dosadit na celni stranu filtru (pomoci
pFilozenych Sroubl)

4. Pfipojte kabel napajeni ke svorkam filtru oznacenym ,LINE* a ochranny vodi¢ na uzemnovaci svorku.
Vystup filtru oznaceny ,LOAD* propojte s napajecim vstupem ménice (svorky L1/R, L2/S a L3/T).

5. Je dulezité, aby veskeré vedeni bylo co nejkrat$i. Dbejte na to, aby vstupni napajeci kabel nebyl
v blizkosti vystupniho motorového kabelu — ten totiz neni odrusen a vyvolal by ruSeni v napajecim kabelu,
¢imzZ by zcela eliminoval filtracni schopnosti RFI filtru.

6. Oddélte silové kabely co nejlépe od ovladacich obvod( a snazte se vyhnout jejich paralelnimu vedeni,
abyste minimalizovali indukci ruseni. Kdekoli se musi silové a fidici kabely kfizit, snazte se dosahnout
kolmého kfizeni.

7. Frekvenéni méni€e G11S jsou navrZzeny k provozu ( a musi tak byt instalovany) v elektricky stinéném
kovovém rozvadédi.
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Uzivatelska pfirucka FRENIC 5000G11S-4
Kapitola 11, Elektromagneticka kompatibilita

Kovovy rozvadéé Stinéni
Vstupni A B L /

stvkacé - et .
L1 L1 L1/R U : ! /
a2 L2 L2/S V \ M
o L3 L3 L3IIT w
may 1N
PE =+ L
Odrus$ovaci Ménic¢
filtr
=
Obrazek 33.

Spravna instalace ménice z hlediska EMC.

Poznamky:

A, B  Feritové krouzky
Vedeni mezi odruSovacim filtrem a méni¢em a mezi ménicem a vystupem kabelll z rozvadéce ma
byt co nejkratsi, zemnici vodi€ musi byt co nejsilng;si.

AMTEK spol. s r.o.

Videnska 125
619 00 Brno
Tel: 05/ 47 125 555
Fax: 05/ 47 125 556
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