FVR-E7S

230V AC, 0,10kW bis 2,2kW
400V AC, 0,75kW bis 4,0kW
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Das Unternehmen

FUJt Electric ist einer der GroBen der Elektrobranche in
Japan, Mehr als 32000 Beschiftigte fertigen in 129
Betriebsstitten die unterschiedlichsten Produkte - von
elektrischen Grofgeriten bis hin zu Miniaturkompo-
nenten der Elektronik.

Die FUJ! Electric Fregquenzumrichter werden in den
Werken Suzuka und Kobe in Japan gefertigt. Mittlerwei-
le werden von den bekannten Produkiserien FRN und
FVR mehr als 20.000 Einheiten je Monat hergestellt
und weltweit vertrieben.

Die européischen Vertriebsaktivitaten werden seit 1987
durch eine Niederlassung in Frankfurt am Main forciert.
Flankiert wird das FUJI Electric Bliro durch kompetente
und sachkundige Vertriebspartner, die regional die
europdische Kundschaft betreuen.

Die Serie FVR E7S

Fuiji Electric Frequenzumrichter sind universell einsetz-
bar und zeichnen sich durch ein modernes, kompak-
tes Konzept aus. Das Spektrum der FUJI Electric
Frequenzumrichter ist bis zur Leistung 280 kW
erhéitlich .

Das Kernstiick der DS-Frequenzumrichter ist ein an-
wendungsspezifischer 32-Bit-DSP, welcher durch seine
hohe Rechenleistung in Verbindung mit extrem kurzer
Erfassungs-, Kalkulations- und Ansprechzeit ein sehr
hohes Anlaufmoment und strombegrenzende Betriebs-
weise sicherstellt.

B Es wird fir die Steuerung der Leistungsstufen ein
sehr kompaktes Design mit einen 32-Bit-DSP ver-
wendet.

M Fir die Leistungstransistoren und die Eingangs-
dioden wird ein Hybridbaustein verwendet, der
zusatzlich die Uberwachungs-und Ansteuerfunktio-
nen enthalt.

B Die Taktfrequenz ist bis 15 kHz einstellbar, sc daf
keine zusétzliche Gerdusche im Motor erzeugt wer-
den.

B Durch strombegrenzenden Betrieb kann der Motor
auf den laufenden Umrichter aufgeschaitet werden.

B Die Reaktionszeit auf Steuersignale betragt weniger
als4ms.

8 Diverse Schutzfunktionen verhindern die Schadi-
gung des Umrichters bei Kurzschluf und ErdschiuB
im Motor.

Zu lhrer Sicherheit

Die FUJI Electric Frequenzumrichter werden mit 230
Volt oder mit 400V 3-Phasen Netzspannung betrieben.
Intern im Frequenzumrichter treten bis zu 800 Volt
Gleichspannung in den 400 V 3-Phasen Geréten auf.

B Esistdaher unerlisslich, daB Sie die Sicherheitshin-
weise in den Handblichem strikt befolgen. Nichtbe-
achtung kannt&dliche Folgen haben.

Die Frequenzumrichter dirfen nur von ausgebildeten
Fachkréften angeschlossen und in Betrieb genommen
werden.

Im Umrichter werden hohe Spannungen erzeugt, die in
den Zwischenkreiskondensatoren auch nach der Tren-
nung vom Netz fir iingere Zeit anliegen.

B Warten sie nach der Trennung vom Netz bis die
CHARGE LED eroschen ist. Berihren Sie vorher
nicht die
Motorklemmen UV, W
NetzklemmenL1, NoderlL1,L2, L3 oder RS,T
2wischenkreisklemmen DB, +
Zur ldentifizierung sind die Leistungsklemmen
raumlich von den Steuerklemmen abgesetzt.

Vor der Inbetriebsetzung missen alle Parameter
Uberprift und auf flr den Anwender und die Anwen-
dung ungefahriiche Werte eingestelit werden.

B Besonders Test-und Leihgerite missen in allen Pa-
rameterwerten (iberpriift und eingestellt werden.

Die Kontrolle der Parameter und notwendige Verstel-
lung kann auch chne angeschlossenen Motor erfolgen.
Die Drehrichtung des Motors solite so gewahlt werden,
dal3 das FWD Signal bzw. die Taste RUN zur richtigen
Drehrichtung der Anwendung flihren. Bei Bedart

andern sie die Phasenfolge am Umrichterausgang.

M Fihren Sie die Drehrichtungskontrolle bei sehr
niedriger Frequenz aus und &ndem Sie bei Bedarf
die Phasenfolge am Umrichterausgang .

Soliten Sie Fragen zur Handhabung, Inbetriebsetzung
oder Anwendung haben, sprechen Sie bitte

FUJI ELECTRIC Frankfurt,
Tel: 069/668029-0, Fax: 069/6661020 oder den fur
Sie zustédndigen FUJI Electric Vertriebspartner an.
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FVR-E7S PARAMETER Auflistung

RIS

Auflésung | Werksein-

Parameternummer und -benennung Parameterwerte Einheit | stellung
FOD |Datenschreibschutz ? 32:222232:323 :?Sr?tli?r:‘églich : 0
T o B .
e IR
FO3 |max. Ausgangsfrequenz C-400Hz 1Hz 50 Hz
F 04 |Spannungs / Frequenz Arbeitspunkt {0 - 400 Hz 1 Hz 50 Hz

C: Ausgangssp. = max Eingangssp.
FO5 |max. Ausgangsspannung bis 240 V, Modelle FVR-7EX 1 Volt 230 Volt
bis 460 V, Modelle FVR4EX 2 Volt 400 Volt
F OB |Beschleunigungszeit 1 0,01-36008 0,018 6,008
F 01 IVerzgerungszeit 1 0,01-3600S 0018 6008
FO8 |Drehmomentanhebung 0, 1 reduzierte Kennlinie, 2 - 31 lingar - 13
F 09 |Kalibrierung Analogausgang FMa 0-99, entspricht ca. 6,5-10,3 V - 85
F 10 |Motor Polzahi 2-12Pole - 4
F 11 |Faktor fir Maschinendrehzahl 0,01 bis 200 0,01 0,01
FIZ |Taktfrequenz der PWM Werte, 0 bis 5 - 3
F13 |2 Beschleunigungs/Verzégerungsz. {0,01 bis 3600 S 0018 108
FH g:;‘::u:gzgfgﬂiﬁf nach 0: inaktv, 1: akiiv : 0
F 15 |elektronisches Thermorelais g :’::r:t::é;l:uz:tznagﬁg}’ - 0
F 16 |elektr. Th, Relais, Empfindlichkeit 30% bis 105% Umrichter Nennstrom 1% 105%
F 11 |Gleichstrombremse, (DCBremse)  {0: inaktiv, 1: aktiv - 0
F18 |Frequenzschwelle fir DC-Bremse |0 bis 60 Hz 1Hz OHz
F18 |DCBremse, Intensitat Obis 15 0
F 20 |DCBremse, Dauer 0,01bis308 0018 0,108
F 2l |Frequenzvorwahl 1 0,00 bis 400 Hz 0,01 Hz 0,00 Hz
f 22 |Frequenzvorwahl 2 0,00 bis 400 Hz 0,01 Hz 0,00 Hz
F 23 |Frequenzvorwah! 3 0,00 bis 400 Hz 0,01 Hz 0,00 Hz
F 24 |Frequenzvorwaht 4 0,00 bis 400 Hz 0,01 Hz 0,00 Hz
F 25 |Frequenzvorwahl 5 0,00 bis 400 Hz 0,01 Hz 0,00 Hz
F26 |Frequenzvorwahl 6 0,00 bis 400 Hz 0,01 Hz 0,00 Hz
F 21 |Frequenzvorwahl 7 0,00 bis 400 Hz 0,01 Hz 0,00 Hz
Die starkumrandeten Parameter kénnen wahrend des Betriebs gedndert werden. Alle
anderen Parameter kinnen nur im STOP Modus gedndert werden.
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1: Schreibschutz Funktion

Auflésung | Werksein-

Parameternummer und -benennung |Parameterwerte Einheit stellung
F 28 |Frequenz Ausgangssignal ? ::?;osugs:ﬁ;nghfgda - 0
F 29 |Fehlerspeicher Last In, First Qut fir 4 Fehlermeld. - -
F30 |Startfrequenz 0 bis 15 Hz 1Hz 1 Hz
F31 |strombegrenzung |0: inaktiv, 1: aktiv - 0
F32 |Wert der Strombegrenzung 30 bis 105% 100% 150%
F 33 |Ansprechzeit der Strombegrenzung |0 bis 99, entspricht ca. 0,2 bis 110 8 1 0
F 34 |Ofiset des Sollwertsignals 0 bis 100% des Wertes in Par. 4 1% 0%
F 35 |steilnelt des Sollwertsignals 0 bis 200% des Wertes in Par. 4 1% 100%
F 36 |Frequenzobergrenze 0 bis 100% des Wertes in Par. 4 100% 100%
F 31 |Frequenzuntergrenze 0 bis 100% des Wertes in Par. 4 1% 0%
F 38 [Motorcharakteristik 0 bis 10 1 5
F 39 |Ricksetzen auf Werkseinstellung 0: inaktiv, 1: aktiv - 0
FY0 |Restart Versuche 0 bis 10 1 0
F 4l |Beschieunigungs/Verzégerungskurve |0: linear, 1: SForm1, 2: S-Form 2 - 0
FY2 |Bremsmoment 0: Standard, 1: erhdhtes Moment - 0

0 2. Hoch/Tieflaufzeit
F Y3 [Funktion des RT1 Anschlusses 1: weitere Festfraquenzen . 0

2: 2. Spannungs/Frequenz Arbeitsp.
F4Y4 {Frequenzvorwahl 8 0,01 bis 400 Hz 0,01 Hz 0,00 Hz
F 45 Frequenzvorwahl 9 0,01 bis 400 Hz 0,01 Hz 0,00 Hz
F 46 |Frequenzvorwahl 10 0,01 bis 400 Hz 0,01 Hz 0,00 Hz
F47 |Frequenzvorwahl 11 0,01 bis 400 Hz 0,01 Hz 0,00 Hz
F48 |Frequenzvorwahl 12 0,01 bis 400 Hz 0,01 Hz 0,00 Hz
F 4S8 |Frequenzvorwahl 13 0,01 bis 400 Hz 0,01 Hz 0,00 Hz
F 50 |Frequenzvorwahl 14 0,01 bis 400 Hz 0,01 Hz 0,00 Hz
FS! |Frequenzvorwahl 15 0,01 bis 400 Hz 0,09 Hz 0,00 Hz
F 52 |2. Spannungs/Frequenz Arbeitspunkt |0 bis 400 Hz 1 Hz 0Hz
F 53 |Automatik Stoppubr 0: inaktiv, 0,01 bis 3600 S 0,018 0s
F 54 [Funktion des RUN Anschlusses ? E::gﬁi:i;g:ﬁfban d - 0
F 55 |Frequenzschwelle fir RUN Signal 0,00 bis 400 Hz 0,01 Hz 50 Hz
F 56 |Hysterese flir RUN Signal 0 bis 30 Hz 1 Hz 10 Hz
F57 [Funktion des THR Anschiusses 0: externe Fehierkette - 0

Die stark umrandeten Parameter kénnen wahrend des Betriebs verandert werden. Alle
anderen Parameter kdnnen nur wahrend des STOP Modus geéndert werden.
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Parameterbeschreibung

Die Frequenzurnrichterserie ist vollstindig digital aufge-
baut und wird durch Parameter an die Antriebsaufgabe
angepaBt. Die besagten Parameter werden durch die
Bedieneinheit, die abnehmbar auf dem Inverter mon-
tiert ist, veréndert. Gleichzeitig dient diese Bedienein-
heit auch zur Anzeige von Motorstrom,
Ausgangsspannung und dem Code der Schutzfunkti-
on, wenn eine solche angesprochen hat.

im nachfolgenden Text wird auf die Handhabung der
Bedieneinheit und auf die Parameter eingegangen.

W Parameter0,F 00
Flr Fertigungstests vorgesehen. Bitte nicht verstellen.

W Parameter 1,F 0, Frequenzsoliwert
Die Sollwertfrequenz kann sowoh| durch die
Bedieneinheit wie auch durch analoge, elektrische Si-
gnale bestimmt werden. Mit Paramester 1 kann der Soll-
wert ausgewahlt werden,

0: Sollwert durch die Bedieneinheit

1: Soltwert durch analoge, elektrische GréBen

B Parameter 2,F 02, Steuersignale
Mit diesem Parameter wird festgelegt, ob der Umrichter
durch elektrische Start-/ Stopsignale oder durch die
Bedieneinheit gesteuert wird.
Die Umschaltung ist nur dann méglich, wenn
auBer THR kein weiteres Steuersignal aktiv ist.
0: Betrieb durch die Bedieneinheit
1. Betrieb durch elektrische Steuersignale

W Parameter 3, F 03, maximale Ausgangsfrequenz
Der Umrichter kann Ausgangsfrequenzen bis zu
400 Hz erzeugen. In diesem Parameter wird die Aus-
gangsfrequenz im Bereich O bis 400 Hz in Schritten
von ein Hertz begrenzt,
Werkseinstellung: 50 Hz, Europa-Version
Einstellbereich: 0 - 400 Hz, Aufldsung 1 Hz

W Parameter4,F 04, U / F - Arbeitspunkt
Eingegeben wird in diesem Parameter der Frequenz-
wert, bei welchem der Motor die Nenngpannung erhal-
ten soll. Die Angabe ist Uiblicherweise dem Typenschild
des Motors zu entnehmen, z.B. 380V/50Hz.
Werkseinstellung: 50 Hz Europa-Version
60 Hz Japan/USA-Version

Einstelibereich: 0 - 400 Hz, Aufldsung 1 Hz

B Parameter 5, F 05, Max. Ausgangsspannung
Die Ausgangsspannung des Umrichters kann in der
Amplitude begrenzt werden. Die Werkseinstellung 0
bedeutet, daB der Ausgangsspannungwert die GréBe
der Eingangsspannung annehmen kann

Werkseinstellung: 0

Einstellbereich: 0, 1 bis 240 Volt, bzw.

0-400 volt

B Parameter 6, F05, Beschleunigungszeit
Die Zeit in welcher der Umrichter seine maximale Aus-
gangsfrequenz, welche im Parameter 3 fixiert ist, er-
reicht,
Werkseinstellung: 6 Sekunden
Einstellbereich: 0,01 bis 3600 Sekunden
Auflsung: 0,01s im Bereich 0-9,99s
0,1s im Bereich 10-99,9s
1s im Bereich 100 - 999s
10s im Bereich 1000 - 3600s

B Parameter 7, F 07, Verzégerungszeit
Analog zu Parameter 6 kann hier die Verzdgerungszeit
definiert werden.,
Werkseinstellung: 6 Sekunden
Einstellbereich: 0,01 bis 3600 Sekunden
Auflésung: 0,01 Sekunden
0,1sim Bereich 10-99,9s
1s im Bereich 100 - 999s
10s im Bereich 1000 - 3600s

W Parameter8, F 08, Drehmomentanhebung
Zur Kompensation von Leitungsverlusten und ohm-
schen Widerstdnden des Motorkreises kann die Aus-
gangsspannung des Umrichters im niedrigen
Frequenzbereich angehoben werden. Die Einsteliwerte
0 und 1 sind fUr die quadratischen Kenntinien von Pum-
pen und Liifterantrieben reserviert.

Werkseinstellung: 13

Einstellbereich: 0,1,2-31

W Parameter 9, F 09, Kalibrierung der Spannung des

Analogausgangs FMa
Proportional zur Ausgangsfrequenz wird am Ausgang
FMa ein Signal der Amplitude 0-10 Volt zur Anzeige er-
2eugt. Der Wert 0 entspricht einer Ausgangsspannung
von ca. 6,5 Volt, der Wert 99 entspricht ca. 10,5 Volt, je-
weils bezogen auf die maximale, im Paramster 3, defi
nierte Frequenz.

Werkseinstellung: 85

Einstellbereich: 099

B Parameter 10, F 10, Anzahl der Motorpole
Fir die rechnerisch korrekte Anzeige der Drehzahl
muB hier die Anzahl der Motorpole angegeben werden
Angezeigt wird auf dem LED-Display die Syn-
chrondrehzahl,

Werkseinstellung: 4

Einstellbereich: 2-12

W Parameter 11, F 7], Faktor f(ir die LED-Anzeige

Die Anzeige der Bedieneinheit kann benutzt werden,
um physikalische Werte, die proportional zur Aus-
gangsfrequenz sind, anzuzeigen. Z.B. kann dic Ge-
schwindigkeit eines Transportbandes in m/s angezeigt
werden. Der dargestellte Ziffernwert ist das Produkt aus

-4 -
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Ausgangsfrequenz und dem in diesem Parameter ein-
getragenen Wert. '
Werkseinstellung: 0,01
Einstellbereich: 0,01 - 200
Aufldsung: 0,01

B Parameter 12, F 12, Takifrequenz der PWM
Die Schaltfrequenz der Leistungstransistoren kann
verdndert werden. Drei Einstellwerte sind fUr niedrige
Taktfrequenz reserviert (ca. 2 kHz). Mit dem Parameter-
wert 4 wird die Taktfrequenz proportional zur Aus-
gangsfrequenz verdndert, um Hochfrequenzmotoren
optimal zu betreiben, mit dem Parameterwert 5 wird die
Taktfrequenz auf 15 kHz umgeschaltet.
Werkseinstellung: 3
Einstellbereich: 1, 2, 3, 2kHz Taktfrequenz,
4 fur variable Taktfrequenz
5 fur hohe Takifrequenz

W Parameter 13, F 13, 2. Beschleunigungs- / Verzé-
gerungszeit

Uber das Signal RT1 kann ein zweiter Wertesatz filr Be-

schleunigung und Verzogerungszeit bestimmt werden,

wobei die Werte fiir die beiden Zeiten gleich sind.

Bezugsgrofe fir diese Zeiten ist der Frequenzwer in

Parameter 3.

Werkseinstellung: 10 Sek
Einstellbereich: 0,01 bis 3600 Sek
Auflésung: 0,01 Sek

0,1s im Bereich 10 - 99,93
1s im Bereich 100 - 999s
10s im Bereich 1000 - 3600s

B Parameter 14, F 4, Autc-Restart nach Spannungs-
einbruch
Mit diesem Parameter kann festgelegt werden, wie der
Umrichter nach einem kurzzeitigen Spannungsein-
bruch reagieren soll; automatisch Wiederanlaufen oder
Stoppen.
Werkseinstellung: 0, kein Wiederanlauf
Einstellbereich: 0, kein Wiederanlauf
1, autom, Wiederanlauf

B Parameter 15,F 15, Elektronisches Thermorelais
Der Umrichter verfligt Uber ein elektronischen Thermo-
relais, welches zuverldssig im Bereich 30% bis 105%
Nennstrom den Motor schiitzt und abschaltet. Berlick-
sichtigt wird die verminderte Kihlwirkung des Lifter-
rades normaler, oberflichengekihlter, Motoren, wenn
mit verminderter Frequenz gefahren wird.
Werkseinstellung: 0, inaktiv
Einstellbereich: 0, inaktiv
1, Aktiv fiir oberflachenge-
kilhlte Motoren
2. Aktiv fir fremdgekihite Mo-
toren

B Parameter 16, F 15, Elektr. Thermorelais Stromwert
In Verbindung mit Parameter 15 wird in diesem Para-
meter der thermische Stromwert eingestellt bei wel-
chem der Umrichter den Motor schiitzen und
abschalten soll.
Werkseinstellung:
Einstellbereich:

B Parameter 17,F I, Gleichstrombremse
Zum Abbrernsen des Motors kann neben der generato-
rischen Betriebsart zusétzlich eine Gleichstrombremse
(Wirbelstrombremse) mit einstellbarer Intensitadt und
Dauer und einstellbarer Frequenz aktiviert werden.
Werkseinsteliung: 0, keine Gleichstrombremse
Einstellbereich: 0, keine Gleichstrombremse
1, Gleichstrombremse aktiv

105 % Umrichternennstrom
30% bis 105% Nennstrom

B Parameter 18, F18, Frequenzwert fur die Gleich-
strombremse

Auch wihrend der Verzégerungsphase wird durch den
Umrichter kontinuierlich Ausgangsfrequenz und -span-
nung mit abnehmender Tendenz erzeugt. In diesem
Parameter kann festgelegt werden, unterhalb welchem
Frequenzwert in der Verzdgerungsphase unverzlglich
die Gleichstrombremse einsetzt.

Dieser Parameter setzt voraus, da3 der Parameter 17

auf 1 gesetztist,
Werkseinstellung: OHz
Einstellbereich: 0-60Hz

B Parameter 19,F 19, Gleichstrombremse Intenstéit
Die Erregung der Gleichstrombremse kann in weiten
Bereichen variiert werden und nimmt mit grofien Zah-
lenwerten zu.
Achtung: Ist die Erregung zu groB, kann der Umrichter
wegen Uberstrom abschatten.

Werkseinstellung: 0O

Einstellbereich: 0-15

B Parameter 20, F 20, Dauer der Gleichstrombremse
Neben der Intensitéit kann noch die Dauer der Gleich-
strombremse festgelegt werden.

Werkseinstellung: 0,1 Sek

Einstellbereich: 0,01 bis 30 Sek

Parameter 21, F 21, Frequenzvorwahl 1
Parameter 22, F 22, Frequenzvorwahl| 2

Parameter 23, F 23, Frequenzvorwahl 3

n
[ |
a
B Parameter 24, F 24, Frequenzvorwah| 4
B Parameter 25, F 25, Frequenzvorwahl &
B Parameter 26, F 26, Frequenzvorwahl 6
|

Parameter 27, F 21, Frequenzvorwah! 7
Im Umrichter kénnen 7 verschiedene, frei definierbare
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Frequenzwerte gespeichert werden (Multi Speed Set-
ting) Durch die Beschaltung der Kontakte X1, X2 und
X3 kann der gespeicherte Frequenzwert abgerufen
werden,
Wird keiner der AnschluBpunkte X1 bis X3 ausgewshit,
ist die Ausgangsfrequenz von der Bedieneinheit oder
der analogen Soltwertbeschaltung abhéngig.

Werkseinstellung: 0 Hz

Einstellbereich: 0,01 bis 400 Hz

Aufidsung: 0,01 Hz

B Parameter 28, F 28, Auswahl des Ausgang fur die

externe Freguenzanzeige
Der Frequenzumrichter hat zwei Ausgiange FMp und
FMa zur Anzeige der Umrichterfrequenz. Der Signal-
ausgang FMa gibt eine Spannung im Bereich 0- 10
Volt ab. Der Pulsausgang FMp gibt Impuise mit der Fre-
quenz 0- 1440 Hz ab, die Uber einen digitalen Z&hler
gezahlt werden kénnen. Fir beide Signale ist der Fre-
quenzwert in Parameter 3 die BezugsgréBe. Es kann
entweder der FMa oder der FMp Ausgang genutzt wer-
den,

Werkseinstellung: 0

Einstellbereich: 0, Frequenz an FMa (0-10V)

1, Frequenz an FMp (Impulse)

B Parameter 29, F 29, Fehlerspeicher

Der Frequenzumrichter speichert die letzten vier Fehier-
meldungen in einem internen Speicher. So kénnen
auch nach einem Netzausfall die letzten vier Fehlerer-
eignisse rekonstruiert werden.

B Parameter 30, F 30, Startfrequenz

Mit dem Startbefehl beginnt die Frequenzerzeugung
bei 1Hz. Die Frequenz nimmt zu gemR den Beschleu-
nigungsbedingungen. Soll nicht mit 1 Hz gestartet wer-
den, ist dieser Parameter zu veréndern.

Achtung: Zu hohe Startfrequenz filhrt zu Uberstrom.
Die Betriebsfrequenz kann unterhalb der Startfrequenz
liegen.

Werkseinstellung: 1 Hz
Einstellbereich: 0-15Hz
Aufldsung: 1Hz

W Parameter 31, F 31, At der Strombegrenzung

Der Frequenzumrichter ist in der Lage an der Strom-
grenze, die im Bereich 30% bis 150% des Nennstroms
einstellbar ist, zu arbeiten.

Daflir gibt es 2 Betriebsarten, die sich wie folgt unter-
scheiden:

1. Stromgrenze aktiv sowohl bei der Beschleuni-
gung wie auch wahrend des Betriebs mit kon-
stanter Frequenz. Parameterwert = 1

2. Stromgrenze nur aktiv wihrend des Betriebs mit
konstanter Frequenz, Parameterwert = 2

Werkseinstellung: 0, Strombegrenzung inaktiv

Einstellbereich: 01,2

B Parameter 32, F 32, Wert der Stromgrenze

Wenn im Parameter 31 die Stromgrenze aktiviert
wurde, kann in diesem Parameter die Stromgrenze als
Prozentwert des Umrichternennstroms definiert wer-
den.

Werkseinstellung:  150%

Einstellbereich: 30% bis 150% des |,
Auflésung:; 1%

W Parameter 33, F 33, Ansprechzeit der Strombegren-
2ung

In Zusammenhang mit den Parametem 31 und 32 wird
in diesern Parameter festgelegt, wie schnell der Umrich-
ter auf das Uberschreiten der Stromgrenze reagiert und
die Ausgangsfrequenz und -spannung auf einen gerin-
geren Wert einstellt,

Werkseinstellung: 0

Einstellbereich: 0 bis 99 (entspricht ca. 0,2 bis

110 Sek)

W Parameter 34, F 34, Frequenz Offset des Sollwert-
signals
Fir die (bliche analoge Ansteuerung des Frequenzum-
richters kann ein Offset als Prozentwert des in Parame-
ter 3 angegebenen Maximalwertes der Frequenz
festgelegt werden.Damit erreicht man, da mit dem
Sollwertsignal 0 Voit schon Frequenz und Spannung
erzeugt werden,

Werkseinstellung: 0

Einstellbereich: 0% - 100%

B Parameter 35, F 35, Steilneit des Sollwertsignals
Fir die analcge Ansteuerung des Umrichters (ber
0- 10V oder 4 - 20 mA kann die Steilheit der Kennlinie
bestimmt werden. Als Bezug giit der Frequenzwert in
Parameter 3. 100% bedeutet, daB bei Ansteuerung mit
dem maximalen Analogwert die Ausgangsfrequenz
den Wert in Parameter 3 erreicht.

Werkseinstellung:  100%

Einstellbereich: 0% bis 200%

B Parameter 36, £ 36, Frequenzobergrenze
Unabhéngig von der maximalen Ausgangsfrequenz,
die in Parameter 3 festgelegt ist, wird in diesem Para-
meter eine zweite obere Frequenzgrenze festgelegt.
Eingestellt wird ein Prozentwert, der sich auf Parame-
ter 3 bezieht.

Werkseinstellung:  100%

Einstellbereich: 0% bis 100%

Aufldésung: 1%

M Parameter37,F 37, Frequenzuntergrenze

Analog zu Parameter 36 kann eine untere Frequenz-
grenze definiert werden. Diese Frequenzgrenze wird
nicht unterschritten.
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100%
0% bis 200%

Werkseinstellung:
Einstellbereich:

B Parameter 36, F 35, Frequenzobergrenze
Unabhingig von der maximalen Ausgangsfrequenz,
die in Parameter 3 festgelegt ist, wird in diesem Para-
meter eine zweite obere Frequenzgrenze festgelegt.
Eingestellt wird ein Prozentwert, der sich auf Parame-
ter 3 bezieht.

Werkseinstellung: 100%
Einstellbereich: 0% bis 100%
Aufldsung: 1%

B Parameter 37, F 31, Frequenzuntergrenze
Analog zu Parameter 36 kann eine untere Frequenz-
grenze definiert werden. Diese Frequenzgrenze wird
nicht unterschritten.

Werkseinstellung: 0%

Einstellbereich: 0% bis 100%

Aufldsung: 1%

B Parameter 38, F 38, Motor Charakteristik
Der Umrichter kann durch Werte in diesem Parameter
noch weiter in der Dynamik optimiert werden.
Werkseinsteliung: 5
Einstellbereich: 0 bis 10

M Parameter 39, F 39, Initialisierung
Mit diesem Parameter kann der Werkszustand fUr alle
Variablen eingestellt werden.

Werkseinstellung: 0

Einstellbereich: 01

8 Parameter 40, F 42 Anzahl der Startversuche nach

Ansprechen bestimmter Schutzfunktionen
Geben Sie in diesem Parameter die Anzah! der
méglichen automatischen Startversuche nach dem An-
sprechen der Schutzfunktionen Uberstrom oder Uber-
spannung ein. Andere Trip-Ereignisse werden nicht
ber(cksichtigt.

Werkseinstellung: 0

Einstellbereich: 0O bis 10

M Parameter 41, F 41, Beschleunigungs- und Verzé-
gerungskennlinie

Neben dem linearen Zusammenhang zwischen

Beschleunigung / Verzégerung und Zeit kdnnen Sie

Frequenz

Zeit

noch zwei Sf6rmige Rampen mit unterschiedlicher
Steilheit auswéhlen.
Werkseinstellung:0

Einstellbereich: 0,1, 2
B Parameter 42, F 42, Standard oder erhéhtes Brems-
moment

in der Standardeinstellung steht das volle generatori-
sche Bremsmoment nur bis 65 Hz zur Verflgung.
DarOber hinaus wird das mégliche Bremsmoment redu-
ziert.
In der Einstellung "Erhéhtes Bremsmoiment® ist das
mogliche Bremsmoment {tber den gesamten Fre-
quenzbereich konstant. Diese Betriebsart erfordert
einen externen Bremswiderstand adaguater Leistung.
Woerkseinstellung: O
Einstellbereich: 0,1

M Parameter 43, F 43, Funktion des RT1 Anschlusses
in der Standardbetriebsweise wird mit dem Signal RT1
ein zweiter Wert fir die Beschleunigungs- und
Verzoégerungszeit angewahit,
Als zweite M3glichkeit kann das Signal RT1 die Funkti-
on eines weiteren Signals zur Auswahl| von Festfrequen-
zen annehmen (X1, X2, X3, RT1). Camit stehen dann
15 Festfrequenzen zur VerfGgung.
Mit der dritten Wahlmaglichkeit fir das RT1-Signal
kann ein zweiter U/ F Arbeitspunkt im Par. 52 fest-
gelegt werden.
Werkseinsteliung: 0O
Einstellbereich; 0, 2.Beschleunigungs-
Verzigerungszeit
1, weitere Festfrequenzen
(Par.. 44 bis 51)
2, 2. U/ F Arbeitspunkt
(Par..52)

Parameter 44, F 44, Festfrequenzvorwahl 8
Parameter 45, F 45, Festfrequenzvorwahl 9
Parameter 46, F 46, Festfrequenzvorwahl 10
Parameter 47, F 41, Festfrequenzvorwahl 11
Parareter 48, F 48, Festirequenzvorwahl 12
Parameter 49, F Y9, Festfrequenzvorwahl 13

Parameter 50, F 50 Festfrequenzvorwahl 14

B Parameter 51, F 5, Festfrequenzvorwahl 15

Die Handhabung erfolgt wie unter Parameter 21 bis 27
beschrieben. Voraussetzung zur Nutzung dieses Para-
meters ist die Einstellung von Parameter 43 auf "1".

B Parameter 52, F 52, zweiter U / F Arbeitspunkt
Analog zu Parameter 4 kann ein 2. Spannungs- Fre-
quenzarbeitspunit angewahit werden.
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Sinnvoll ist diese Funktion, wenn ein Umrichter Motoren
mit unterschiedlichen Kennlinien treiben soll, z.B.. an
einer Werkzeugmaschine. Zur Aktivierung dieser
Méglichkeit mu3 Parameter 43 auf den Went *2" einge-
stellt sein.

Woerkseinstellung: 50 Hz

Einstellbereich: 0 bis 400 Hz

Aufldsung: 1Hz

B Parameter 53, F 53, Automatik Stoppuhr
In diesem Parameter kann die max. Laufzeit zwischen
zwei Startsignalen festgelegt werden,
Die Stoppuhr wird durch Entfernen der Startsignale
oder durch Ausschaften des Umrichters zurlickgesetzt.
Werkseinstellung: 0O
Einstellbereich: 0,01 bis 3600 Sek

B Parameter 54, F 54, Funiktion des Transistoraus-
gangs RUN

In der Standardparametrierung schaltet der Transistor-

ausgang RUN durch, wenn die im Parameter 55 festge-

legte Frequenzschwelle Gberschritten wird.

Ausgeschaltet wird der Transistorausgang, wenn die

Schaltschwelle unterschritten wird.

N
% — EB5
5 _ F86__
O
0]
| -
L
ON Zeit
Hysterese
A Par. 56
" /
] ! o '
S
! ' o Zeit |
[or] [on] [on]

In einer weiteren Funktion mit dem Parameterwert "1,
wird der Ausgang RUN verwendet, um anzuzeigen, daf3
die Sollifrequenz innerhalb eines definierbaren Tole-
ranzbandes ist.

Werkseinstellung: 0

Einstellbereich: 01

B Parameter 55, F 55, Frequenzschwelle
In diesem Parameter wird die Frequenzschwelle fiir die
Schaltfunktion des Transistorausgangs RUN festgelegt.
Die Funktionsbeschreibung des Transistorausgangs ist
in Par. 54 verdeutlicht.

Werkseinstellung: 50 Hz

Einstelibereich: 0 bis 400 Hz

Aufidsung: 1 Hz

W Parameter 56, F 56, Hysterese
Wie in der Parameterheschreibung 54 ausgefiihrt, kann
der Ausgang RUN verwendet werden um das Errei-
chen der Solifrequenz anzuzeigen. Die Sollfrequenz
kann mit einem Toleranzfenster der max. GrdBe von
30 Hz versehen werden.
Eingesetzt wird diese Signalisierung bei Maschinen mit
langen Beschleunigungs- und Verzégerungszeiten, z.B.
Zentrifugen, Wuchtmaschinen, etc.

Werkseinstellung: 0 Hz

Einstellbereich: 0 Hz bis 30 Hz

B Parameter57,F 57, Betriebsart THR AnschiuB

In der Werkseinstellung des Umrichters wird der THR
Eingang verwendet, um den Umrichter mit der Fehler-
meldung OH2 stillzusetzen (ext. Fehlerkette).

In der zweiten mdglichen Betriebsart mit dem Parame-
terwert "1", wird der Eingang THR als Schreibschutz
verwendst. Ist THR mit der Signalmasse CM verbun-
den, kénnen alie Parameter verdndert werden. Wird die
Verbindung THR und CM gedffnet, sind die Parameter-
werte gegen Verdnderung geschitzt.
Werkseinstellung: 0

Einstellbereich: 0,1

Sollten Sie Fragen zu den Parametern oder zur Dimen-
sionierung haben, sprechen Sie bitte FUJI ELCTRIC
oder den fUr Sie zustandigen FUJI Vertriebspartner an.
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Handhabung der Bedieneginheit

Beim erstmaligen Einschalten des Frequenzumrichters
beginnt nach einer kurzen Verzigerung die 4-stellige
Siebensegmentanzeige zu blinken. Eingeschaltet ist
jetzt der Betriebsmaodus zur Steuerung des Umrichters.
Von dieser Betriebsart aus kann der Pregrammiermo-
dus angewsahlt werden,

Digital Monitor

Piccu'n

Panel PROG.MODE
Control
® &Hz @A @V

L t/min L m/minJ

ST
4

WG RN
\_/
FUNC Stop

B Programmiermodus

Nach dem Driicken der Taste PRG andert die LED An-
zeige die Darstellung und zeigt den Parameter1, F 00,
Schreibschutz. Mit den Tasten & und ¥ kénnen die
weiteren Parameter angewdhit werden.
Kontinuierliches Driicken der Tasten & und ¥ 453t die
Parameter automatisch hoch oder runter zdhlen.

Wenn ein Parameter verdndert werden soll, wird nach
der Anwahl des Paramters die Taste FUNC/DATA ge-
driickt. Es wird jetzt auf dem LED-Display der Wert des
Parameters dargestelit.

Mit den Tasten & und 7 kann jetzt der Wert verandert
werden und durch Dricken der Taste FUNC/DATA
wird der neue Wert fixiert, Gleichzeitig wird die néchste
Parameternummer angezeigt. Erneut kann jetzt der Pa-
rameterwert mit FUNC/DATA angesehen und bei Be-
darf verdndert werden.

Nachdem die Parameter angepasst sind, wird durch
Driicken der Taste PRG in den Betriebsmodus zuriick-
geschaltet.

B Betriebsmodus

Der Betriebsmodus unterscheidet zwei Hauptbetriebs-
arten. Zum einen kann der Inverter mit der angeschlos-
senen |ast gestartet und gestoppt werden, zum
anderen kann die LED Anzeige auf verschiedene
MefBwerte urmgeschaltet werden.

Start / Stop Betrieb

Vor dem Betétigen der RUN Taste kann die Sollfre-
quenz durch die Tasten 2 und ¥ auf den gewlnsch-
ten Woert eingestellt werden.

Mit der Taste RUN wird der Umrichter gestartet und die
Frequenz, die im Display angezeigt wird, erhéht sich
kontinuierlich bis zu dem Wert, der vor dem Startsignal
im Display angezeigt wurde. Wahrend des Betriebs
kann die Frequenz mit den Tasten @ und ¥ verindent
werden, jedoch nicht (iber den Wert, der in Parame-
ter 3, F 03, fixiert ist. Mit Betdtigen der STOP/RESET
Funktion wird die Frequenz kontinuierich bis zum Still-
stand des Motors reduziert. Die Beschleunigungs- und
Verzdgerungszeiten werden in den Parametern F 06
und F 07 eingestelit.

Wiahrend Frequenz und Spannung vom Umrichter ab-
gegeben werden, kann mit der Taste PRG die Anzeige
auf die Darstellung der Parameter und deren Inhalt um-
geschaltet werden. Mit der Taste FUNC/DATA kann
jetzt, analog zum Programmiermodus, der Wert aller
Parameter eingesehen und der Wert einiger Parameter
verdndert werden.

ACHTUNG

Mit der Bedieneinheit kann der Umrichter
nur gestartet und gestoppt werden,

Die Drehrichtung wird hardwaremaBig
Uber die Kontakte FWD (Forward) oder
REV (Reverse) bestimmt, indem einer die-
ser mit der Signalmasse, Kontakt CM (Con-
trol Minus), verbunden wird.

Gleichzeitig muB der Kontakt THR (Ther-
mo Relay) mit der Signalmasse verbunden
sein, da dieses Signal als Offner ausgelegt
ist,

Ab Werk ist der Umrichter mit einer Bricke zwischen
CM, THR und FWD ausgeristet. Diese ist nur fiir den
Betrieb mit der Bedieneinheit vorgesehen und mui
entfernt werden. Die RUN- und STOP-Tasten der Be-
dieneinheit sind nur im Modus FO02 = O aktiv (Be-
trieb durch die Bedieneinheit).

oo L 5] T
el [e L=l
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MeBwertanzeige Mit der Taste FUNG/DATA kann die
Darstellung auf dem 7-Segment Display von der Stan-
dardeinstellung Hz auf die nachfolgenden anderen Dar-
stellungen umgeschaltet werden.
1. Frequenzanzeige Hz
2. Anzeige des Motorstroms in Ampere
3. Anzeige der Ausgangsspannung in Volt
4. Anzeige einer gerechneten Drehzahl aufgrund
der Polzahl in Par. 10, £ 10, und der Frequenz
5. Anzeige einer gerechneten Geschwindigkeit aus
der Frequenz und dem Faktor in Par. 11, F11.

Steueranschlisse der Frequenzumrichters
Der Frequenzumrichter enthilt eine zweireihige Klemm-
leiste flr die Anschlisse von Steuersignalen.
Die Bezeichnungskiirzel der Klemmenleiste haben im
einzelnen folgende Bedeutung:
30A  SchlieBer mit 30C, Alarmrelais
30B  Offner mit 30C, Alarmrelais
RUN  Transistor, OC, schaltet gemaB Parameter
54. Schaltleistung: 27 V / 50 mA
Spannung 0 - 10 V, proportional zur Aus-
gangsfrequenz, Kalibrierung mit Par. 9
NC  Not Connected, kein interner Anschiuf
R3T/BX Riicksetzeingang nach Fehlerstop. Bei feh-
lerfreiem Betrieb wird der Umrichterausgang
freigeschaltet (Motor trudelt aus).
C1  + Stromeingang 4 - 20 mA, Bezug ist Klem-
me 11.
13+ Ausgang fUr Potentiometer, 1 kOhm,
Spannung 10V

FMa

12 Eingang des Potentiometerabgriffs
11 Bezugsmasse fir analoge Sollwerte

30C  Wurzel des Alarmrelais, die zugehdrigen
Kontakte sind 30A und 30B
FMd  getakteter Ausgang, proportional zur Fre-

quenz. Amplitude ca. 5 Volt

X1 Eingang zum Abruf einer gespeicherten Fre-
quenz

X2 Eingang zum Abruf einer gespeicherten Fre-
quenz

X3 Eingang zum Abruf einer Frequenz

RT1 Eingang, wird in seiner Funktion durch Para-
meter 43 festgelegt

REV Reverse, Drehrichtung links

FWD  Forward, Drehrichtung rechts

THR  Die Funktion wird durch die Festlegung im

Parameter 57 bestimmt,
CM  Common Minus, Bezugsmasse firr alle
bindren Steuersignale
Ubliche Beschaltung der Steueranschiiisse

Im allgemeinen wird dem Frequenzumrichter lber den
Analogeingang 11 und 12 ein Spannungssignal der
Amplitude 0 bis 10 Volt zugefihrt. Die gewiinschte
Ausgangsfrequenz wird im Parameter 3 festgelegt. Als
weitere Voraussetzung fur die Erzeugung von Aus-
gangsspannung und “requenz ist eines der Signale
FWD oder REV erforderlich.

Alternativ kann fir das Sollwertsignal ein Potertiometer
an den AnschiuBpunkten 11, 12und 13 angeschlos-
sen werden, Wie vor muB eines der Startsignale FWD
bzw. REV gegeben werden.,

Sollwert 0 - 10 Volt
Belastung: ca. 1 mA,
Alarm und RUN

Auswertung mit SPS

-10 -
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Grundsatzlich ist zum Starten notwendig, daf3 der Kon-
takt THR mit CM verbunden ist, da diese Funktion zum
Freischalten des Frequenzumrichters dient. In Verbin-
dung mit einem Thermistorauswertegerét ist damit ein
vollwertiger Motorschutz méglich.
Leistungsanschllsse des Umrichters

Die Einspeisung der Versorgungsspannung erfolgt bei
den Standardgerdten normgerecht an den Klemmen
L1 bis L3.

Bei den 3-phasigen "japanischen" Geraten erfolgt die
Einspeisung an den Klemmen R,S,T.

Der Anschluss fur den Schutzleiteranschluss ist geson-
dert markiert,

B Auf keinen Fall darf ein 230V - Gerat an 400Volt an-
geschlossen werden. Totalausfall mit Gefdhrdung
des Benutzers ist nicht auszuschlieBen.

B Der Schutzleiter mu3 gemaB den geltenden Richtli-
nien an den Umrichter und an den Motor ange-
schlossenwerden.

Der Motor wird an die Klemmen U, V, W angeschlos-
sen. Die angegebene Typenleistung des Frequenzum-
richters sollte nicht Uberschritten werden, da
leistungsgroBere Motoren aufgrund des groBen Blind-
strombedarfs den Frequenzumrichter in die Strombe-
grenzung treiben, ohne das die gewlnschte
Wirkleistung erreicht wird.

Verwenden Sie fUr die Verbindung zwischen Frequenz-
umrichter und Motor ein geschirmtes Kabel. Legen Sie
die Abschirmung des Kabels an beiden Enden so kurz
wie moglich auf Erdpotential. Vermeiden Sie
Kabellangen Uber 30 Meter.

M Schirm des Motorkabels beidseitig so kurz wie
moglich erden.

Im Schaltschrank kann ungeschirmtes , jedoch verdrill-
tes Motorkabel verwendet werden, wenn dieses Kabel
getrennt von Steuerleitungen und von der Netzeinspei-
sung verlegt wird.

Im meistverwendeten Konzept, ein Umrichter, ein
Mator, schiitzt eine umrichterinterne Simulation der
Motorerwahrmung diesen vor Uberlast. Eingestellt wird

dazu im Parameter 16, F 16, der zuldssige Motorstrom
als Prozentwert des Umrichternennstroms. Berlck-
sichtigt wird in dieser Schutzfunktion die verringerte
Kihlung bei niedrigen Drehzahlen.

Flr Mehrmoctorenantriebe kann diese Schutzfunktion
nicht genutzt werden, so daf3 herkémmliche Uber-
wachungen eingesetzt werden soliten. Mit dem Para-
meter 15, F 15, wird die thermische Simulation
deaktiviert.

- L1 u
—= N "
- w

!
4-20mA c1
GND
(PE)
Bremswiderstand
— FWD (+)
— REV
= RST/BX DB
T
= x2
— X3 Alarm Relais
— RT1
Laufmeldung
NC NOT CONNECTED
THR
NC @ Nichts anschlieBen
v FMa
8688 FMp GND(PE) 0—]_

Bremsbetrieb und Bremswiderstand

Die wahrend des Bremsbetriebs auftretende
Spannungserhdhung im Zwischenkreis wird bis zu
einem gewissen Niveau durch interne Verbraucher ab-
gebaut. Darliber hinausgehende Energien mussen
durch einen externen Bremswiderstand in Warme um-
gesetzt werden.

Dazu wird der Bremswiderstand Uber ein kurzes, ver-
drilltes 2-adriges Kabel an die Klemmen DB und + an-
geklemmt, Die Montage des Bremswiderstandes sollte
an einem gutbellfteten Ort erfolgen, wobei die
Kabellange 5 Meter nicht Uberschreiten darf.

-1 -
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B An den Anschlissen des Bremswider-
standes kann bis zu 800 Volt Gleichspan-
nung auftreten. LEBENSGEFAHR

B Der Bremswiderstand kann bis zu 400° heiB wer-
den. Verbrennungsgefahr

Aus vorgenannten Griinden verwenden sie bitte nur die
von FUJI Electric zugelassenen Bremswiderstande.

Die FUJI Electric Frequenzumrichter der Baureihe
FVR-E7S sind in der Abstufung der Ausgangsstrome
auf 4-Pol Motore dimensioniert. Dabei ist
berlcksichtigt, daB bei hoher PWM-Frequenz die Orts-
kurve des Motorstroms dem Kreis sehr nahe kommt
und die Stromaufnahme des Motors gegen(iber der Be-
triebsart mit niedriger Taktfrequenz niedriger ist. Das ist
in den Ausgangsstrémen der Umrichter bertlicksichtigt.
Alle FUJI Electric Frequenzumrichter dieser Baureihe
sind flr 60 Sekunden mit 150% Nennstrom und fir 0,5
Sek mit 200% Nennstrom belastbar.

Bei geeigneter Parametrierung ist ein Startmoment von
150% des Motornennmoments erreichbar,

Die FUJI Electric Frequenzumrichter sind, wenn die
Kunstoffabdeckungen oben und unten entfernt wer-
den, fir den Arbeitstemperaturbereich -10°C bis +50°C
ausgelegt. Bitte beachten Sie trotzdem, daB hohe Tem-
peraturen aufgrund physikalischer GesetzmaBigkeiten

aller Elektronikkomponenten flihrt.

Fur Dimensionierungshinweise, technische Ausklinfte
und weitere Erklérungen sprechen Sie bitte FUJI Elec-
tric GmbH, Tel: 069/669029-0, Fax: 069/6661020
oder lhren FUJI Vertriebspartner an.

Abmessungenund Werte

[

zu einer beschleunigten Alterung

empf.Mo-|  Netzspan- | Typ Nennstrom B2/ mm B1 H2 / mm H1/
torleistung nung Low/high PWM | Befestigung mm Befestigung mm
0,1 kW| 230V 1-ph | FVROO1 E7S-7EX 0,8/0,7 93 106 138 151
0,2kW| 230V 1-ph | FYR0O02 E7S-7EX 1,6/1,3 93 106 138 151
0,4 kW] 230V 1-ph | FVR004 E7S-7EX 3,0/25 128 141 138 160
0,75 KW| 230V 1-ph | FVR008 E7S-7EX 50/4,0 128 141 138 160
1,5 kW| 230V 1-ph | FVR0O15 E7S-7EX 8,0/7,0 188 201 138 160
2,2KkW]| 230V 1-ph | FVR022 E7S-7EX 11/10 188 201 138 160
0,4 kW] 400V 3-ph | FVR004 E7S-4EX 1,6/1,4 128 140 138 150
0,76 KW| 400V 3-ph | FVR0O08 E7S-4EX 2,5/2,1 128 140 138 150
1,5kW| 400V 3-ph | FVRO15 E7S4EX 3,7/37 188 200 138 150
2,2kW| 400V 3-ph | FVR022 E7S-4EX 55/5,3 188 200 138 150
4,0kW| 400V 3-ph | FVR040 E7S-4EX 9,0/8,7 188 200 138 150
0,1 kW| 200V 3-ph | FVR0O01 E7S-2EX 0,8/0,7 93 105 138 150
0,2 KW| 200V 3-ph | FVR002 E7S-2EX 1,5/1,3 93 105 138 150
0,4 KW| 200V 3-ph | FVR004 E7S-2EX 30/25 93 105 138 150
0,75 KW| 200V 3-ph | FVR008 E7S-2EX 5,0/4,0 93 105 138 150
1,56 KW| 200V 3-ph | FVR0O15 E7S-2EX 8,0/70 128 140 138 150
2,2 kW] 200V 3-ph | FVR022 E7S-2EX 11/10 188 200 138 150
4.0 kW[ 200V 3-ph | FVR040 E7S-2EX 17 /16,5 188 200 138 150

12 -
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Allgemeine Spezifikation

Merkmale Spezifikation
Eingangsbedingungen

. Einphasig: 200 - 240V, 50/60Hz, Dreiphasig: 200 - 230V, 50/60Hz
Netzeinspeisling 380 - 460V, 50/60Hz
sinphasig: -10% +10%, Frequenz: +/- 5%

Netz Toleranzen dreiphasig: -15% +10%, Fraquenz: +/- 5%, Phasanunsymmetrie < 3%

Uberlastiéhigksit 150% des Nennstroms fur 60 Sekunden,

200% des Nennstroms flir 0,5 Sekunden

Steuer und Ragelfunktionen

Taktmuster

Sinusbewertete PWM mit verschiedenen Frequenzen

Frequenz Stellbareich

0,2 bis 400 Hz, Starfrequenz einstellbar bis 15 Hz

Stabilitét der Ausgangsfrequenz

Digital (iber Bedieneinheit: +/- 0,01% der max. Frequenz
Analog iber Stauersignale: +/- 0,2% der max. Frequenz

Fraquenzauflésung

Digital: 0,01Hz bis 9,99Hz, 0,1Hz bis 99,9Hz, 1Hz bis 400Hz
Analog: 0,02Hz bis zur Ausgangsfrequenz von 60Hz

Spannungs/Frequenz Arbeitspunkt

400V Version: 0 bis 400Hz, Ausgangsspannung 380 bis 460V
230V Varsion: 0 bis 400Hz, Ausgangsspannung 200 bis 240V

2 Kennlinien mit reduziertem Moment, 29 Stufen der

Drehmoment-Anhebung Spannungserhdhung

Beschleunigungs- 0,01 bis 3600 Sekunden

Varzigerungszeiten 2. Satz Beschleunigungs/Verzigerungszeiten anwihlbar
Gleichstrombremse Einsetzfrequenz: 0 - 60Hz, Dauer: 0,01 - 308, Intensitét: 16 Stufen

Standard Funktionan

Betrieb an der Stromgrenze, Wiederanlauf Funktion, mehrstufige
Frequanzvorwahl, untere u. obere Frequenzgrenze, PWM wéihlbar

Schutzfunktionen

I§ippschutz, Uberstrom, Uberspannung, Unterspannung, Netzeinbruch,
Uberhitzung, Motoriiberiast, DSP-Fehler, KurzschluB, ErdschiuB
{Prifung beim Start)

Betriebssignale und funktionen

Fraquenzsollwert

Potentiometer, 1kOhm, 0,5W,
Spannung 0-10V oder 0-5V, Strom 4-20maA

Bindr Eingangssignale

Drehrichtung, Riicksetzen, Frequenzvorwahl, 2. Parametersatz, externe|
Fehlerkette

Relaiskontakie als Wechsler: 250V AC, 0,3A bei cos phi=0,3

Bindr Ausgangssignale Open Collector Ausgang: 27V DG, 50mA
Anzeigefunktionen
Drehzahlanzsige Analog: 0 - 10V justierbar

Digital: 1440 Imp/s bei der Ausgabe der eingesteliten Max-Frequenz

Anzeige der Badieneinheit wihrend Betrieb

Frequenz, Ausgangsstrom, Ausgangsspannung, Synchrondrehzahl fiir
2 - 12 Pol Motaren, Synchron Maschinengaschwindigkeit

Anzeige der Bedieneinheit wahrend der
Parametrierung

Funktionsnummer und Parameterwert

Anzeige im Fehlerfall

Fehlercode flr die verschiedanan Schutzfunktionen

Zwischeankraisspannung

Charge LED signalisiert gefihdiches Spannungsnivaau

Umgebungsbedingungen

Installationsumgebung

Innenraurm, max. 1000m {.NN. Staubfrei und frai von karrosiven

Bastandteilan. Keiner direkten Sonnenbestrahlung aussetzen
Betriebsbedingungen gcﬁﬁrzl;tﬁa‘:;?g; gtc;:.sbéso 43 *C, nach Entfernen der Abdeckungen
Vibration 0,69 (5,8m/s?) oder weniger
Lagertempearatur -25°C bis 65°C
Schutzant P20 flr S-thasengerét ZOQV, 1P40 fur 1-Phaseng?r&t 230V und
3-Phasengerit 400V, Kuhlllifter: Kleinspannungslifter
Kidhlsystem Konvektion bis 075kW, Zwangsklhiung ab 1,5kW Nennleistung

Ctionen und Zubehér

Verlangerungskabel fur die Bedieneinheit, Bremswiderstinde,

Parameter-Kopierainheit, Bedieneinheit filr Schrankmontage

- 13 -
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Schutzfunktionen

Die FUJI ELCTRIC Frequenzumrichter der Baureihe FVR-E7S sind mit extensiven Schutzfunktionen ausgeriistet,
die in erster Linie dazu gedacht sind, den Frequenzumrichter vor Schiden zu schiitzen.

Auch der angeschlossene Motor kann geschiitzt werden. Dazu wird eine Erwédrmungssimulation durch den DSP
gerechnet und der Motor bei "Ubertemperatur’ abgeschaltet. Nach einer Netzabschaltung geht das thermische
Abbild des Motors im Frequenzumrichter verloren. Bei erhdhten Sicherheitsanforderungen empfiehlt sich eine
direkte Uberwachung der Motorwicklungen.

Die Schutzfunktionen der Frequenzumrichter sind nicht fir den Personenschutz geeignet. Soweit- gefordert,
missen zusétzliche MaBnahmen zum Personenschutz getroffen werden.

ACHTUNG

Wenn eine der Schutzfunktionen anspricht, geht die Kontrolle (iber den Motor verloren. Gefihrliche Zustinde
die auftreten kénnen, z.B. bei Hebeanlagen, Transportsystemen, etc. miissen Uber weitere und unabhéngige Mit-
tel verhindert werden, z.B. durch mechanische Bremsen.

LED Anzeige [Schutz Funktion Beschreibung Betriebszustand
ocC ] Beschleunigungphase|Der Trip Die Endstufen werden
- - Level betragt [freigeschaltet
oCc2 Uberstrom Schutz Verzégerungsphase min. 200%  |RESTART méglich, wenn
oCc3 Konstantbetrieb Nennstrom [Par. 40 gesetzt
. Mit dem Startsignal wird auf Die Endstufen werden
oc1 Erdschluf im Ausgang Erschiuf3 gstestet. nicht angesteuert
Kurzzsitiger , Netzeinbruch von mehr ais 15ms Di‘? Endstufen werden
LU Spannungseinbruch freigeschaltet
Unterspannun Zwischenkreisspannung sinkt unter |[RESTART méglich, wenn
P 9 den Trip Level Far. 14 gesetzt
Uberspannung durch regenerative 5;." igg:tal:tfs: werden
QU Uberspannungschutz Energie. Evt. Bremswiderstand 9 .
sinsetzen Restart méglich, wenn
’ Par.40 gesetzt
, - . aktive Temperaturmessung an den  [Dle Endstufen werden
Umrichter Uberhitzung Komponenten. (z.B. Lifter def.) freigeschaltet
OH 1 Umrichter Uberlast Maximalstrom (iberschritten Der Motor lauft
PoLA iberlastet. faisoh unkontrolliert, das
Fehierhafte Sollwertvorgabe oL-ruusgang uberiastet, falsche Alarmrelais wird aktiviert
Polaritét der Steuerspannung
die externe Fehlerkette hat gedffnet.
OH 2 externer Alarm ( THR-CM unterbrochen)
. .. |Die thermische Simulation der
oLl elektronisches Thermorglais Motorerwarmung stoppt den Motor
Errl Eingabe Fehler unzuldssiger Funktionscode
I Bedieneinheit und DSP arbeiten
Err2 Kommunikationsfehler tehlerhaft Zusammen
Err3 Prozessor Fehler Fehifunktion des DSP
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